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摘要(译)

本发明公开了一种超声扫描装置辅助系统，包括：超声探头、机器人、
控制模块和安置模块；机器人的机械臂用于固定并控制所述超声探头；
安置模块包括重量感应单元和接触感应单元；重量感应单元和接触感应
单元测量并上传数据至控制模块，控制模块基于上传数据绘制待扫描目
标的轮廓图像，基于轮廓图像匹配并输出内部模版图像，基于内部模板
图像控制机器人进行超声扫描并接收扫描数据。本发明通过建立一个能
测量重量、进行接触感应的安置平台，通过对重力和接触数据的处理得
到待扫描目标位置的信息，代替光学图像进行待扫描物体的定位，能够
快速的实现待扫描区域的确定，通过机械人代替人力进行对超声探头的
控制，能提升扫描效率。
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