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摘要(译)

本发明公开了一种三维/四维超声成像系统中三维探头的驱动方法，该方
法用于对三维探头步进电动马达的驱动和控制，包括以下步骤：选择三
维成像系统的三维探头型号，设置探头电气与机械结构参数；设置成像
系统应用参数；初始化控制模型，根据系统和探头参数计算控制过程中
所需的参数值；根据控制状态机模型进行运行控制。本发明控制方法具
有良好的兼容性和控制性能，可以适用于任意型号步进电动机马达的三
维探头，利用正弦控制脉冲和电气控制细分的方法极大减小了探头振动
和相对大功率驱动谐波引起的对系统信号的干扰。
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