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摘要(译)

本发明公开了基于单目视觉定位的三维超声扫描系统，包括检查床、线
阵激光阵列、超声探头、高清摄像头和上位机；检查床设有高度调节装
置，被检查者躺在检查床上面，被检查者需要检查的部位标记有扫描路
径；线阵激光阵列包括多个均匀排布的激光器组成，固定在检查床上
方，且与检查床上面平行；高清摄像头设有高清彩色CMOS探测器和长
景深定焦镜头，检查床上面皆位于高清摄像头视场当中。其控制方法包
括以下步骤：S1，制作三维映射表；S2，获取扫描路径三维坐标；S3，
获取B模式超声图像和对应的超声探头中心位置三维坐标；S4，获取三
维超声图像重构数据。本发明避免传统视觉定位系统所需的复杂运算，
并能够保证三维扫描成像的精度。
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