


























































专利名称(译) 超声图像引导的系统与基于体积运动的校准方法

公开(公告)号 CN103648397B 公开(公告)日 2016-01-20

申请号 CN201280031580.X 申请日 2012-06-21

[标]申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦电子股份有限公司

申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦有限公司

当前申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦有限公司

[标]发明人 AK贾殷
DA斯坦顿
CS霍尔

发明人 A·K·贾殷
D·A·斯坦顿
C·S·霍尔

IPC分类号 A61B8/00 A61B8/08 G06T7/00 G06T3/00

CPC分类号 A61B8/0841 A61B8/0883 A61B8/5215 A61B8/585 G06T7/80 G06T2207/10136 G16H50/20 A61B8
/4254 A61B8/4455 A61B8/4477 A61B8/486 A61B8/5207

代理人(译) 刘瑜
王英

优先权 61/501271 2011-06-27 US

其他公开文献 CN103648397A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明涉及一种超声图像引导的系统以及一种用于操作这种系统的基于
体积运动的校准方法。所述系统包括一个或多个超声探头（20），所述
一个或多个超声探头能用于生成解剖对象（10）的图像体积（13i、
13j）。所述系统还包括适配器设备（50），所述适配器设备包括至少一
个位置传感器（30），所述适配器设备（50）针对一个使用事件能附接
到所述超声探头（20）之一。所述至少一个位置传感器（30）从一个使
用事件到另一个使用事件，相对于所述一个或多个超声探头（20）处于
可变位置。所述系统还包括跟踪设备（51），所述跟踪设备能用于生成
跟踪数据（32），所述跟踪数据表示在坐标系（11）内对所述至少一个
位置传感器（20）的跟踪；以及超声成像设备（21），所述超声成像设
备能用于基于所述图像体积（13i、13j）生成所述解剖对象（10）的成像
数据（22）。所述系统还包括计算设备（40），所述计算设备能用于针
对每个使用事件，通过使用基于图像的体积运动（VM？IB）和基于跟踪
的体积运动（VM？TB）计算校准矩阵（51），来相对于所述至少一个
位置传感器（30）的所述坐标系（11）自动地自校准所述成像数据（22）。所述基于图像的体积运动（VM？IB）表示从所述成像
数据（22）导出的至少两个图像体积（13i、13j）的图像运动。所述基于跟踪的体积运动（VM？TB）表示从所述跟踪数据（32）
导出的所述图像体积（13i、13j）的跟踪运动。
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