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摘要(译)

描述了一种超声成像系统，其在视觉上辅助活检针插入。所述系统产生
沿针插入的一个或多个路径的像素的像素值。组织密度分析器响应于所
述像素值，以估计沿针插入的路径的组织密度。针路径计算器响应于所
述组织密度分析器，并建议通过被成像组织的一个或多个有利路径，以
用于所述活检针的插入。所述系统可以结合三维导航系统使用，所述三
维导航系统在3D空间中空间定位所述针和超声图像平面。
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