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摘要(译)

本发明公开了一种自由臂三维超声弹性成像中RF体数据的估计方法，该
方法在已采集到压缩前、后RF帧序列的基础上，根据扫描区域的位置构
建压缩前、压缩后两个RF数据立体，遍历压缩前RF帧序列的每一个RF
信号采样点，将该点经坐标变换映射到压缩前Volume中，对邻近位置的
体素进行幅度插值；然后利用幅度信息,结合信号的频率及传播距离，估
算出Volume中每一条RF信号，对每一条RF信号经过低通滤波处理，最
终得到压缩前RF体数据，采取同样的操作遍历压缩后的RF帧序列，计算
得到压缩后的RF体数据。本发明从RF帧序列估计RF体数据的方法，得
到的RF体数据可直接简单地用于计算三维弹性图像，该方法适用于多种
复杂扫描情况下的自由臂三维超声弹性成像。
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