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摘要(译)

本发明涉及一种基于机械扫描的实时三维超声成像系统，包括具有USB
接口和串行接口的PC机，带有数字接口的二维B超仪，步进电动机及其
控制和驱动部分；PC机的USB接口与B超仪的数字接口连接，PC机串口
与控制和驱动部分的通讯口连接，控制和驱动部分中的驱动模块的输出
与步进电动机的输入连接，步进电动机的旋转轴与B超仪的超声探头固定
连接。方法包括：设置扫描参数；计算图像的相对位置关系；探头初始
位置复位；空间数据采集；三维数据重建；实现空间三维图像的动态成
像。本发明用于临床诊断中对诊断部位进行三维成像，或者在介入式治
疗中作为三维图像导引。
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