




























专利名称(译) 超声剪切波弹性摄影中的自相关引导的互相关

公开(公告)号 CN106659471A 公开(公告)日 2017-05-10

申请号 CN201580026374.3 申请日 2015-05-11

[标]申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦电子股份有限公司

申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦有限公司

当前申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦有限公司

[标]发明人 谢华
周诗未
VT沙姆达莎尼

发明人 谢华
周诗未
J-l·罗贝尔
V·T·沙姆达莎尼

IPC分类号 A61B8/08 G01S7/52

CPC分类号 A61B8/485 G01S7/52022 A61B8/4245 A61B8/4477 A61B8/5215

代理人(译) 王英
刘炳胜

优先权 61/994370 2014-05-16 US

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

超声运动跟踪包括：发出在剪切波的传播方向上彼此间隔开的多个超声
脉冲，以跟踪由所述波引起的轴向运动。所述波已经由轴向推动诱发。
基于所述运动，使用自相关来估计轴向位移。使用所述估计作为在基于
时间域的运动跟踪算法中的开始点(234)，以用于修改所述估计，从而产
生经修改的位移。所述修改能够构成在估计上的改进。所述发出可以对
应地从多个声学窗发生，多个超声成像探头分别经由所述窗进行成像。
自相关和算法具体地操作在经由被用于跟踪由推动(所述推动是单个推动)
所诱发的波引起的运动的脉冲采集的成像上。所述算法可以涉及经受图
像匹配准则(S358)影响的递增地增加的在搜索区上的互相关。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/b612a01d-4446-46e9-9151-c5d1fc731e4a
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/053385693/publication/CN106659471A?q=CN106659471A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN106659471A

