








































专利名称(译) 具有使用响应于所采集图像数据的反馈的微调及定位控制的机器人超声系统

公开(公告)号 CN101896123A 公开(公告)日 2010-11-24

申请号 CN200880120225.3 申请日 2008-12-08

[标]申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦电子股份有限公司

申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦电子股份有限公司

当前申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦电子股份有限公司

[标]发明人 DN朗德西尔

发明人 D·N·朗德西尔

IPC分类号 A61B8/00

CPC分类号 A61B8/00 A61B2019/2223 A61B8/4218 A61B2019/2292 A61B2019/464 A61B19/2203 A61B19/26 
A61B34/30 A61B34/37 A61B34/76 A61B90/50 A61B2090/064

代理人(译) 王英
刘炳胜

优先权 61/013330 2007-12-13 US

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种成像系统包括：诊断超声前端模块，该前端模块包含换能器；机器
人爪(2)；以及与该前端模块及该机器人爪各自电耦合的控制器(4)。该控
制器配置为使用该机器人爪来相对于解剖结构移动该换能器，包括其中
该控制器以反馈控制模式可操作地检测从该前端模块接收的所采集图像
或者数据集的关键属性，基于该关键属性检测来计算对该换能器的位置
的期望调整，并使用该机器人爪来施加所期望的位置调整。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/332e226a-4c6e-44bc-a19d-08ba07338497
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/040459802/publication/CN101896123A?q=CN101896123A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN101896123A

