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본 발명은 압력 검출 센서로부터 센싱된 커프 신호 관련 오실로메트릭 파형으로부터 기준 수축기 및 이완기 혈압

을 결정하는 과정과, 결정된 상기 기준 수축기 및 이완기 혈압에서 발생하는 진폭을 기반으로 최고진폭 알고리즘

을 이용하여 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 결정하는 과정과, 결정된 상기 수축기 및 이완기 혈압 비율의

범위를  이용하여  사전확률(priori  probabillity)를  정의하고,  정의된  사전확률  결과를  기반으로  우도

(likelihooods) 판정을 수행하는 과정과, 상기 우도 판정이 수행된 사전확률 결과에 베이지안(Bayesian) 모델이

적용된 사후확률(posteriori probabillity)을 산출하여 수축기 및 이완기 혈압의 특성 비율을 추정하는 과정을

포함함을 특징으로 한다.

대 표 도 - 도1
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명 세 서

청구범위

청구항 1 

압력 검출 센서로부터 센싱된 커프 신호 관련 오실로메트릭 파형으로부터 기준 수축기 및 이완기 혈압을 결정하

는 과정과,

결정된 상기 기준 수축기 및 이완기 혈압에서 발생하는 진폭을 기반으로 최고진폭 알고리즘을 이용하여 수축기

및 이완기 혈압 비율의 범위를 결정하는 과정과,

결정된 상기 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 이용하여 사전확률(priori probabillity)를 정의하고, 정의

된 사전확률 결과를 기반으로 우도(likelihooods) 판정을 수행하는 과정과,

상기  우도  판정이  수행된  사전확률  결과에  베이지안(Bayesian)  모델이  적용된  사후확률(posteriori

probabillity)을 산출하여 수축기 및 이완기 혈압의 특성 비율을 추정하는 과정을 포함함을 특징으로 하는 오실

로매트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 방법.

청구항 2 

제1항에 있어서, 상기 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위는,

오실로매트릭을 통해 기설정된 주기에서 피측정자로부터 획득된 수축기 및 이완기 혈압의 청진 데이터로 구성된

테이블을 기반으로 각 수축기 및 이완기 혈압별 신호에 하기의 식을 적용하여 추출됨을 특징으로 하는 오실로매

트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 방법.

수학식  1에서    및  는  기준  수축기  및  이완기  혈압  각각에  대응되는  오실로매트릭  진폭이고,

는 최대 오실로매트릭 진폭,  및 는 오실로매트릭 파형에서 수축기 및 이완기 혈압으로부터

발생하는 각각의 진폭과 최대 진폭 사이에 존재하는 소정의 수축기 및 이완기 혈압 비율이다.

(여기서, i = 1,..., N, j = 1,...,M;N)

청구항 3 

제1항에 있어서, 상기 정의된 사전확률 결과는, 

하기의 식과 같은 형태로 사전확률 벡터들로부터 도출됨을 특징으로 하는 오실로매트릭 혈압 측정 기반 혈압 특

성 진단 방법.

여기서,  및 는 사전확률 벡터들이다.
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청구항 4 

제1항에 있어서, 상기 사후확률은,

하기의 식을 통해 베이지안 모델에 기반하여 상기 사전확률 결과 및 우도함수의 곱으로부터 획득됨을 특징으로

하는 오실로매트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 방법.

여기서,   및  는  후보  비  관련  사전확률을  의미하고,

 및 는 선택 비에서 수축기 및 이완기 관련

우도를 의미)

청구항 5 

제1항에 있어서, 상기 수축기 및 이완기 혈압의 특성 비율을 추정하는 과정은, 상기 사후확률과 결합된 확률이

고려된 하기의 최대 사후확률 관계식을 통해 도출됨을 특징으로 하는 오실로매트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성

진단 방법.

청구항 6 

커프의 압력을 조정하여 피측정자의 혈압 파형을 추출하고, 추출된 혈압 파형으로부터 상기 피측정자의 박동 신

호에 대응되는 오실로매트릭 파형이 추출되도록 제어하는 제어부와,

상기 제어부의 제어 하에 압력 검출부로부터 센싱된 커프 신호 관련 오실로매트릭 파형으로부터 기준 수축기 및

이완기 혈압을 결정하는 기준 혈압 추출부와,

상기 제어부로부터 출력된 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 기반으로 사전확률(priori probabillity)을 정

의하고, 정의된 사전확률 결과를 기반으로 우도(likelihoods) 판정을 수행하고, 베이지안(Bayesian) 모델 적용

을 통해 사후확률(posteriori probabillity)을 산출하여 수축기 및 이완기 혈압의 특성 비율을 추정하는 혈압

추정부를 포함함을 특징으로 하는 오실로매트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 장치.

청구항 7 

제6항에 있어서, 상기 제어부는,

상기 기준 혈압 추출부를 통해 결정된 상기 기준 수축기 및 이완기 혈압에서 발생하는 진폭을 기반으로 최고진

폭 알고리즘을 이용하여 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 오실로매트릭을 통해 기설정된 주기에서 피측정

자로부터 획득된 수축기 및 이완기 혈압의 청진 데이터로 구성된 테이블을 기반으로 각 수축기 및 이완기 혈압

별 신호에 하기의 식을 적용하여 추출하여 결정되도록 제어함을 특징으로 하는 오실로매트릭 혈압 측정 기반 혈

압 특성 진단 장치.
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수학식  1에서    및  는  기준  수축기  및  이완기  혈압  각각에  대응되는  오실로매트릭  진폭이고,

는 최대 오실로매트릭 진폭,  및 는 오실로매트릭 파형에서 수축기 및 이완기 혈압으로부터

발생하는 각각의 진폭과 최대 진폭 사이에 존재하는 소정의 수축기 및 이완기 혈압 비율이다.

(여기서, i = 1,..., N, j = 1,...,M;N)

청구항 8 

제6항에 있어서, 상기 혈압 추정부는,

상기 수축기 및 이완기 혈압의 특성 비율을 추정하는 과정은, 상기 사후확률과 결합된 확률이 고려된 하기의 최

대 사후확률 관계식을 통해 도출됨을 특징으로 하는 오실로매트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 장치.

발명의 설명

기 술 분 야

본 발명은 베이지안(Bayesian) 모델 기반 오실로메트릭(Oscillometric)을 이용한 혈압 측정에 관한 것이다.[0001]

배 경 기 술

최근에는 혈압을 측정하기 위한 방법으로 오실로매트릭(ocilometric) 방법을 많이 사용하며, 오실로매트릭 방법[0002]

에서도 평균압을 검출하는 알고리즘으로는 오실레이션의 크기가 최고점에 도달할 때의 커프압을 평균압으로 추

정하는 최고진폭 알고리즘(Maximum Amplitude Algorithm)을 많이 사용한다. MAA 기법은 커프압이 동맥압의 평균

압과 같을 때 동맥혈관 벽이 최적의 부하 상태가 되어 동맥혈관 벽이 최대 탄성도를 갖게 되고, 그에 따라 동맥

압 변화에 대한 동맥혈관의 용적변화가 최대가 되고 이에 따른 커프의 오실레이션의 크기도 최고가 되는 원리를

이용한다. 한편, 이러한 MAA 기법은 개인의 특성을 고려하지 않고 수축기 혈압의 특성 비율 및 이완기 혈압의

특성비율을 일정한 비율로 고정시키므로 정확한 혈압을 측정하는 데 한계가 있다.

발명의 내용

해결하려는 과제

본 발명은 상기한 문제점을 해결하기 위해 발명된 것으로, 그 목적은 정확도가 향상된 혈압 측정을 제공하는데[0003]

있다.

과제의 해결 수단

본 발명의 일 견지에 따르면, 압력 검출 센서로부터 센싱된 커프 신호 관련 오실로메트릭 파형으로부터 기준 수[0004]

축기 및 이완기 혈압을 결정하는 과정과, 결정된 상기 기준 수축기 및 이완기 혈압에서 발생하는 진폭을 기반으

로 최고진폭 알고리즘을 이용하여 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 결정하는 과정과, 결정된 상기 수축기

및 이완기 혈압 비율의 범위를 이용하여 사전확률(priori probabillity)를 정의하고, 정의된 사전확률 결과를

기반으로 우도(likelihooods)  판정을 수행하는 과정과,  상기 우도 판정이 수행된 사전확률 결과에 베이지안

(Bayesian) 모델이 적용된 사후확률(posteriori probabillity)을 산출하여 수축기 및 이완기 혈압의 특성 비율
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을 추정하는 과정을 포함함을 특징으로 한다.

본 발명의 다른 견지에 따르면, 커프의 압력을 조정하여 피측정자의 혈압 파형을 추출하고, 추출된 혈압 파형으[0005]

로부터 상기 피측정자의 박동 신호에 대응되는 오실로매트릭 파형이 추출되도록 제어하는 제어부와, 상기 제어

부의 제어 하에 압력 검출부로부터 센싱된 커프 신호 관련 오실로매트릭 파형으로부터 기준 수축기 및 이완기

혈압을 결정하는 기준 혈압 추출부와, 상기 제어부로부터 출력된 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 기반으

로 사전확률(priori probabillity)을 정의하고, 정의된 사전확률 결과를 기반으로 우도(likelihoods) 판정을 수

행하고, 베이지안(Bayesian) 모델 적용을 통해 사후확률(posteriori probabillity)을 산출하여 수축기 및 이완

기 혈압의 특성 비율을 추정하는 혈압 추정부를 포함함을 특징으로 한다.

발명의 효과

본 발명은 최대진폭 알고리즘(maximum amplitude algorithm; MAA)을 통해 수축기 및 이완기 혈압에서 발생하는[0006]

진폭을 기반으로 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 결정하여 사전확률(priori  probabillity)  기반 우도

(likelihoods)  판정과 사후확률(posteriori  probabillity)을 산출하여 수축기 및 이완기 혈압의 특성 비율을

추정함으로써 혈압 측정의 정확도를 향상시킬 수 있을 뿐만 아니라 개인적인 특성을 진단함으로써 혈압 측정의

오차를 감소시키는 효과가 있다.

도면의 간단한 설명

도 1은 본 발명의 일 실시 예에 따른 오실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 방법에 관한 전체 흐름도.[0007]

도 2a는 커프 신호에 대응되는 혈압 파형, 도 2b는 커프 신호에 대응되는 혈압 파형으로부터 MAA를 이용하여 출

력된 오실로메트릭 파형, 도 2c는 오실로메트릭 파형의 인벨롭(envelope) 관련 예시도.

도 3은 본 발명의 일 실시 예에 따른 오실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 방법에 있어서, 피측정자로

부터 획득된 청진 데이터에 해당하는 수축기 및 이완기 혈압의 비율 관련 인벨롭 진폭 대 렝스(length)를 보인

예시도.

도 4는 본 발명의 일 실시 예에 따른 오실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 장치에 관한 상세 블록도.

발명을 실시하기 위한 구체적인 내용

이하 본 발명에 따른 바람직한 실시 예를 첨부한 도면을 참조하여 상세히 설명한다. 하기 설명에서는 구체적인[0008]

구성 소자 등과 같은 특정 사항들이 나타나고 있는데 이는 본 발명의 보다 전반적인 이해를 돕기 위해서 제공된

것일 뿐 이러한 특정 사항들이 본 발명의 범위 내에서 소정의 변형이나 혹은 변경이 이루어질 수 있음은 이 기

술 분야에서 통상의 지식을 가진 자에게는 자명하다 할 것이다.

본 발명은 베이지안(Bayesian) 모델 기반 오실로메트릭(Oscillometric)을 이용한 혈압 측정에 관한 것으로, 더[0009]

욱 상세하게는 오실로메트릭 방법을 기반으로 피측정자로부터 혈압 파형을 추출하여 수축기(systolic) 및 이완

기(diaatolic)별 기준 혈압을 결정하고, 최대진폭 알고리즘(maximum amplitude algorithm; MAA)을 통해 수축기

및 이완기 혈압에서 발생하는 진폭을 기반으로 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 결정하여 사전확률(priori

probabillity) 기반 우도(likelihoods) 판정과 사후확률(posteriori probabillity)을 산출하여 수축기 및 이완

기 혈압의 특성 비율을 추정함으로써 혈압 측정의 정확도를 향상시킬 수 있을 뿐만 아니라 개인적인 특성을 진

단함으로써 혈압 측정의 오차를 감소시키는 기술을 제공하고자 한다.

이하, 첨부된 도면을 참조하여 본 발명의 바람직한 실시 예를 설명함으로써, 본 발명의 오실로메트릭 혈압 측정[0010]

기반 혈압 특성 진단에 관해 상세히 설명한다.

이하, 본 발명의 일 실시 예에 따른 오실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 방법에 대해 자세히 살펴보기[0011]

로 한다.

도 1은 본 발명의 일 실시 예에 따른 오실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 방법에 관한 전체 흐름도이[0012]

다.

도 1을 참조하면, 110 과정에서는 혈압 측정 시 측정 부위에 감겨 지는 커프(cuff)를 통해 발생하는 커프 신호[0013]
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를 압력 검출 센서를 통해 센싱하고, 112 과정에서는 혈압 파형을 추출한다.

상기 센싱된 커프 신호는 아날로그 신호로서, A/D 변환을 통해 디지털 신호로 변환하여 혈압 파형을 출력한다.[0014]

114 과정에서는 오실로메트릭 방법을 이용하여 출력된 혈압 파형으로부터 심장 박동 신호가 실린 부분을 출력한[0015]

다.

이때, 상기 오실로메트릭 방법이란 팔 동맥에서 커프를 통해 나타나는 압력을 측정함으로써 혈압수치를 비침습[0016]

적으로 모니터링하는 방법을 의미하며, 오실로메트릭 파형은 혈압 파형에서 박동 신호가 실린 부분에 대하여 박

동수 별 오실레이션의 크기를 나타낸 파형이다.

116 과정에서는 오실로메트릭 파형으로부터 기준 수축기 및 이완기 혈압을 결정하고, 118 과정에서는 결정된 상[0017]

기 기준 수축기 및 이완기 혈압에서 발생하는 진폭을 기반으로 최고진폭 알고리즘을 이용하여 수축기 및 이완기

혈압 비율의 범위를 결정한다.

여기서, 상기 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위는, 오실로매트릭을 통해 기설정된 주기에서 피측정자로부터[0018]

획득된 수축기 및 이완기 혈압의 청진 데이터로 구성된 테이블을 기반으로 각 수축기 및 이완기 혈압별 신호에

하기의 수학식 1을 적용하여 추출된다.

수학식 1

[0019]

[0020]

수학식  1에서    및  는  기준  수축기  및  이완기  혈압  각각에  대응되는  오실로매트릭  진폭이고,[0021]

는 최대 오실로매트릭 진폭,  및 는 오실로매트릭 파형에서 수축기 및 이완기 혈압으로부터

발생하는 각각의 진폭과 최대 진폭 사이에 존재하는 소정의 수축기 및 이완기 혈압 비율이다.

(여기서, i = 1,..., N, j = 1,...,M;N)[0022]

및  에서 수축기 및 이완기 비율은 하기와 같이 정의된다.[0023]

수학식 2

[0024]

[0025]

(여기서,  및 는 추정된 수축기 및 이완기 혈압,  및 는 상기 수축기 및 이완기 혈압에[0026]
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대응되는 오실로메트릭 진폭, 은 최대 오실로메트릭 진폭, = 1, ..., N 그리고, = 1, ..., M;

N)

이때, 도 2를 참조하면 도 2는 기존 MAA가 적용되는 오실로메트릭 파형을 보인 것으로, 도 2a는 커프 신호에 대[0027]

응되는 혈압 파형이고, 도 2b는 커프 신호에 대응되는 혈압 파형으로부터 MAA를 이용하여 출력된 오실로메트릭

파형이고, 도 2c는 오실로메트릭 파형의 인벨롭(envelope)으로, 이를 기반으로 본 발명의 일 실시 예에 따른 오

실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 시 수축기 및 이완기 혈압의 비율 추정을 위해 획득된 수축기 및 이

완기 혈압별 발생 되는 각각의 진폭과 최대 진폭을 이용해 특성 비율을 만족하는 최저 혈압 및 최고 혈압을 추

출한다.

즉, 오실로메트릭 파형에서 수축기 및 이완기 혈압에서 발생하는 각각의 진폭(오실레이션 크기)과 최대 진폭(최[0028]

대 오실레이션 크기) 사이에는 일정한 비율이 존재하며 이 비율을 특성 비율이라고 한다.

계속해서, 도 1의 120 과정에서는 결정된 상기 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 이용하여 사전확률을 정의[0029]

하고, 122 과정에서 정의된 사전확률 결과를 기반으로 우도 판정을 수행한다.

더욱 상세하게는, 상기 정의된 사전확률 결과는 하기의 수학식 3과 같은 형태로 사전확률 벡터들로부터 도출되[0030]

는 것으로, 와 은 사전확률

에 의해 좌표평면상에서 청진 데이터로 획득된 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위 관련 후보 벡터들이다.

수학식 3

[0031]

[0032]

여기서,  및 는 사전확률 벡터들이다.[0033]

그리고, 베이즈 이론을 기초로 사전확률 기반 수축기 및 이완기 혈압 관련 후보 비는 ,[0034]

, , 와 같다.

그리고, 상기 우도 판정은 하기의 수학식 4를 적용하여 수행된다.[0035]

수학식 4

[0036]

[0037]

여기서, σ는 표준편차이고, 우도 판정을 수행하기 전에 사후확률을 고려하면, 사후확률은 베이지안 모델을 기[0038]

초로 하기의 수학식 5와 같이 산출된다.
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수학식 5

[0039]

[0040]

여기서,   및  는  후보  비  관련  사전확률을  의미하고,[0041]

 및 는 선택 비에서 수축기 및 이완기 관련

우도를 의미한다.

이어서, 124 과정에서는 상기 우도 판정이 수행된 사전확률 결과에 베이지안 모델이 적용된 사후확률을 산출하[0042]

고, 126 과정에서 수축기 및 이완기 혈압의 특성 비율을 추정한다.

상기 사후확률은 상기의 수학식 5를 통해 베이지안 모델에 기반하여 상기 사전확률 결과 및 우도 함수의 곱으로[0043]

부터 획득된다.

그리고, 상기 수축기 및 이완기 혈압의 특성 비율 추정은, 상기 사후확률과 결합된 확률이 고려된 하기의 최대[0044]

사후확률 관계식을 통해 도출된다.

수학식 6

[0045]

한편, 도 3은 본 발명의 일 실시 예에 따른 오실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 방법에 있어서, 피측[0046]

정자로부터 획득된 청진 데이터에 해당하는 수축기 및 이완기 혈압의 비율 관련 인벨롭 진폭 대 렝스(length)를

보인 것이다.

이상에서는, 본 발명의 일 실시 예에 따른 오실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 방법에 대해 살펴보았[0047]

다.

이하, 본 발명의 일 실시 예에 따른 오실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 장치에 관해 도 4를 참조하여[0048]

살펴보기로 한다.

도 4는 본 발명의 일 실시 예에 따른 오실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 장치에 관한 상세 블록도이[0049]

다.

도 4를 참조하면, 본 발명이 적용된 장치(400)은 커프(410), 압력 검출부(412), 제어부(414), 기준 혈압 추출부[0050]

(416) 및 혈압 추정부(418)를 포함한다.

상기 압력 검출부(412)는 커프의 압력을 제어하여 압력 신호를 추출한다.[0051]

상기 제어부(414)는 커프(410)의 압력을 조정하여 피측정자의 혈압 파형을 추출하고, 추출된 혈압 파형으로부터[0052]
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상기 피측정자의 박동 신호에 대응되는 오실로메트릭 파형이 추출되도록 제어한다.

또한, 상기 제어부(414)는 기준 혈압 추출부(416)를 통해 결정된 상기 기준 수축기 및 이완기 혈압에서 발생하[0053]

는 진폭을 기반으로 최고진폭 알고리즘을 이용하여 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 오실로매트릭을 통해

기설정된 주기에서 피측정자로부터 획득된 수축기 및 이완기 혈압의 청진 데이터로 구성된 테이블을 기반으로

각 수축기 및 이완기 혈압별 신호에 하기의 식을 적용하여 추출하여 결정되도록 제어한다.

수학식 7

[0054]

[0055]

수학식  7에서    및  는  기준  수축기  및  이완기  혈압  각각에  대응되는  오실로매트릭  진폭이고,[0056]

는 최대 오실로매트릭 진폭,  및 는 오실로매트릭 파형에서 수축기 및 이완기 혈압으로부터

발생하는 각각의 진폭과 최대 진폭 사이에 존재하는 소정의 수축기 및 이완기 혈압 비율이다.

(여기서, i = 1,..., N, j = 1,...,M;N)[0057]

상기 기준 혈압 추출부(416)은 제어부(414)의 제어 하에 압력 검출부(412)로부터 센싱된 커프 신호 관련 오실로[0058]

매트릭 파형으로부터 기준 수축기 및 이완기 혈압을 결정한다.

상기 혈압 추정부(418)은 제어부(414)로부터 출력된 수축기 및 이완기 혈압 비율의 범위를 기반으로 사전확률[0059]

(priori probabillity)을 정의하고, 정의된 사전확률 결과를 기반으로 우도(likelihoods) 판정을 수행하고, 베

이지안(bayesian) 모델 적용을 통해 사후확률(posteriori probabillity)을 산출하여 수축기 및 이완기 혈압의

특성 비율을 추정한다.

그리고, 상기 혈압 추정부(418)은 하기의 최대 사후확률 관계식 8을 통해 상기 사후확률과 결합된 확률이 고려[0060]

된 수축기 및 이완기 혈압의 특성 비율을 추정한다.

수학식 8

[0061]

상기와 같이 본 발명에 따른 오실로메트릭 혈압 측정 기반 혈압 특성 진단 방법 및 장치에 관한 동작이 이루어[0062]

질 수 있으며, 한편 상기한 본 발명의 설명에서는 구체적인 실시 예에 관해 설명하였으나 여러 가지 변형이 본

발명의 범위를 벗어나지 않고 실시될 수 있다. 따라서 본 발명의 범위는 설명된 실시 예에 의하여 정할 것이 아

니고 청구범위와 청구범위의 균등한 것에 의하여 정하여져야 할 것이다.

부호의 설명

410: 커프              412: 압력 검출부[0063]

414: 제어부            416: 기준 혈압 추출부

418: 혈압 추정부

공개특허 10-2016-0038477

- 9 -



도면

도면1

공개특허 10-2016-0038477

- 10 -



도면2a

공개특허 10-2016-0038477

- 11 -



도면2b

공개특허 10-2016-0038477

- 12 -



도면2c

도면3

공개특허 10-2016-0038477

- 13 -



도면4

공개특허 10-2016-0038477

- 14 -



专利名称(译) 标题：基于示波血压测量诊断血压特征的方法和装置

公开(公告)号 KR1020160038477A 公开(公告)日 2016-04-07

申请号 KR1020140131619 申请日 2014-09-30

[标]申请(专利权)人(译) 仁川大学校产学协力团

申请(专利权)人(译) 仁川大学学术合作

当前申请(专利权)人(译) 仁川大学学术合作

[标]发明人 LEE SOO JEONG
이수정
JEON GWANG GIL
전광길

发明人 이수정
전광길

IPC分类号 A61B5/021 A61B5/00 A61B5/0285 A61B5/029

CPC分类号 A61B5/02141 A61B5/02116 A61B5/02225 A61B5/0285 A61B5/029 A61B5/6824

外部链接 Espacenet

摘要(译)

本发明涉及一种基于示波血压测量来诊断血压特性的方法和设备。 根据
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使用贝叶斯模型计算后验概率来估计收缩压和舒张压的特征比,贝叶斯模
型应用于执行似然性判定的先验概率的结果。
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