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摘要(译)

在此描述的是辅助机器人，其观察家庭或工作中的核心健康，健康危险
和/或医疗困扰的迹象。这样，辅助机器人可以采取措施来预防危险情
况，诊断健康问题，响应求助请求并定期治疗或分析患者的医疗状况。
辅助机器人可以学习用户的习惯，或向其提供有关环境中人类的知识。
辅助机器人可以制定时间表并根据上下文了解人员的行为和需求。辅助
机器人可以在提供帮助之前，之中或之后与人进行交互，理解和交流。
机器人可以将手势，衣服，情感方面，时间，姿势识别，动作识别和其
他观察数据进行组合，以了解人们的医疗状况，当前活动以及未来预期
的活动和意图。
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