




































































专利名称(译) 于控制哺乳动物受试者中的矫形关节假体的运动的装置，系统和方法
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摘要(译)

本文公开了用于控制人工骨科假体在哺乳动物受试者中的运动的设备，
系统和方法。 该设备，系统或方法包括被配置为控制骨科关节假体的运
动的骨科支架。 该设备，系统或方法包括一个或多个传感器以及与一个
或多个传感器通信的一个或多个控制器。 一个或多个传感器被配置为检
测环境中对象位置的方位的变化，并且被配置为检测矫形关节假体的一
个或多个对齐方位。
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