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摘要(译)

自主可穿戴腿装置采用沿支撑区域嵌入的传感器阵列，从而控制器可以
生成控制命令，并将控制命令发送到义肢，矫形器，骨骼或可穿戴组
件，从而控制义肢，矫形器，骨骼或可穿戴组件零件。一种用于控制自
主可穿戴设备的方法，该方法从嵌入在假体，矫形器或骨骼外组件中的
传感器阵列中收集运动信号，其中，所有值均从所收集的运动信号的至
少一个特征中提取，然后将其应用于生成控制器的控制器。控制命令，
该命令被发送到假肢，矫形外骨骼组件，从而在步态周期的一部分期间
控制假肢，矫形或骨骼外组件。
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