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摘要(译)

一种用于评估马的运动相关参数的方法，该方法可以包括通过附接到马
的多个腿的多个感测单元生成传感器信息;传输传感器信息;通过远程计算
机接收传感器信息;远程计算机通过在传感器信息上应用在训练集上训练
的机器学习过程来评估马的运动相关参数，该训练集包括（a）表示期望
的运动相关参数的传感器信息和（b）传感器信息，表示与所需运动相关
参数的偏差。
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