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摘要(译)

提供了一种外科器械导航系统，其从驻留在患者的腔中的外科器械的视
点来可视地模拟患者的体腔的虚拟体积场景。该外科器械导航系统包
括：外科器械;成像装置，其可操作以捕获表示给定患者体内的内部感兴
趣区域的扫描数据;跟踪子系统，其采用电磁感测来实时捕获指示所述外
科器械的位置的位置数据;数据处理器，其可操作以从所述外科器械的观
察点呈现所述感兴趣的内部区域的体积透视图像;以及显示器，其可操作
以显示所述患者的体积视角图像。
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