


































专利名称(译) 使用交叉耦合的运动传感器

公开(公告)号 US20190350465A1 公开(公告)日 2019-11-21

申请号 US15/981558 申请日 2018-05-16

[标]申请(专利权)人(译) 高通股份有限公司

申请(专利权)人(译) 高通公司

当前申请(专利权)人(译) 高通公司

[标]发明人 SAHIN MUSTAFA EMIN
FERNANDO UDARA
KIM SEUNGHWAN

发明人 SAHIN, MUSTAFA EMIN
FERNANDO, UDARA
KIM, SEUNGHWAN

IPC分类号 A61B5/0205 G06K9/00 H04W74/08 H04W52/02 H04W64/00 H04B7/10 A61B5/00 A61B5/113 A61B5
/11 G06F3/01 H01Q21/24

CPC分类号 H04B7/10 H04W64/006 G06F3/017 H01Q21/065 A61B5/6897 H01Q21/24 A61B5/1102 H01Q21/062 
A61B5/113 G06K9/00355 H04W52/0216 H04W74/0833 A61B5/0205 A61B5/024 A61B5/6898 H04B7
/00

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

公开了用于利用电子设备执行手势识别和生物统计监视中的一个或两个
的技术，其中电子设备具有使用波束成形技术的无线通信能力，并且包
括多个毫米波天线模块。每个模块包括至少一个发射天线和至少一个接
收天线，它们可在一个或多个不小于20 GHz的频率范围内工作，该接收
天线与配置为接收H极化信号的第一分支和配置为接收H极化信号的第二
分支耦合V极化信号。执行手势识别和生物特征监测中的一项或两项包括
通过确定两个或多个接收天线的接收H极化信号和接收V极化信号之间的
时间关系来检测反射对象或解剖特征的存在和运动。 。
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