








































专利名称(译) 预防碰撞风险

公开(公告)号 US20200172091A1 公开(公告)日 2020-06-04

申请号 US16/205718 申请日 2018-11-30

[标]申请(专利权)人(译) 国际商业机器公司

申请(专利权)人(译) 国际商业机器公司

当前申请(专利权)人(译) 国际商业机器公司

[标]发明人 TAKASAKI KENICHI
FUKUDA MARI A

发明人 TAKASAKI, KENICHI
FUKUDA, MARI A.

IPC分类号 B60W30/09 B60W30/095 B60W50/00 B60W50/14 A61B5/18 A61B5/0478 A61B5/00 A61B5/04

CPC分类号 B60W2540/22 A61B5/746 A61B5/18 B60W2720/106 A61B5/0478 B60W30/0953 A61B5/6893 B60W30
/09 B60W2710/18 B60W50/0097 A61B5/04012 B60W50/14

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

提供了一种用于先发性的缓解冲突的方法，计算机系统和计算机程序产
品。 本发明可以包括基于来自第一车辆的探针数据来计算第一车辆的未
来位置，其中该探针数据包含第一车辆的操作者的神经数据。 本发明还
可以包括计算第一车辆的未来位置和第二车辆的未来位置之间的距离。 
本发明然后可以包括确定所计算的第一车辆的未来位置和第二车辆的未
来位置之间的距离低于阈值距离。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/5816e9c2-bd40-4a80-a460-7a25b426053b
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/070851107/publication/US2020172091A1?q=US2020172091A1
http://appft.uspto.gov/netacgi/nph-Parser?Sect1=PTO1&Sect2=HITOFF&d=PG01&p=1&u=%2Fnetahtml%2FPTO%2Fsrchnum.html&r=1&f=G&l=50&s1=%2220200172091%22.PGNR.&OS=DN/20200172091&RS=DN/20200172091

