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摘要(译)

使用远程控制的机器人导管装置将导管的手柄插入手柄控制器中，将导
管管状部分插入可重新密封的输送通道中，形成对滑动基座的无菌屏
障，接合尖端所述导管具有无菌导引器，所述导流器设置在所述滑动基
座的一端并与所述患者的身体接合，通过远程向所述远程机器人装置发
送命令以使所述滑动件朝向所述患者的身体前进而将所述导管定位到所
述患者体内。并使用导管对患者执行诊断或治疗程序。诊断或治疗程序
可包括绘图程序，消融程序，血管成形术程序，药物输送程序;电生理学
程序，放射学程序和医疗器械植入或定位程序。
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