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摘要(译)

在一些方面，所公开的技术涉及自由呼吸电影DENSE（具有受激回声的
位移编码）成像。在一些实施例中，自选通的自由呼吸自适应获取通过
最小化相位循环的T1弛豫信号的剩余能量来减少自由呼吸伪像，并且以
最高的残余T1自适应地重复k空间数据的获取。回声能量。在一些实施例
中，通过最小化由于在相循环相减之后由于T1弛豫而引起的残留信号，
在匹配的呼吸相位处识别相循环螺旋交错。基于图像的导航器（iNAV）
是从包含受激回波iNAV（ste-iNAV）的匹配相位循环交错中重建而来
的，其中ste-iNAV用于运动估计和k空间数据的补偿。
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