


































































专利名称(译) 超声波诊断装置和超声波诊断支持装置

公开(公告)号 US20170252002A1 公开(公告)日 2017-09-07

申请号 US15/450859 申请日 2017-03-06

[标]申请(专利权)人(译) 东芝医疗系统株式会社

申请(专利权)人(译) 东芝医疗系统公司

当前申请(专利权)人(译) 东芝医疗系统公司

[标]发明人 MINE YOSHITAKA
SADAMITSU KAZUTOSHI
TAKAHASHI MASAMI
NISHINO MASATOSHI
KIKUCHI NORIHISA
NAKAZAWA NAOYUKI
NAKAI ATSUSHI
HIGUCHI JIRO
KOBAYASHI YUTAKA
YAO CONG
TEZUKA KAZUO
YONEYAMA NAOKI
SUMI ATSUSHI
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YONEYAMA, NAOKI
SUMI, ATSUSHI

IPC分类号 A61B8/00 A61B6/03 A61B5/00 A61B5/0205 A61B5/0402 A61B8/14 A61B8/08

CPC分类号 A61B8/4218 A61B5/1128 A61B8/4466 A61B8/4254 A61B8/4263 A61B6/032 A61B8/5261 A61B5/0205 
A61B5/0402 A61B8/543 A61B5/0077 A61B8/467 A61B8/461 A61B5/055 A61B5/08 A61B8/145

优先权 2017021034 2017-02-08 JP
2016043828 2016-03-07 JP

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

在一个实施例中，超声诊断设备包括超声探头;机器人臂，被配置为支撑超声波探头并沿着物体的体表移动超声波探头;存储器电
路，用于存储机器人臂用于移动超声波探头的跟踪指令信息;控制电路，其被配置为以机器人臂根据跟踪指令信息移动超声波探头的
方式驱动机器人臂。
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