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摘要(译)

提供了一种用于控制车辆的自主驾驶的设备和方法以及车辆系统。 该设备使用驾驶员的生物特征信息来监视驾驶员的压力状态，并
基于驾驶员的压力状态超过预设参考值的时间点的加速度率计算驾驶员的允许加速度率。 基于车辆行驶时测量的车辆和在前车辆的
位置和运动信息以及车道信息来计算预测的加加速度。 另外，当预测的加速度超过驾驶员的可允许的加速度时，确定车辆的行驶状
态，并基于车辆的行驶状态输出警报。
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