


























































































专利名称(译) 用于顺序姿势识别和自主功能信息获取的装置和方法

公开(公告)号 US20180064397A1 公开(公告)日 2018-03-08

申请号 US15/551331 申请日 2016-02-16

[标]申请(专利权)人(译) 日本电信电话株式会社

申请(专利权)人(译) 日本电报电话公司

当前申请(专利权)人(译) 日本电报电话公司

[标]发明人 HORIKAWA KEITARO
NAKAMURA YOSHITAKA
SAWADA MASATO
YAMANAKA AKIHIRO
TSUKADA SHINGO
YAMADA TOSHIYA

发明人 HORIKAWA, KEITARO
NAKAMURA, YOSHITAKA
SAWADA, MASATO
YAMANAKA, AKIHIRO
TSUKADA, SHINGO
YAMADA, TOSHIYA

IPC分类号 A61B5/00 A61B5/11 A61B5/024

CPC分类号 A61B5/721 A61B5/1116 A61B5/1118 A61B5/024 A61B5/021 A61B5/6804 A61B5/0456 A61B5/02405 
A61B5/1123 A61B5/16 A61B5/4035 A61B5/7267 A61B5/7282 A61B2503/10 A61B2503/12 A61B2505
/09 G16H20/30 G16H50/30

优先权 2015028850 2015-02-17 JP

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

附着到对象的可穿戴设备包括测量加速度信息的加速度计和测量对象的
生物信号信息的生物传感器。根据所测量的加速度信息和生物信号信
息，提取对应于第一预定时段的第一特征数据和对应于第二预定时段的
第二特征数据。通过基于第一特征数据的机器学习，生成用于对象的动
态/静态活动识别模型，动态活动识别模型和静态活动识别模型。通过组
合基于每个识别模型的确定结果，识别对象的姿势和活动，并且生成将
识别的姿势和活动与对象的生物信号信息相关联的对应信息。
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