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公开(公告)号 US10602952 公开(公告)日 2020-03-31

申请号 US15/702711 申请日 2017-09-12

[标]申请(专利权)人(译) 洛格摩提公司

申请(专利权)人(译) SMK CORPORATION

当前申请(专利权)人(译) SMK CORPORATION

[标]发明人 EJIRI KOICHIRO
KONDO HARUHIKO

发明人 EJIRI, KOICHIRO
KONDO, HARUHIKO

IPC分类号 A61B5/0492 A61B5/00 A61N1/04 G16H30/40 A61B5/04 A61B5/0488

CPC分类号 A61B5/4887 A61B5/4893 A61B5/7405 A61B5/0492 A61B5/0035 A61B5/742 A61B5/04001 A61B2562
/046 A61B5/7425 G16H30/40 A61N1/0476 A61B5/0488 A61B5/45 A61B5/224

优先权 2017039545 2017-03-02 JP

其他公开文献 US20180249923A1

外部链接 Espacenet

摘要(译)

提供了一种用于引导生物医学电极的设备，该设备基于生物体的自愿肌
肉和神经肌肉接头的位置，将要与志愿肌肉的生物体表面紧密接触的生
物医学电极引导至最佳的紧密接触位置。 生命体表面内的自愿肌肉。 从
通过与活体表面上的大量位置紧密接触的肌电检测电极所检测到的肌肉
动作电位，检测出活体肌肉和活体神经的神经肌肉接头的相对位置。 基
于相对位置信息，将要与自愿肌的活体表面紧密接触的生物医学电极的
紧密接触位置被引导至最佳位置。
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