








































































专利名称(译) 导管力控制装置
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优先权 62/290243 2016-02-02 US

其他公开文献 US10667752

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

手持式导管力控制装置包括尺寸适于手持的细长基部。基部限定第一和
第二相对纵向端部之间的纵向轴线。线性致动器安装在基座上，以提供
基本平行于基座纵向轴线的线性运动。护套夹连接到基座。护套夹的尺
寸适于固定地捕获护套手柄。导管夹连接到线性致动器。导管夹的尺寸
适于固定地捕获导管，并且对准以与护套夹基本上同轴。系统和方法可
以结合导管力控制装置。
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