


























专利名称(译) 移动人机界面机器人

公开(公告)号 US20130338525A1 公开(公告)日 2013-12-19

申请号 US13/869280 申请日 2013-04-24

[标]申请(专利权)人(译) 艾罗伯特公司

当前申请(专利权)人(译) iRobot公司

[标]发明人 ALLEN THOMAS P

发明人 ALLEN, THOMAS P.

IPC分类号 A61B5/113 A61B5/00 A61B5/08

CPC分类号 A61B5/1135 A61B5/08 A61B5/746 A61B5/0002 A61B5/0013 A61B5/0062 A61B5/7405 A61B5/742 
A61B2576/00 G16H30/40

优先权 61/637757 2012-04-24 US

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

一种移动机器人，包括驱动系统，与驱动系统通信的控制器，以及支撑
在驱动系统上方的高度大于地面一英尺高的体积点云成像装置。体积点
云成像设备监测对应于呼吸对象的呼吸中心的表面的点云中的多个点的
平移。控制器从成像装置接收点云信号，并至少部分地基于从所识别的
呼吸中心接收的点云信号发出警报命令。
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