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摘要(译)

公开了一种用于膝关节置换手术的基于惯性传感器的手术导航系统。由
六自由度惯性芯片组成的惯性传感器，其测量通过一系列积分，四元数
和卡尔曼滤波器算法处理，用于跟踪骨骼和手术器械的位置和方向。该
系统记录解剖学上重要的几何形状，计算关节中心和膝关节的机械轴，
开发实时移动的下肢可视化，协助手术切割的术中计划，确定切割指南
的最佳切割平面以及最佳的假体位置和方向，最后使用图形用户界面将
切割导向器和假体导航到其最佳位置和方向。
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