












































专利名称(译) 带有身体位置和远端力感应的细长手术机械手

公开(公告)号 US8622935 公开(公告)日 2014-01-07

申请号 US12/127657 申请日 2008-05-27

[标]申请(专利权)人(译) LEO GIOVANNI

申请(专利权)人(译) LEO，GIOVANNI

当前申请(专利权)人(译) ENDOSENSE SA

[标]发明人 LEO GIOVANNI

发明人 LEO, GIOVANNI

IPC分类号 A61B5/117 A61M37/00 A61B5/00 A61M31/00 A61B5/103

CPC分类号 A61B5/01 A61M37/00 A61B5/103 A61B5/00 A61B5/117 A61B5/6843 A61B5/0084 A61M31/00 A61M25
/0158 A61B34/30 A61B34/70

代理机构(译) 华达THUENTE彼得森P.A.

优先权 60/931762 2007-05-25 US

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

细长的手术操纵器设备和操作方法使得能够确定细长的外科手术操纵器
的柔性部分的形状和/或其上的任意点的位置，以及施加在其上的远端部
分上的接触力的量度。机械手。多个光纤可操作地与操纵器耦合，每个
光纤包括多个光纤布拉格光栅，用于确定形状和/或位置。每个光纤还包
括光纤应变仪，例如布拉格光栅或法布里 - 珀罗谐振器，其位于细长外
科手术操纵器的远端部分，其与与操纵器的弯曲相关联的应变隔离。因
此，远端部分处的光纤应变仪可用于检测施加在远端部分上的力矢量
（大小和方向）。
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