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(57)  Die Erfindung betrifft ein System umfassend ei-
nen Sensor 1, 2, 3, 4, der einen Vitalparameter eines
Lebewesens 5 messen und ein dazu korrespondieren-
des Messsignal 6 ausgeben kann, sowie eine Auswer-
tungseinheit 7, die das Messsignal 6 des Sensors 1, 2,
3, 4 auswerten kann. Die Auswertungseinheit 7 kann an-
hand des ausgewerteten Messsignals einen Zeitpunkt

SYSTEM MIT VITALDATENSENSOR UND AUSWERTUNGSEINHEIT

t1, t2 fir das Eintreten einer Zustandsanderung des Le-
bewesens 5 prognostizieren kann. Die Erfindung betrifft
ferner eine Verwendung, ein Verfahren und ein Compu-
terprogrammprodukt. Haushaltsgerate kdnnen somit in
Anhangigkeit von dem prognostizierten Zeitpunkt Aktio-
nen ausfliihren oder Betriebszustande einnehmen.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein System umfassend ei-
nen Sensor, der einen Vitalparameter eines Lebewesens
messen und ein dazu korrespondierendes Messsignal
ausgeben kann, sowie eine Auswertungseinheit, die das
Messsignal des Sensors auswerten kann.

[0002] Vitalparameter wie zum Beispiel Pulsfrequenz
geben Aufschluss iber den aktuellen Zustand eines Le-
bewesens. Es gibt Systeme, die zum Beispiel bei einem
Sportler mittels eines Sensors einen Vitalparameter
messen und das Messsignal durch eine Auswertungs-
einheit auswerten und aufzeichnen konnen. Der Sportler
erhalt so eine Information Uber seinen korperlichen Zu-
stand innerhalb des Aufzeichnungszeitraums.

[0003] Es ist Aufgabe der Erfindung, ein weiterentwi-
ckeltes System bereitzustellen, das eine erweiterte
Funktionalitat insbesondere im Hinblick auf ein Zusam-
menspiel mit anderen Geraten ermdglicht.

[0004] ZurLo6sung der Aufgabe dienen ein System ge-
mafk dem Hauptanspruch und eine Verwendung, ein Ver-
fahren sowie ein Computerprogrammprodukt gemafn
den Nebenanspriichen. Vorteilhafte Ausfiihrungsformen
ergeben sich aus den Unteranspriichen.

[0005] Zur Lésung der Aufgabe dient ein System, das
einen Sensor umfasst, der einen Vitalparameter eines
Lebewesens messen und ein dazu korrespondierendes
Messsignal ausgeben kann. Das System umfasst eine
Auswertungseinheit, die das Messsignal des Sensors
auswerten kann. Die Auswertungseinheit kann anhand
des ausgewerteten Messsignals einen Zeitpunkt fir das
Eintreten einer Zustandsénderung des Lebewesens pro-
gnostizieren.

[0006] Ein Vitalparameter beschreibt einen Organis-
mus eines lebendigen Lebewesens und kann durch eine
MaRzahl angegeben werden. In der Regel beschreibtein
Vitalparameter eine Grundfunktion bzw. Vitalfunktion
des Lebewesens. Der Vitalparameter, d.h. die Mazahl,
kann mithilfe eines Sensors ermittelt werden.

[0007] Ein Messsignal ist ein insbesondere analoges
Signal, dessen Spannung, Stromstéarke und/oder Fre-
quenz mitdem gemessenen Vitalparameter, d.h. dessen
MaRzahl, korreliert. Ein ausgewertetes Messsignal re-
sultiert normalerweise aus einer Signalverarbeitung des
Messsignals beispielsweise mittels einer Analog-Digital-
Umwandlung und/oder einer Signaldnderung durch ei-
nen Algorithmus. Das ausgewertete Messsignal ist be-
vorzugt digital. Insbesondere kann das ausgewertete
Messsignal die MaRRzahl eines Vitalparameters angeben.
[0008] Eine Auswertungseinheit umfasst vorzugswei-
se einen Prozessor und einen Speicher mit einem Com-
puter-Programm-Code, d.h. auf dem Speicher speicher-
bare Befehle. Der Prozessor, der Speicher und der Com-
puter-Programm-Code sind so konfiguriert, dass ein Ver-
fahren mit mehreren Verfahrensschritten durchgefihrt
werden kann. Durch Verfahrensschritte kann beispiels-
weise auf Basis eines Messsignals ein Vitalparameter
ermittelt werden. Die Ausdriicke "auf Basis" oder "an-
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hand" leiten eine EingangsgréRe fir ein Ermitteln durch
die Auswertungseinheit ein. Insbesondere ist eine solche
Eingangsgréfie das Messsignal und/oder das ausgewer-
tete Messsignal. Vorzugsweise erfolgt ein Ermitteln mit-
hilfe eines Algorithmus, der in einem Computer-Pro-
gramm-Code abgebildet ist und/oder durch Verfahrens-
schritte ausgefihrt werden kann.

[0009] Zustandsdnderung meint eine bestimmte Zu-
standsanderung, d.h. eine Zustandséanderung, die in der
Auswertungseinheit festgelegt ist. Die Zustandsande-
rung ist also beispielsweise neben weiteren Zustands-
anderungen in der Auswertungseinheit hinterlegt, so
dass die Zustandsadnderung des Lebewesens von der
Auswertungseinheit zugeordnet werden kann. Insbeson-
dere kann die Zuordnung zu einer Zustandsanderung
durch das Zuordnen eines bestimmten Sensors oder
mehrerer bestimmter Sensoren zu der bestimmten Zu-
standsanderung erfolgen. Die Auswertung des ausge-
werteten Messsignals dieses Sensors oder dieser Sen-
soren, die einer bestimmten Zustandsédnderung zuge-
ordnet sind, dient dann gezielt zum Prognostizieren die-
ser bestimmten Zustandsanderung. Vorzugsweise kén-
nen mehrere Zustandsanderungen anhand des ausge-
werteten Messsignals mehrerer Sensoren prognostiziert
werden, wobei fiir jede Zustandsanderung unterschied-
liche Auswertungsalgorithmen und/oder unterschiedli-
che Kombinationen der Sensoren in der Auswertungs-
einheit hinterlegt sind.

[0010] Zustandsdnderung des Lebewesens bedeutet
ein Andern von einem Vorher-Zustand zu einem Nach-
her-Zustand. Im Idealfall liegen der Vorher-Zustand vor
dem Zeitpunkt und der Nachher-Zustand nach dem Zeit-
punktfiirdas Eintreten einer Zustandsanderung vor. Eine
Zustandsanderung ist beispielsweise ein Andern von ei-
nem Schlafzustand als Vorher-Zustand zu einem Wach-
zustand als Nachher-Zustand. Eine Zustands@nderung
ist beispielsweise ein Andern von einem geschlossenen
Blasenorgan als Vorher-zustand zu einem gedffneten
Blasenorgan als Nachher-Zustand mit austretendem
Urin oder einem geschlossenen Darm als Vorher-Zu-
stand zu einem gedffneten Darm als Nachher-Zustand
mit austretendem Stuhlgang. Eine Zustandsanderung ist
beispielsweise ein Andern von einem Nicht-Schrei-Zu-
stand als Vorher-Zustand zu einem Schrei-Zustand als
Nachher-Zustand insbesondere zur Signalisierung von
Hunger und/oder Durst. Es kann aber auch umgekehrt
sein. So kann eine Zustandsanderung ein Andern von
einem Wachzustand als Vorher-Zustand zu einem
Schlafzustand als Nachher-Zustand sein.

[0011] Ein Zeitpunkt fiir das Eintreten einer Zustands-
anderung des Lebewesens ist der Zeitpunkt des Wech-
sels von dem Vorher-Zustand in den Nachher-Zustand.
Da eine Zustandsédnderung selbst in der Regel eine ge-
wisse Zeit in Anspruch nimmt wie z.B. das Aufschlagen
der Augen bei dem Wechsel von einem Schlafzustand
in einen Wachzustand, ist der Zeitpunkt als ein ungeféh-
rer Zeitpunkt zu verstehen, der idealerweise zeitlich in
der Mitte des Vorgangs der Zustandsanderung liegt. Ins-
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besondere kdnnen mehrere Zeitpunkte einen Zeitraum
definieren, beispielsweise wenn der Vorgang der Zu-
standsanderung langere Zeit in Anspruch nimmt.
[0012] Prognostizieren bedeutet vorhersagen. Das
Prognostizieren eines Zeitpunkts fiir das Eintreten einer
Zustandsanderung erfolgt also zeitlich vor dem wirkli-
chen Eintreten der Zustandsénderung. Allgemein hat in
dem Moment des Prognostizierens bzw. der Ausgabe
eines prognostizierten Zeitpunktes durch die Auswer-
tungseinheit der Vorgang der Zustandsdnderung noch
nicht begonnen. Prognostizieren schlief3t ausdriicklich
den Fall aus, in dem beispielsweise durch einen Wecker
eine Zustandsanderung wie z.B. Aufwachen zu einem
vorher festgelegten Zeitpunkt planmaRig herbeigefiihrt
wird. Dieser Zeitpunkt ist dann nicht im Sinne dieser Er-
findung "prognostiziert", da der Zeitpunkt des Aufwa-
chens bei normalem planmafRigem Ablauf fest vorgege-
ben ist und auch nicht mit Vitalparametern verknUpft ist.
[0013] Das Prognostizieren einen Zeitpunkts fir das
Eintreten einer Zustandsénderung des Lebewesens
durch die Auswertungseinheit ermoglicht, dass ein Ge-
rat, insbesondere ein Haushaltsgerat, in Anhangigkeit
von dem prognostizierten Zeitpunkt eine Aktion ausfiih-
ren und/oder einen Betriebszustand einnehmen kann.
[0014] Wenn beispielsweise das Lebewesen ein
Saugling ist, kann durch das Prognostizieren des Auf-
wachzeitpunkts ein Gerat zum Aufwarmen einer Milch-
flasche oder eine Kiichenmaschine zur Zubereitung ei-
nes Babybreis derart friihzeitig aktiviert werden, dass die
Milchflasche bzw. der Babybrei kurz vor oder zumindest
zeitgleich oder ungeféhr zeitgleich mit dem Aufwachen
des Sauglings fertig zubereitet ist.

[0015] Alternativ oder ergdnzend kann das Geréat ein
Benachrichtigungsgerét sein, dass eine Person lber ei-
ne prognostizierte Zustandséanderung und/oder den pro-
gnostizierten Zeitpunkt fir die Zustandsénderung be-
nachrichtigt. Insbesondere kann ein Benachrichtigungs-
gerat Uber einen aktuellen Zustand informieren und/oder
ein Uberwachungsereignis bezogen auf einen aktuellen
Zustand melden. Ein Benachrichtigungsgerat kann z.B.
ein Armband sein. Insbesondere kann das Benachrich-
tigungsgeréat einen Ton abgeben, vibrieren oder in sons-
tiger Weise eine Person auf sich aufmerksam machen
und/oder die Person aus dem Schlaf wecken. In einer
Ausgestaltung tragen mehrere Personen, die benach-
richtigt werden kénnen, jeweils einen Vitalparameter-
Sensor. Es kann dann in der Nacht diejenige Person
durch Vibration geweckt werden, die auf Basis des aus-
gewerteten Vitalparameter-Sensors am wenigsten tief
schlaft oder sich gerade in der REM-Schlafphase befin-
det. Die andere Person, die sich beispielsweise gerade
in einem tieferen Schlaf befindet, kann dann weiterschla-
fen.

[0016] Insbesondere hat das Benachrichtigungsgerat
eine Anzeigevorrichtung zum Anzeigen mindestens ei-
ner Information der Benachrichtigung. Das Geréat ist in
einer Ausfiihrungsform ein Smartphone oder Tablet-PC.
Eine Person kann somit zeitlich vor einer prognostizier-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ten Zustandsanderung benachrichtigt werden, um eine
entsprechende MafRnahme rechtzeitig vordem Eintreten
der Zustandsanderung durchzufihren.

[0017] Ist die Zustands&nderung beispielsweise das
Aufwachen eines Sduglings und der prognostizierte Zeit-
punkt der Aufwachzeitpunkt, so kann ein Elternteil ins-
besondere in der Nacht zeitlich so geweckt und benach-
richtigt werden, dass der Elternteil gerade genug Zeit hat,
eine Milchflasche und/oder einen Babybrei in einer ver-
abreichungsbereiten Form zum Saugling zu bringen, be-
vor der Saugling aufwacht. Wenn bereits das Gerat zum
Aufwarmen der Milchflasche bzw. die Kiichenmaschine
zum Zubereiten des Babybreis in Abhangigkeit von dem
prognostizierten Aufwachzeitpunkt aktiviert wurden,
braucht der Elternteil lediglich die Flasche oder den Ba-
bybrei zum Sé&ugling zu bringen, um es dem S&ugling
unmittelbar nach dem Aufwachen zu verabreichen. Die
Schlafzeit der Eltern kann so maximiert werden.

[0018] Durch das Prognostizieren eines Zeitpunktes
fur das Eintreten einer Zustandsédnderung kann Zeit ge-
spart, Ruhezeit erhéht und ein besonders hoher Auto-
matisierungsgrad erreicht werden. Nachfolgend sind
weitere Beispiele hierflir beschrieben.

[0019] Das Gerat kann ein Haustiirschloss, ein moto-
risiert betriebener Rollladen und/oder ein Smart-Home-
Server sein. Der prognostizierte Zeitpunkt einer Zu-
standsanderung kann dabei der Einschlafzeitpunkt sein.
Das Gerat kann somit zeitlich vor dem Einschlafzeitpunkt
eine Aktion ausfiihren oder einen Betriebszustand ein-
nehmen. Beispielsweise kann somit in einem festgeleg-
ten Zeitabstand vor dem prognostizierten Einschlafzeit-
punkt das Haustiirschloss automatisch verriegelt, Roll-
laden und/oder Fenster automatisch geschlossen wer-
den. Der prognostizierte Zeitpunkt einer Zustandsénde-
rung kann dabei der Aufwachzeitpunkt sein. Beispiels-
weise kann dann die Heizung insbesondere im Badezim-
mer in einem festgelegten Zeitabstand vor dem prognos-
tizierten Aufwachzeitpunkt aktiviert werden, so dass eine
Person nach dem Aufwachen ein vorgewarmtes Bade-
zimmer antrifft.

[0020] Das Lebewesen kann ein Tier oder Haustier
sein. Der Besitzer des Tiers oder Haustiers kann so zeit-
lich vor z.B. einem Aufwachen des Tiers oder Haustiers
benachrichtigt werden, um beispielsweise sicherzustel-
len, dass alle Turen und Fenster geschlossen sind. Ein
Verletzen einer Katze an einem gekippten Fenster kann
so z.B. vermieden werden.

[0021] In einer Ausgestaltung kann rechtzeitig ein
Urin- und/oder Stuhlgangbehaélter fiir eine pflegebedurf-
tige Person rechtzeitig vor einem Urin- bzw. Stuhllassen
in Betriebsposition gebracht werden.

[0022] Wenn das Gerat der Smart-Home-Server ist,
kann die Raumtemperatur und/oder die Beleuchtung in
Abhangigkeit von dem prognostizierten Zeitpunkt, insbe-
sondere Einschlaf- und/oder Aufwachzeitpunkt, veran-
dert werden. Ein gleichmaRiges Senken der Temperatur
bzw. Lichtstarke Gber einen Zeitraum vor dem Einschla-
fen kann so ermdglicht werden. Ein Anheben der Tem-
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peratur bzw. Lichtstarke kann in einem Zeitraum vor dem
Aufwachen erfolgen.

[0023] Es kann ferner ermdglicht werden, dass eine
Person nach dem Aufstehen frisch gebackene Brétchen
und/oder einen frischen Kaffee einem entsprechenden
Kiichengerat wie z.B. einem Ofen, einer Kaffeemaschine
oder einer Kiichenmaschine entnehmen kann.

[0024] In einer Ausfiihrungsform ist die Auswertungs-
einheit mit einem maschinellen Lernalgorithmus ausge-
stattet, um anhand der ausgewerteten Messsignale den
Zeitpunkt fir das Eintreten der Zustandsanderung des
Lebewesens zu prognostizieren.

[0025] Ein maschineller Lernalgorithmus ordnet allge-
mein einer oder mehreren EingangsgréRen eine Aus-
gangsgrole zu und gibt diese in der Regel aus. Ein ma-
schineller Lernalgorithmus ist haufig die Basis fiir soge-
nannte "kinstliche Intelligenz", wobei der maschinelle
Lernalgorithmus aus Erfahrung "lernt" und eigenstandig
Muster und GesetzmaRigkeiten auch in unbekannten
Daten "erkennt". Ein maschineller Lernalgorithmus kann
durch ein sogenanntes "neuronales Netz" gebildet wer-
den oder dieses in Form eines entsprechenden Pro-
gramms umfassen. Insbesondere wird ein maschineller
Lernalgorithmus durch eine Modellbildungsphase und ei-
ner anschlieRenden Identifikationsphase erzeugt, um
schlief3lich in einer Prognosephase einen Zeitpunkt fur
das Eintreten einer Zustandsénderung prognostizieren
zu kdnnen. Insbesondere erfolgt die Modellbildungspha-
se beim Hersteller. Die Identifikationsphase kann beim
Hersteller und/oder beim Endnutzer erfolgen. Die Prog-
nosephase erfolgt dann grundsétzlich beim Endnutzer.
Zu Testzwecken kann die Prognosephase beim Herstel-
ler erfolgen.

[0026] In der Modellbildungsphase wird ein mathema-
tisches Modell, d.h. Gleichungssystem, zur Zuordnung
eines oder mehrerer Eingangsgrofen zu einer Aus-
gangsgrole erstellt. Eine Korrelation von einem oder
mehreren Vitalparametern mit einer Zustandsanderung
wird dabei beriicksichtigt, d.h., in dem mathematischen
Gleichungssystem abgebildet. Vorzugsweise wird in der
Modellbildungsphase ein dynamisches Modell und/oder
Differentialgleichungssystem zur Prognose des Zeit-
punkts des Eintretens einer Zustandsénderung eines Le-
bewesens anhand des ausgewerteten Messsignals er-
stellt. Indem Modell bzw. dem Differentialgleichungssys-
tem dienen die ausgewerteten Messsignale eines fest-
gelegten Sensors oder mehrerer festgelegter Sensoren
als Eingangsgrofie bzw. Eingangsgréen und der prog-
nostizierte Zeitpunkt fiir das Eintreten einer bestimmten
Zustandsanderung als die Ausgangsgrofie.

[0027] In der Identifikationsphase wird dem maschi-
nellen Lernalgorithmus eine Mehrzahl von Werte-Paaren
mitjeweils einer EingangsgréRe und einer Ausgangsgro-
Re bzw. mit jeweils mehreren Eingangsgréfen und einer
Ausgangsgroe zugefiihrt. Der maschinelle Lernalgo-
rithmus wird auf diese Weise optimiert und der Realitat
angepasst. Insbesondere erfolgt eine Optimierung von
Konstanten in einem Differentialgleichungssystem des
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maschinellen Lernalgorithmus auf Basis der zugefiihrten
Werte-Paare. Durch das Vorsehen einer Riickmeldungs-
einrichtung kann dem maschinellen Lernalgorithmus ei-
ne AusgangsgréRe durch den Endnutzer zugefiihrt wer-
den, worauf noch spéater naher eingegangen wird.
[0028] In der Prognosephase wird der maschinelle
Lernalgorithmus angewendet, um anhand der ausgewer-
teten Messsignale den Zeitpunkt fir das Eintreten der
Zustandsanderung des Lebewesens zu prognostizieren.
[0029] Durch das Ausstatten der Auswertungseinheit
mit dem maschinellen Lernalgorithmus kann ein beson-
ders préazises Prognostizieren des Zeitpunkts des Ein-
tretens einer Zustandsénderung ermdglicht werden. Ein
Verallgemeinern und Ableiten von RegelmaRigkeiten
von dem Verlauf eines Vitalparameters oder mehrerer
Vitalparameter im Hinblick auf die Zustands&nderung
werden ermdglicht. Eine Prognose, welche die Eigenheit
des Lebewesens berticksichtigt, kann so erzielt werden.
[0030] In einer Ausgestaltung wird der maschinelle
Lernalgorithmus, der einen Extrapolationsparameter
und/oder eine Schwelle umfassen kann, fiir die gesamte
Prognose eingesetzt, so dass die von dem maschinellen
Lernalgorithmus ausgegebene Ausgangsgrofle dem
Zeitpunkt fir das Eintreten der Zustandsanderung ent-
spricht. In einer alternativen oder erganzenden Ausge-
staltung wird durch den maschinellen Lernalgorithmus
nur eine ZwischengrofRe, wie z.B. ein Extrapolationspa-
rameter und/oder eine Schwelle, zum Ermitteln des pro-
gnostizierten Zeitpunkts fir das Eintreten der Zustands-
anderung ausgegeben.

[0031] In einer Ausflihrungsform extrapoliert die Aus-
wertungseinheit einen zeitlichen Verlauf der ausgewer-
teten Messsignale. Eine fiir die Prognose des Zeitpunkts
der Zustandsanderung relevante Information kann so be-
sonders einfach ermittelt werden. Der zeitliche Verlauf
der ausgewerteten Messsignale kann als Messkurve wie
z.B. in den Figuren 3 und 4 grafisch dargestellt werden,
bei dem die Werte der ausgewerteten Messsignale Uiber
die Zeitachse aufgetragen sind. Die Extrapolation des
zeitlichen Verlaufs der ausgewerteten Messsignale kann
wie z.B. in den Figuren 3 und 4 als eine extrapolierte
Kurve dargestellt werden, die sich in Richtung der Zeit-
achse an die Messkurve anschliefRt und diese fortsetzt.
Insbesondere erfolgt die Extrapolation auf Basis mindes-
tens eines Extrapolationsparameters, der den Verlauf
der extrapolierten Kurve beeinflusst. Bevorzugtist fir die
Extrapolation eine Kurvenfunktion hinterlegt, welche den
mindestens einen Extrapolationsparameter umfasst. In
einer Ausgestaltung ist die Kurvenfunktion Teil des ma-
schinellen Lernalgorithmus.

[0032] In einer Ausfihrungsform umfasst die Auswer-
tungseinheit eine Schwelle fir die ausgewerteten Mess-
signale zur Indikation einer Zustandsanderung. Schwelle
meint Schwellwert. Indikation einer Zustandsanderung
meint, dass wenn ein ausgewertetes Messsignale die
Schwelle bzw. den Schwellwert erreicht hat oder dartiber
liegt, dies einen Hinweis auf das Eintreten der Zustands-
anderung darstellt. Durch das Vorsehen einer Schwelle
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kann der Zeitpunkt fiir das Eintreten einer Zustandsan-
derung besonders einfach umgesetzt werden. In einer
Ausgestaltung ist die Schwelle Teil des maschinellen
Lernalgorithmus.

[0033] In einer Ausflihrungsform identifiziert die Aus-
wertungseinheit den Zeitpunkt, bei dem der extrapolierte
zeitliche Verlauf der ausgewerteten Messsignale die
Schwelle erreicht, als den prognostizierten Zeitpunkt. Die
Auswertungseinheit ermittelt also den prognostizierten
Zeitpunkt fir das Eintreten der Zustandsanderung durch
einen Schnittpunkt der extrapolierten Kurve mit der
Schwelle, wie in den Figuren 3 und 4 exemplarisch ge-
zeigt. Der Zeitpunkt fiir das Eintreten der Zustandsande-
rung kann somit durch einen besonders einfach aufge-
bauten Algorithmus prognostiziert werden. In einer Aus-
gestaltung ist dieser Algorithmus Teil des maschinellen
Lernalgorithmus.

[0034] Ineiner Ausgestaltungsind zwei Schwellen vor-
gesehen, insbesondere eine Mindestschwelle bzw. ein
Mindestschwellwert und eine Héchstschwelle bzw. ein
Hoéchstschwellwert. Ein prognostizierter frihester Zeit-
punkt ergibt sich dann aus dem Schnittpunkt der extra-
polierten Kurve mit dem Mindestschwellwert und ein spa-
tester Zeitpunkt aus dem Schnittpunkt der extrapolierten
Kurve mit dem Héchstschwellwert. Die Wahrscheinlich-
keit fur das Eintreten der Zustandsanderung vor oder
nach dem prognostizierten Zeitpunkt kann so quantifi-
ziert werden, beispielsweise in Form eines Konfidenzle-
vels.

[0035] In einer Ausfiihrungsform werden die Schwelle
und/oder der extrapolierte zeitliche Verlauf der ausge-
werteten Messsignale durch den maschinellen Lernal-
gorithmus ermittelt. Die Schwelle bzw. die Extrapolation
des zeitlichen Verlaufs der ausgewerteten Messsignale
kann so auch bei Verarbeitung mehrerer Eingangsgré-
Ren besonders prazise ermittelt werden.

[0036] In einer Ausfiihrungsform ist eine Eingabe-
schnittstelle fir einen Benutzer vorhanden. Benutzer
meint Endnutzer wie z.B. ein Elternteil eines Sauglings.
Der Benutzer kann das Lebewesen selbst sein, wenn
das System z.B. mit dem Smart-Home-Server zur Stei-
gerung des Wohnkomforts verknpft ist. Eine Eingabe-
schnittstelle erlaubt insbesondere das Eingeben einer
Zahl oder eines Textes. Bevorzugt weist eine Eingabe-
schnittstelle ein Display zum Anzeigen der Eingaben auf.
Die Eingabeschnittstelle ist in einer Ausgestaltung ein
Smartphone oder ein Tablet-PC. In einer Ausgestaltung
dient eine App fir ein Smartphone als Eingabeschnitt-
stelle.

[0037] In einer Ausfiihrungsform kann der Benutzer
die Schwelle einstellen, insbesondere lber die Eingabe-
schnittstelle. Die Schwelle kann so an die Erfahrungs-
werte des Benutzers angepasst werden. Manchmal neh-
men Eltern einen Zusammenhang von Vitalparametern
mit einem Zeitpunkt einer Zustandsénderung wie dem
Aufwachzeitpunkt zum Teil wahr und kénnen somit die
Schwelle gezielt einstellen, z.B. eine Schwelle fiir die
Korpertemperatur. Dem Benutzer wird so die Méglichkeit
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gegeben, eigene Erfahrungswerte in die Prognose des
Zeitpunkts fiir das Eintreten einer Zustandsdnderung
einflieBen zu lassen und eine besonders zuverldssige
und an das Lebewesen angepasste Prognose zu ermdég-
lichen.

[0038] In einer Ausgestaltung kann der Benutzer tiber
die Eingabeschnittstelle eine Sensitivitat oder einen Kon-
fidenzlevel des Systems flr die Prognose des Zeitpunk-
tes einstellen. Je hoéher die Sensitivitat bzw. der Konfi-
denzlevel eingestellt wird, desto friiher ist der Zeitpunkt,
auf den das Eintreten der Zustandsanderung prognosti-
ziert wird. So kann vermieden werden, dass der prog-
nostizierte Zeitpunkt zeitlich hinter wirklichen Zeitpunkt
liegt. Gleichsam kann das System auf die Kundenbedirf-
nisse angepasst werden.

[0039] In einer Ausfiihrungsform ist eine Rickmel-
dungseinrichtung vorgesehen, durch die ein Benutzer
dem maschinellen Lernalgorithmus eine Riickmeldung
Uber das Eintreten einer Zustandsanderung geben kann.
Durch das Vorsehen einer Riickmeldungseinrichtung
kann dem maschinellen Lernalgorithmus eine Aus-
gangsgroRe durch den Endnutzer zugefiihrt werden. Der
maschinelle Lernalgorithmus kann somit z.B. typische
Aufwachzeiten eines bestimmten Sauglings "erlernen”
und berticksichtigen. Vorzugsweise umfasst die Riick-
meldungseinrichtung einen Knopf. Ein besonders einfa-
ches und unkompliziertes Abgeben einer Riickmeldung
durch den Benutzer kann so ermdglicht werden. Wenn
der Saugling aufwacht, kann so z.B. der Knopf gedriickt
werden, um dem System den Aufwachzeitpunkt exakt
und zuverlassig mitzuteilen. Bevorzugt ist nur ein driick-
barer Knopf als die gesamte Benutzerschnittstelle der
Ruckmeldungseinrichtung vorgesehen. In einer alterna-
tiven oder ergdnzenden Ausgestaltung kann die Einga-
beschnittstelle als eine Riickmeldungseinrichtung ge-
nutzt werden. Eine besonders detaillierte Rlickmeldung
fir den maschinellen Lernalgorithmus kann so ermdég-
licht werden.

[0040] In einer Ausgestaltung ist ein Sensor mit der
Ruckmeldungseinrichtung verbunden oder stellt eine
Ruckmeldungseinrichtung dar, insbesondere ein Feuch-
tigkeitssensor. Eine Zustandsanderung wie z.B. Urinaus-
tritt oder Schweiflaustritt kann so dem maschinellen Ler-
nalgorithmus automatisch als Ausgangsgré3e zu dessen
Optimierung bereitgestellt werden.

[0041] Ineiner Ausflihrungsformistder Sensorein Gy-
rometer. Ein Gyrometer dient beispielsweise dem Mes-
sen einer Drehbewegung. Durch das Messen der Dreh-
bewegung kann ein Maf fiir die Aktivitat zur Beschrei-
bung des Lebewesens ermittelt werden, das mit einer
Zustandsanderung, z.B. Aufwachen, in Korrelation ge-
bracht werden kann. Insbesondere wird eine Richtungs-
anderung einer Drehbewegung erfasst und/oder pro Zei-
tintervall von z.B. zehn Sekunden gemessen. Erfolgen
beispielsweise mindestens sechs Richtungswechsel in
einem Zehn-Sekunden-Zeitraum, so ist dies ein Hinweis
auf einen Wachzustand eines Sauglings. Gleichsam ist
ein steiler Anstieg der Anzahl der Richtungswechsel in-
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nerhalb eines Zeitraums von beispielsweise zehn Minu-
ten vor dem Aufwachen mit einer insbesondere nahe-
rungsweise konstanten Steigung Uber die Zeit festzustel-
len. Der Einsatz eines Gyrometers als Sensor ermdglicht
so eine besonders zuverlassige Prognose des Aufwach-
zeitpunkts eines Sauglings.

[0042] Vorzugsweise wird das Gyrometer am Hand-
gelenk oder FuRgelenk eines Sauglings befestigt, insbe-
sondere mittels eines Armbandes bzw. FuBbandes. Ins-
besondere wird das Gyrometer zum Ermitteln einer Be-
schleunigung eingesetzt.

[0043] Alternativ oder ergénzend ist der Sensor ein
Kraftsensor, ein Kraftaufnehmer, ein Piezosensor
und/oder ein Dehnungsmessstreifen.

[0044] Ineineralternativen oder erganzenden Ausfiih-
rungsform ist der Sensor oder ein weiterer Sensor ein
Hautkontaktsensor zum Messen der Kérpertemperatur.
Die Korpertemperatur ist ein Vitalparameter, der unter
anderem beispielsweise mit dem Schlaf/Wach-Zyklus
korreliert. Eine Zustandsédnderung wie z.B. das Aufwa-
chen kann so besonders einfach prognostiziert werden.
[0045] Insbesondere kann der mindestens eine Sen-
sor ein Feuchtigkeitssensor zum Detektieren einer ein-
genassten Windel und/oder SchweiRabsonderung, eine
Bewegungssensormatte zur Aktivitdtsmessung, ein Ge-
ruchssensor insbesondere flir Methan, ein Pulsmesser,
ein Blutdruckmesser, ein Gehirnstromsensor flir EEG
und/oder EKG, ein Sauerstoffmesssensor insbesondere
zur Ermittlung des Schlafabschnitts, ein MRT-Gerét ins-
besondere zur Ermittlung eines Aufwachzeitpunkts, eine
Warmebildkamera, eine Nachtsichtkamera insbesonde-
re zur Erkennung charakteristischer Bewegungsablaufe,
eine Kamera mit Farbaufldsung insbesondere zur Zuord-
nung der Hautfarbe, ein Blutzuckerspiegelsensor, ein
CO,-Messgerat fur Atemluft, ein PupillengréRen-Mess-
gerat, ein Blinzelfrequenz-Messgerat insbesondere zum
Prognostizieren eines Einschlafzeitpunkts und/oder ein
Atemfrequenz-Messgeréat sein. Der Hautkontaktsensor
kann alternativ oder ergédnzend dem Messen von elek-
trischen Spannungsschwankungen auf der Hautoberfla-
che dienen.

[0046] Ineiner Ausflihrungsform sind mindestens zwei
Sensoren fur unterschiedliche Vitalparameter vorgese-
hen. Der Zeitpunkt fiir das Eintreten einer Zustandsan-
derung kann so durch Bertiicksichtigung von zwei unter-
schiedlichen Vitalparametern besonders zuverlassig
prognostiziert werden. Beispielsweise sind die zwei un-
terschiedlichen Vitalparameter die durch das Gyrometer
gemessene Aktivitdt und die durch den Hautkontaktsen-
sor gemessene Korpertemperatur. Die Kérpertempera-
tur gibt einen Hinweis darliber, ob sich das Lebewesen
beispielsweise in der Mitte oder am Ende der Schlafpha-
se befindet. Die Aktivitat weist auf eine REM-Phase oder
ein baldiges Aufwachen hin. Durch Verknipfung dieser
beiden Vitalparameter kann durch die Kérpertemperatur
beispielsweise der grobe Schlafabschnittidentifiziert und
durch die Aktivitdt die noch ausstehende Zeit bis zum
Aufwachen konkretisiert werden. Wird beispielsweise in
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einem mittleren Schlafabschnitteine erhéhte Aktivitat ge-
messen, so kann es sich entweder um eine REM-Phase
oder um ein nachtliches Aufwachen in der Nacht han-
deln, nicht jedoch um das morgendliche Aufwachen.
[0047] In einer Ausgestaltung kdnnen mit einer Kom-
bination aus Gyrometer und Dehnungsmessstreifen die
Aktivitat, der Puls und/oder die Atemfrequenz und somit
unterschiedliche Vitalparameter gemessen werden.
[0048] Insbesondere wird der Sensor oder werden die
Sensoren an einem Schlafplatz des Lebewesens, in oder
an einer Decke und/oder in oder an einem Schlafsack
befestigt.

[0049] Ineiner alternativen oder ergdnzenden Ausfiih-
rungsform kann der prognostizierte Zeitpunkt fiir das Ein-
treten der Zustandsanderung auf Basis der Auswertung
von mindestens zwei unterschiedlichen Vitalparametern
erfolgen. Eine besonders zuverlassige Prognose wird so
ermdglicht. Beispielsweise kann so der Pflegebedarf ei-
nes Sauglings oder einer pflegebedirftigen Person be-
reits friihzeitig ermittelt werden, so dass die Versorgung
besonders schnell und zeitnah erfolgen kann.

[0050] Insbesondere kénnen die Vitalparameter zwei
oder mehr aus den folgenden sein: Kérpertemperatur,
Aktivitat, Puls, Sauerstoffgehalt im Blut, Blutzuckerspie-
gel, Gehirnstrom, charakteristische Bewegungsablaufe,
CO,-Atemluftgehalt, Atemfrequenz, Pupillengrofie
und/oder Blinzelfrequenz.

[0051] In einer Ausfiihrungsform kann zur Ermittlung
des prognostizierten Zeitpunkts fur das Eintreten der Zu-
standsanderung eine Umgebungsinformation zusatzlich
beriicksichtigt werden. Die Auswertungseinheitund/oder
der maschinelle Lernalgorithmus sind entsprechend kon-
figuriert. Insbesondere ist die Umgebungsinformation
das Wetter bzw. eine Wettervorhersage oder Mondpha-
sen-Kalender. Wird beispielsweise ein Gewitter vorher-
gesagt, steigt die Wahrscheinlichkeit eines schnelleren
Aufwachens, was bei der Prognose entsprechend be-
ricksichtigt werden kann. Insbesondere zahltzu der Um-
gebungsinformation ein Fahrplan fiir einen Bus, fur eine
Bahn, fiir eine Mllabfuhr und/oder fiir einen Staubsau-
gerroboter.

[0052] Vorzugsweise weist die Auswertungseinheit ei-
ne Internetschnittstelle auf, um sich mit einem Wetter-
dienst, einem Smart-Home-Server z.B. mitdem Fahrplan
des Staubsaugerroboters und/oder einer Offentlichen
Fahrplanauskunft fir Bus, Bahn und Millabfuhr zu ver-
binden.

[0053] Ineiner Ausgestaltungsind ein Temperatursen-
sor zur Erfassung der Raumtemperatur, ein Helligkeits-
sensor zur Erfassung der Raumhelligkeit, ein Luftfeuch-
tigkeitssensor zur Erfassung der Raumluftfeuchtigkeit
und/oder ein Mikrofon zur Erfassung von Verkehrslarm,
Umgebungsgerduschen oder Personengerduschen wie
Reden oder Schnarchen vorgesehen.

[0054] In einer Ausfiihrungsform umfasst das System
ein Haushaltsgerat, das mit der Auswertungseinheit zum
Austausch von Daten verbunden werden kann, um in
Abhangigkeit von dem prognostizierten Zeitpunkt eine
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Aktion auszufiihren. In dem Haushaltsgeréat ist also eine
Aktion programmiert, die von dem Haushaltsgerat aus-
geflhrt wird, wenn das Haushaltsgerat einen prognosti-
zierten Zeitpunkt von der Auswertungseinheit erhalt, wo-
bei der prognostizierte Zeitpunkt bei der Durchfiihrung
der Aktion berticksichtigt wird. Fiir den Benutzer kénnen,
wie die oben beschriebenen Beispiele fiir solche Aktio-
nen zeigen, Zeit gespart, Ruhezeit erhéht und ein sehr
hoher Automatisierungsgrad erreicht werden.

[0055] Haushaltsgeradt meint ein elektrisch betriebe-
nes Gerat zum Einsatz im Privathaushalt. Dies mag ein
elektrisches Kiichengerat oder ein Reinigungsgerat mit
einer Schnittstelle zum Internet, einer WLAN-Schnittstel-
le und/oder einer Verbindung zu einem Smart-Home-
Server sein. Ein Haushaltsgerat im Sinne der vorliegen-
den Erfindung umfasst auch Heimwerkergerate wie Ak-
kuschrauber oder Bohrmaschine sowie Gartengerate
wie z.B. Rasenmaher-Roboter. Ein Reinigungsgerat ist
z.B. ein Staubsaugerroboter. Ein Haushaltsgerat bzw.
Gerat kann auch ein Smart-Home-Server sein, der mit-
hilfe von vernetzten und fernsteuerbaren Geréten, Schal-
tern und Sensoren Ablaufe automatisieren kann und so
eine besonders hohe Wohnqualitat, Sicherheit und En-
ergieeffizienz ermdglicht. Vorzugsweise ist der Smart-
Home-Server mit Hauseinrichtungen, Haustechnik und
Haushaltsgeraten wie zum Beispiel Lampen, Jalousien,
Rollladen, Turen, Fenstern, Heizung, Ofen, Herd, K-
chenmaschine, Kihlschrank, Waschmaschine, Staub-
sauger, Fernseher und/oder Audio-Geraten verbunden.
Insbesondere weist das Haushaltsgerat eine WLAN-
Schnittstelle und/oder ein Internet-Schnittstelle auf.
[0056] Ein weiterer Aspekt der Erfindung betrifft die
Verwendung des Systems nach dem eingangs beschrie-
benen Aspekt der Erfindung, wobei der prognostizierte
Zeitpunkt fir das Eintreten der Zustandsanderung des
Lebewesens der Aufwachzeitpunkt eines Sauglings ist.
Bei dieser Verwendung des Systems kénnen eine be-
sonders zuverlassige Prognose und eine besonders ho-
he Zeitersparnis und Ruhezeit fiir die Eltern erzielt wer-
den.

[0057] Ein weiterer Aspekt der Erfindung betrifft ein
System, insbesondere nach dem eingangs beschriebe-
nen Aspekt der Erfindung, umfassend einen Sensor, der
einen Vitalparameter eines Lebewesens messen und ein
dazu korrespondierendes Messsignal ausgeben kann.
Das System umfasst eine Auswertungseinheit, die das
Messsignal des Sensors auswerten kann. Die Auswer-
tungseinheit kann anhand des ausgewerteten Messsig-
nals das Eintreten einer festgelegen Zustandsédnderung
detektieren. Eine Person kann so zeitnah Gber das Ein-
treten der Zustandsadnderung benachrichtigt werden.
Insbesondere in Kombination mit der Prognose kénnen
so auch zusétzliche Funktionen wie z.B. Notrufmeldung
durch das System abgedeckt werden.

[0058] Ein weiterer Aspekt der Erfindung betrifft ein
Verfahren, bei dem mit einem Sensor ein Vitalparameter
eines Lebewesens gemessen und ein dazu korrespon-
dierendes Messsignal ausgeben wird. Eine Auswer-
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tungseinheit wertet das Messsignal des Sensors aus und
prognostiziert anhand des ausgewerteten Messsignals
einen Zeitpunkt fiir das Eintreten einer Zustandsande-
rung des Lebewesens. Die Merkmale, Ausfiihrungsfor-
men und Wirkungen des eingangs beschriebenen Sys-
tems zur Losung der Aufgabe beziehen sich entspre-
chend auch auf dieses Verfahren.

[0059] Ein weiterer Aspekt der Erfindung betrifft ein
Computerprogrammprodukt. Das Computerprogramm-
produkt umfasst Befehle, die bei der Ausfiihrung des Pro-
gramms des Computerprogrammprodukts durch einen
Computer diesen veranlassen, die Schritte des Verfah-
rens gemal dem vorhergehenden Aspekt der Erfindung
auszufiihren. Insbesondere ist der Computer die Aus-
wertungseinheit. Die Merkmale, Ausfiihrungsformenund
Wirkungen des eingangs beschriebenen Systems zur
Lésung der Aufgabe beziehen sich entsprechend auch
auf dieses Computerprogrammprodukt.

[0060] Nachfolgend werden Ausfiihrungsbeispiele der
Erfindung auch anhand von Figuren naher erlautert.
Merkmale der Ausflihrungsbeispiele und weiterer nach-
folgend beschriebener alternativer oder ergédnzender
Ausgestaltungen kdnnen einzeln oder in einer Mehrzahl
mit den beanspruchten Gegenstéanden kombiniert wer-
den. Die beanspruchten Schutzbereiche sind nicht auf
die Ausfliihrungsbeispiele beschrankt.

[0061] Es zeigen:

Figur 1:  Schematische Darstellung eines Systems
zum Prognostizieren eines Aufwachzeit-
punktes eines Sauglings;

Schematische Darstellung eines Systems mit
mehreren Sensoren, einer Auswertungsein-
heit und Benachrichtigungsgeraten;
Schematische Darstellung eines Diagramms
mit einer Messkurve der Aktivitat, einer ex-
trapolierten Kurve, einer Schwelle und einem
prognostiziertem Zeitpunkt fir das Eintreten
einer Zustandsanderung vom Schlafzustand
in den Wachzustand;

Schematische Darstellung eines Diagramms
mit einer Messkurve der Kérpertemperatur,
einer extrapolierten Kurve, einer Schwelle
und einem prognostiziertem Zeitpunkt fuir das
Eintreten einer Zustandsanderung vom
Schlafzustand in den Wachzustand.

Figur 2:

Figur 3:

Figur 4:

[0062] Figur1 zeigteinen Saugling als das Lebewesen
5 im Schlafzustand. Der Saugling hat ein Gyrometer 1
am Handgelenk, insbesondere integriert in ein Armband.
Der Saugling weist einen Hautkontaktsensor 2 auf, der
bevorzugt am Kopf, besonders bevorzugt an der Stirn
oder der Schlafe, mit Kontakt zur Hautoberflache befes-
tigt ist. Insbesondere ist der Hautkontaktsensor 2 mittels
eines Pflasters angeklebt oder wird durch ein Stirnband
gehalten und gegen die Hautoberflache gedriickt. Der
Saugling liegt auf einer Bewegungssensormatte 3, die
mit Kraftsensoren wie z.B. Dehnungsmessstreifen aus-
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gestattet ist, um eine Bewegung des Sauglings zu mes-
sen. Die Bewegungssensormatte 3 ist auf einem Bett 12
angeordnet, in dem der Saugling liegt. In einer Windel
10 des Sauglings ist ein Feuchtigkeitssensor 4 ange-
bracht, um austretenden Urin zu messen bzw. zu detek-
tieren. Eine Auswertungseinheit 7 kann optional Gber ein
Kabel 11 mit einem der Sensoren (1 bis 4), bevorzugt
mit der Bewegungssensormatte 3 verbunden werden.
[0063] Die Auswertungseinheit7 istmiteiner Riickmel-
dungseinrichtung 8 verbunden, die mittels eines Kopfes
betatigt werden kann. Wird beispielsweise der Aufwach-
zeitpunkt prognostiziert, kann der Knopf beim tatsachli-
chen Aufwachen des Sauglings gedrlckt werden, um
dem System eine Riickmeldung tiber den wirklichen Auf-
wachzeitpunkt zu verschaffen. Das System kann so die
hinterlegten Algorithmen, insbesondere einen maschi-
nellen Lernalgorithmus, zum Prognostizieren des Auf-
wachzeitpunkts optimieren.

[0064] Die Sensoren1,2und4 sind bevorzugtkabellos
zum Datenaustausch mit der Auswertungseinheit 7 ver-
bunden.

[0065] Die Figur 2 zeigt schematisch den Aufbau des
Systems, insbesondere des Systems der Figur 1. Ein
Gyrometer 1 sendet kabellos, insbesondere Uber Funk,
sein Messsignal 6 an die Auswertungseinheit 7. Eine Be-
wegungssensormatte 3 sendet Uber ein Kabel ihr Mess-
signal 6 an die Auswertungseinheit 7. Die optional vor-
gesehene, jedoch nicht dargestellte Riickmeldungsein-
richtung 8 ist entweder Uber ein Kabel oder kabellos zum
Datenaustausch mit der Auswertungseinheit 7 verbun-
den. Die Auswertungseinheit 7 verarbeitet die Messsig-
nale 6, um daraus einen oder mehrere ausgewertete
Messsignale k1, k2 zu erhalten, die einen oder mehrere
Vitalparameter oder zumindest dazu korrelierende Kenn-
werte angeben. Mittels eines Algorithmus ermittelt die
Auswertungseinheit 7 einen prognostizierten Zeitpunkt
t1, t2 fir das Eintreten einer Zustandsanderung. Bei-
spielsweise kann diese Ermittlung, wie unten anhand der
Figuren 3 und 4 beschrieben wird, erfolgen. Wird ein Zeit-
punkt prognostiziert oder fallt ein prognostizierter Zeit-
punkt in einen vorher festgelegten Zeitabstand vor dem
prognostizierten Zeitpunkt der Zustandsanderung, z.B.
zehn Minuten, wird in einer Ausgestaltung der prognos-
tizierte Zeitpunkt an ein Benachrichtigungsgerat 12
und/oder ein Haushaltsgerat 9 Ubermittelt. Insbesondere
wird gemeinsam mit dem prognostizierten Zeitpunkt
auch eine Information Uiber die Zustandsénderung tber-
mittelt. Auch diese Benachrichtigen an das Benachrich-
tigungsgerat 12 oder das Haushaltsgerat 9 kénnen wie
in der Figur 2 exemplarisch gezeigt kabellos oder mittels
Kabel erfolgen. Insbesondere weist die Auswertungsein-
heit 7, das Benachrichtigungsgerat 12 und/oder das
Haushaltsgerat 9 eine Bluetooth-Schnittstelle und/oder
eine WLAN-Schnittstelle auf, um kabellos Daten Uber-
mitteln zu kénnen.

[0066] Die Figur 3 zeigt ein Diagramm der durch das
Gyrometer 1 gemessenen Aktivitat s1, die tber die Zeit
t aufgetragen ist. Beispielsweise wird in Figur 3 die Pro-
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gnose eines Aufwachzeitpunkts illustriert, insbesondere
des Aufwachzeitpunkts des Sauglings der Figur 1. Die
ausgewerteten Messsignale bilden eine Messkurve k1,
die mit einer durchgezogenen Linie dargestellt ist. Der in
der Auswertungseinheit 7 hinterlegte Algorithmus, ins-
besondere ein maschineller Lernalgorithmus, vermag
anhand des Verlaufs der Messkurve den Kurvenverlauf
in die Zukunft in Form der extrapolierten Kurve e1 zu
verlangern. Eine Schwelle M1 ist vorgesehen, welche
die Zustandsanderung vom Schlafzustand in den Wach-
zustand, abgekurzt Aufwachzeitpunkt genannt, indiziert.
Der Zeitpunkt t1 fur die Zustandsanderung vom Schlaf-
zustand in den Wachzustand ergibt sich somit aus dem
Schnittpunkt P1 der extrapolierten Kurve e1 mit der
Schwelle M1. Dieser Zeitpunkt t1 wird anhand des Ver-
laufs der Messkurve und somitanhand von gemessenen
Bewegungen prognostiziert.

[0067] Die Figur 4 illustriert ein weiteres Beispiel zum
Prognostizieren beispielsweise eines Aufwachzeit-
punkts, insbesondere des Aufwachzeitpunkts des Saug-
lings der Figur 1. Das Diagramm zeigt die durch den
Hautkontaktsensor 2 gemessene und signalverarbeitete
Kdrpertemperatur s2, die tber die Zeit t aufgetragen ist.
Die ausgewerteten Messsignale bilden eine Messkurve
k2, die mit einer durchgezogenen Linie dargestellt ist.
Der in der Auswertungseinheit 7 hinterlegte Algorithmus,
insbesondere ein maschineller Lernalgorithmus, vermag
anhand des Verlaufs der Messkurve den Kurvenverlauf
in die Zukunft in Form der extrapolierten Kurve e2 zu
extrapolieren. Eine Schwelle M2 ist vorgesehen, welche
den Aufwachzeitpunkt indiziert. Der prognostizierte Zeit-
punkt t2 ergibt sich aus dem Schnittpunkt P2 der extra-
polierten Kurve e2 mit der Schwelle M2. Wiederum kann
der Zeitpunkt t2 des Aufwachens mittels Temperatur-
messungen prognostiziert werden.

[0068] In einer Ausgestaltung ist ein Konsolidierungs-
algorithmus vorgesehen, der aus beiden prognostizier-
ten Zeitpunkten t1 und t2 einen konsolidierten prognos-
tizierten Zeitpunkt ermittelt, wenn die Zeitpunkte t1 und
t2 voneinander abweichen. Insbesondere ist der Konso-
lidierungsalgorithmus Teil des maschinellen Lernalgo-
rithmus.

[0069] Ineiner Ausgestaltung wird der Verlaufder aus-
gewerteten Messsignale k1 des Gyrometers 1 erst dann
extrapoliert, wenn die durch den Hautkontaktsensor 2
gemessene Kérpertemperatur eine bestimmte Mindest-
temperatur erreicht hat. Rechnerkapazitat kann so ein-
gespart werden. Ferner wird ein Zeitpunkt erst dann ex-
trapoliert, wenn ein baldiges Aufwachen anhand der ge-
messenen Korpertemperatur als hinreichend wahr-
scheinlich angenommen werden kann.

[0070] In einer Ausgestaltung wird das Extrapolieren
eines Verlaufs von ausgewerteten Messsignalen erst
dann durchgefiihrt, wenn ein vordefiniertes Verlaufs-
schema oder ein vordefinierter Mindestsignalwert er-
reicht ist. Rechnerkapazitat kann so eingespart werden.
[0071] In einer Ausgestaltung wird ein extrapolierter
Zeitpunkt erst dann an ein mit der Auswertungseinheit 7
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verbundenes Gerat, insbesondere Haushaltsgerat 9
oder Benachrichtigungsgerat 12, gesendet, wenn ein
vordefinierter Zeitabstand bis zu dem extrapolierten Zeit-
punkt erreicht ist oder wenn der prognostizierte Zeitpunkt
in den Zeitabstand fallt. Vorzugsweise betragt der vor-
definierte zeitliche Abstand funf bis fiinfzehn Minuten, so
zum Beispiel zehn Minuten.

[0072] In einer Ausfiihrungsform wird ist der Hautkon-
taktsensor 2 zur Messung der elektrischen Spannungs-
schwankungen an der Hautoberflache eingerichtet.
Messsignale fir ein Elektroenzephalogramm kénnen so
gemessen werden. Bei der Zustandsadnderung vom
Schlafzustand in den Wachzustand &ndert sich eine ge-
messene Frequenz der Spannungsschwankungen von
Alpha-Wellen zu Beta-Wellen. Umgekehrt andert sich ei-
ne gemessene Frequenz der Spannungsschwankungen
bei der Zustandsanderung vom Wachzustand in den
Schlafzustand von Beta-Wellen zu Alpha-Wellen. Alpha-
Wellen bezeichnen einen Frequenzbereich zwischen 8
und 13 Hz. Beta-Wellen bezeichnen einen Frequenzbe-
reich zwischen >13 und 30 Hz. Die Schwelle ist 13 Hz.
[0073] Insbesondere kann das System im Fall eines
erkannten bedrohten Lebens vorzugsweise mittels eines
mit dem System verbundenen Routers einen Rettungs-
dienst kontaktieren und/oder relevante Messdaten zur
Erstversorgung an den Rettungsdienst senden.

[0074] In einer Ausgestaltung dient eine App fir ein
Smartphone zum Anzeigen der Messsignale 6, der
Messkurve k1, k2, der extrapolierten Kurve e1, e2, der
Schwelle M1, M2 und/oder des prognostizierten Zeit-
punktes t1, t2. Der Benutzer kann dadurch eigene Ana-
lysen der historischen Daten vornehmen.

Patentanspriiche

1. Systemumfassend einen Sensor (1 bis 4), der einen
Vitalparameter eines Lebewesens (5) messen und
ein dazu korrespondierendes Messsignal (6) ausge-
ben kann, sowie eine Auswertungseinheit (7), die
das Messsignal (6) des Sensors (1 bis 4) auswerten
kann, dadurch gekennzeichnet, dass die Auswer-
tungseinheit (7) anhand des ausgewerteten Mess-
signals (k1, k2) einen Zeitpunkt (t1, t2) fir das Ein-
treten einer Zustandsénderung des Lebewesens (5)
prognostizieren kann.

2. System nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die Auswertungseinheit (7) mit einem ma-
schinellen Lernalgorithmus ausgestattet ist, um an-
hand der ausgewerteten Messsignale (k1, k2) den
Zeitpunkt (t1, t2) fur das Eintreten der Zustandsan-
derung des Lebewesens (5) zu prognostizieren.

3. System nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Auswertungseinheit (7) einen
zeitlichen Verlauf der ausgewerteten Messsignale
(k1, k2) extrapoliert.
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System nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass die Auswer-
tungseinheit (7) eine Schwelle (M1, M2) fiir die aus-
gewerteten Messsignale (k1, k2) zur Indikation einer
Zustandsanderung umfasst.

System nach den zwei vorhergehenden Anspri-
chen, dadurch gekennzeichnet, dass die Auswer-
tungseinheit (7) den Zeitpunkt (t1, t2), bei dem der
extrapolierte zeitliche Verlauf der ausgewerteten
Messsignale (k1, k2) die Schwelle (M1, M2) erreicht,
als den prognostizierten Zeitpunkt (t1, t2) identifi-
Ziert.

System nach einem der vier vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Schwelle (M1, M2) und/oder der extrapolierte zeitli-
che Verlauf der ausgewerteten Messsignale durch
den maschinellen Lernalgorithmus ermittelt werden.

System nach einem der fiinf vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass eine Ein-
gabeschnittstelle fiir einen Benutzer vorhanden ist
und/oder der Benutzer die Schwelle (M1, M2) ein-
stellen kann.

System nach einem der sechs vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass eine
Ruckmeldungseinrichtung (8) vorgesehen ist, durch
die ein Benutzer dem maschinellen Lernalgorithmus
eine Rickmeldung Uber das Eintreten einer Zu-
standsanderung geben kann.

System nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass der Sensor
ein Gyrometer (1) und/oder ein Hautkontaktsensor
(2) zum Messen der Kérpertemperatur ist.

System nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, mindestens zwei
Sensoren (1 bis 4) flr unterschiedliche Vitalparame-
ter vorgesehen sind und/oder der prognostizierte
Zeitpunkt (t1, t2) fur das Eintreten der Zustandsan-
derung auf Basis der Auswertung von mindestens
zwei unterschiedlichen Vitalparametern erfolgen
kann.

System nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass zur Ermittlung
des prognostizierten Zeitpunkts (t1, t2) fir das Ein-
treten der Zustandsanderung eine Umgebungsinfor-
mation bertcksichtigt werden kann.

System nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, gekennzeichnet durch ein Haushaltsgerat (9),
das mit der Auswertungseinheit (7) zum Austausch
von Daten verbunden werden kann, um in Abhan-
gigkeit von dem prognostizierten Zeitpunkt (t1, t2)
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eine Aktion auszufihren.

Verwendung des Systems nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der prognostizierte Zeitpunkt (i1, t2) fiir das
Eintreten der Zustandsénderung des Lebewesens
(5) der Aufwachzeitpunkt eines Sauglings ist.

Verfahren, bei dem mit einem Sensor (1 bis 4) ein
Vitalparameter eines Lebewesens (5) gemessen
und ein dazu korrespondierendes Messsignal (6)
ausgeben wird, wobei eine Auswertungseinheit das
Messsignal (6) des Sensors (1 bis 4) auswertet und
anhand des ausgewerteten Messsignals einen Zeit-
punkt (t1, t2) fir das Eintreten einer Zustandsande-
rung des Lebewesens (5) prognostiziert.

Computerprogrammprodukt, umfassend Befehle,
die bei der Ausfiihrung des Programms durch einen
Computer, insbesondere die Auswertungseinheit
(7), diesen veranlassen, die Schritte des Verfahrens
nach dem vorhergehenden Anspruch auszufiihren.
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