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摘要(译)

本发明涉及一种通过可调节的致动器在至少一个自由度上控制下肢的骨
科关节的方法，该可调节的致动器用于将骨科设备调节为不同于在平面
上行走的行走状况。 所述矫形设备包括到肢体的顶部连接装置和铰接地
布置在连接装置的远端的矫形元件。 该方法包括以下步骤：-通过传感器
感测骨科器械的几个参数； -将检测到的参数与基于多个参数和/或参数
曲线建立的标准进行比较，并将其存储在计算机单元中； —根据确定的
参数和/或参数曲线选择合适的标准； -根据所选择的标准来调节对运动
的阻力，运动的程度，驱动力和/或其进程，以便控制不同于在飞机上行
走的特殊功能。
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