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摘要(译)

基准面（96）可以定位在患者（18）的外部，邻近开口进入体腔，例如
肛门（20），用于结肠镜手术。基准面（96）可以具有位于开口
（100）旁边的传感器读取器（98），其可以用作内窥镜（92）通过其
中的引导件。内窥镜（92）配置有多个标签（94），例如沿其长度定位
的传感器或应答器，以便提供实时位置信息。
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