
Anmerkung: Innerhalb von neun Monaten nach Bekanntmachung des Hinweises auf die Erteilung des europäischen
Patents im Europäischen Patentblatt kann jedermann nach Maßgabe der Ausführungsordnung beim Europäischen
Patentamt gegen dieses Patent Einspruch einlegen. Der Einspruch gilt erst als eingelegt, wenn die Einspruchsgebühr
entrichtet worden ist. (Art. 99(1) Europäisches Patentübereinkommen).

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)

(19)
EP

3 
50

0 
16

4
B

1
*EP003500164B1*

(11) EP 3 500 164 B1
(12) EUROPÄISCHE PATENTSCHRIFT

(45) Veröffentlichungstag und Bekanntmachung des 
Hinweises auf die Patenterteilung: 
13.05.2020 Patentblatt 2020/20

(21) Anmeldenummer: 17761029.2

(22) Anmeldetag: 16.08.2017

(51) Int Cl.:
A61B 5/024 (2006.01) A47G 19/00 (2006.01)

A47G 23/00 (2006.01) A61B 5/00 (2006.01)

G01F 23/00 (2006.01)

(86) Internationale Anmeldenummer: 
PCT/EP2017/070794

(87) Internationale Veröffentlichungsnummer: 
WO 2018/033585 (22.02.2018 Gazette 2018/08)

(54) SYSTEM ZUM ÜBERWACHEN EINER FLÜSSIGKEITSAUFNAHME EINES BENUTZERS UND 
VERFAHREN ZUM BETRIEB DES SYSTEMS

SYSTEM FOR MONITORING THE LIQUID INTAKE OF A USER AND METHOD FOR OPERATING 
THE SYSTEM

SYSTÈME DE SURVEILLANCE DE L’ABSORPTION DE LIQUIDE PAR UN UTILISATEUR ET 
PROCÉDÉ DE FONCTIONNEMENT

(84) Benannte Vertragsstaaten: 
AL AT BE BG CH CY CZ DE DK EE ES FI FR GB 
GR HR HU IE IS IT LI LT LU LV MC MK MT NL NO 
PL PT RO RS SE SI SK SM TR

(30) Priorität: 19.08.2016 DE 102016215615

(43) Veröffentlichungstag der Anmeldung: 
26.06.2019 Patentblatt 2019/26

(73) Patentinhaber: Belenus Verwaltungsgesellschaft 
mbH
81243 München (DE)

(72) Erfinder:  
• HOFFMANN, Bernd

81243 München (DE)
• HEINICKE, Susann

81243 München (DE)

(74) Vertreter: Schenk, Markus et al
Schoppe, Zimmermann, Stöckeler 
Zinkler, Schenk & Partner mbB 
Patentanwälte 
Radlkoferstrasse 2
81373 München (DE)

(56) Entgegenhaltungen:  
US-A1- 2012 094 261 US-A1- 2014 046 596
US-A1- 2015 359 364 US-A1- 2016 143 583

• Henry Hopper: "A Dozen Ways to Measure Fluid 
Level and How They Work | Sensors Magazine", , 
1. Dezember 2004 (2004-12-01), XP055443764, 
Gefunden im Internet: 
URL:https://www.sensorsmag.com/components
/ a-dozen-ways-to-measure-fluid-level-and-ho 
w-they-work [gefunden am 2018-01-23]



EP 3 500 164 B1

2

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf ein
System zum Überwachen einer Flüssigkeitsaufnahme
eines Benutzers sowie ein Verfahren zum Betrieb des-
selben. Ausführungsbeispiele zeigen einen mit einem
Behälter verbundenen Sockel, der die Überwachung
ausführt. Weitere Ausführungsbeispiele zeigen eine
technische Einrichtung zur Koppelung an ein Gefäß bzw.
als Gefäß um die Trinkmenge bzw. Flüssigkeitszufuhr
aufzuzeichnen, auszuwerten, zu analysieren und zu
speichern. Die technische Einrichtung kann mit einer
Warn- und Erinnerungsfunktion ausgestattet sein.
[0002] Bisherige Systeme zur Überwachung der Flüs-
sigkeitsaufnahme ermöglichen eine allgemeine bzw.
durchschnittliche Bestimmung der Flüssigkeitsaufnah-
me ausschließlich basierend auf einer dem Behälter zu-
geführten oder entnommenen Flüssigkeitsmenge. Hier-
für kann der Behälter beispielsweise auf einem Unter-
setzer stehen, in dem die Auswertung durchgeführt wird.
Hiermit kann jedoch keine personenspezifische Flüssig-
keitsaufnahme bestimmt werden. Ebenso ist das System
sehr fehleranfällig, da das Glas versehentlich oder bei-
spielsweise aufgrund von Vergesslichkeit z. B. bei älte-
ren Menschen neben den Untersetzer gestellt wird und
somit eine genaue Füllstandsinformation des Glases
nicht durchgängig bestimmt werden kann.
[0003] Entsprechende Einrichtungen sind aus den
Druckschriften US 2014 / 046596 A1, US 2015 / 359364
A1 und US 2016 / 143583 A1 bekannt.
[0004] Der vorliegenden Erfindung liegt somit die Auf-
gabe zugrunde, ein verbessertes Konzept zur Überwa-
chung einer aufgenommenen Flüssigkeitsmenge eines
Benutzers zu schaffen.
[0005] Diese Aufgabe wird durch den Gegenstand der
unabhängigen Patentansprüche gelöst. Erfindungsge-
mäße Weiterbildungen sind in den Unteransprüchen de-
finiert.
[0006] Ausführungsbeispiele zeigen ein System zum
Überwachen einer Flüssigkeitsaufnahme eines Benut-
zers mit einer Überwachungseinrichtung, einer Schnitt-
stelle und einer Animationseinrichtung. Die Überwa-
chungseinrichtung kann eine aus einem Behälter ent-
nommene Flüssigkeitsmenge bestimmen. Die Schnitt-
stelle ist ausgebildet, um von einem Vitalparametersen-
sor einen Vitalparameter eines Benutzers des Systems
zu empfangen. Ferner kann die Animationseinrichtung
abhängig von der entnommenen Flüssigkeitsmenge und
dem Vitalparameter oder alternativ einer Mehrzahl von
Vitalparametern den Benutzer zum Trinken animieren.
[0007] Der vorliegenden Erfindung liegt die Idee zu-
grunde, eine personenspezifische bzw. individuelle op-
timale Flüssigkeitsmenge für einen Benutzer unter Ein-
beziehung von einer (kontinuierlichen) Messung von Vi-
talparametern des Benutzers zu bestimmen. Ferner ist
das System in der Lage, sich adaptiv an die aktuellen
Lebensumstände der Person anzupassen. So kann z. B.
über die Pulsfrequenz oder den abgesonderten Schweiß

festgestellt werden, ob eine Person Sport treibt und/oder
viel schwitzt und somit einen erhöhten Flüssigkeitsbedarf
hat oder ob die Person z. B. schläft und somit einen ge-
ringeren Flüssigkeitsbedarf aufweist. Dies ist möglich,
indem die Berechnung der aufgenommenen Flüssig-
keitsmenge unter Berücksichtigung von bereitgestellten
Vitalparametern aufgezeichnet wird, um so, basierend
auf einem ermittelten Flüssigkeitsbedarf und der tatsäch-
lich aufgenommenen Flüssigkeitsmenge die aufzuneh-
mende Flüssigkeitsmenge zu berechnen. Überschreitet
die bestimmte, aufzunehmende Flüssigkeitsmenge ei-
nen Grenzwert bzw. einen Schwellenwert, so wird der
Benutzer zum Trinken animiert.
[0008] Ausführungsbeispiele zeigen, dass die Über-
wachungseinrichtung, die Schnittstelle und die Animati-
onseinrichtung in einem Sockel angeordnet sind, der
ausgebildet ist, um den Behälter aufzunehmen. Somit
kann der Sockel die Berechnung übernehmen, ob der
Schwellenwert zur Signalisierung, dass Flüssigkeit durch
den Benutzer aufgenommen werden soll, bzw. zur Trin-
kanimation sowie die Animation des Benutzers an sich
ausführen.
[0009] Weitere, nicht zum hierin beanspruchten As-
pekt der Erfindung gehörige, Beispiele zeigen ein System
zum Überwachen einer Flüssigkeitsaufnahme eines Be-
nutzers mit einem Behälter, einem Sockel, einer Über-
wachungseinrichtung und einer Animationseinrichtung.
Der Behälter weist an einer Auflagefläche einen Vor-
sprung oder eine Wölbung auf, so dass eine Stabilität
des Behälters beim Abstellen des Behälters auf die Auf-
lagefläche reduziert ist. Der Sockel ist ausgebildet, um
den Behälter aufzunehmen, so dass der Behälter in Ver-
bindung mit dem Sockel stabil abstellbar ist. Die Über-
wachungseinrichtung bestimmt die aus dem Behälter
entnommene Flüssigkeitsmenge, wobei die Animati-
onseinrichtung ausgebildet ist, um abhängig von der ent-
nommenen Flüssigkeitsmenge, den Benutzer zum Trin-
ken zu animieren.
[0010] Dies ist vorteilhaft, da ein versehentliches Ab-
stellen oder ein Benutzen des Behälters ohne den So-
ckel, in dem zumindest die Erfassung einer aktuellen
Flüssigkeitsmenge in dem Behälter stattfindet, vermie-
den werden kann. Somit ist sichergestellt, dass der Be-
hälter ausschließlich in Verbindung mit dem Sockel be-
nutzt wird und Lücken bei der Überwachung der Flüssig-
keitsaufnahme durch die Person verhindert werden bzw.
nicht entstehen. In den Ausführungsbeispielen weist das
System gemäß dem zweiten Aspekt vorteilhafterweise
eine Schnittstelle auf, die an einem Vitalparametersen-
sor einen Vitalparameter eines Benutzers des Systems
empfangen kann, wobei die Animationseinrichtung fer-
ner ausgebildet ist, um abhängig von der entnommenen
Flüssigkeitsmenge und dem Vitalparameter, den Benut-
zer zum Trinken zu animieren. Die Überwachungsein-
richtung und die Animationseinrichtung kann gemäß ei-
nem Ausführungsbeispiel in dem Sockel ausgebildet
sein. Dies ist vorteilhaft, da somit gemäß dem ersten As-
pekt eine adaptive und personenspezifische Bestim-
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mung der benötigten Flüssigkeitsmenge durchgeführt
werden kann, und die bereits aufgenommene Flüssig-
keitsmenge nicht durch eine Fehlbedienung bzw. -be-
handlung des Systems verfälscht werden kann, da der
Becher ohne den Sockel nicht oder nur schwer abstellbar
ist.
[0011] So kann eine effektive Aufstellfläche des Be-
hälters beispielsweise um mehr als 60%, mehr als 75%
oder mehr als 90% gegenüber einer maximalen Quer-
schnittsfläche eines Bereichs des Behälters, der eine
Flüssigkeit aufnehmen kann, reduziert werden. Alterna-
tiv zu der maximalen Fläche kann auch eine durchschnitt-
liche Querschnittsfläche des Flüssigkeitsaufnahmebe-
reichs des Behälters als Vergleichswert herangezogen
werden, auf den sich die Reduzierung der effektiven Auf-
standsfläche bezieht.
[0012] Die weiteren Ausführungsbeispiele stellen vor-
teilhafte Ausgestaltungen dar. So zeigen Ausführungs-
beispiele, dass sie die Animationseinrichtung, den Be-
hälter, den Vitalparametersensor oder einen Transceiver
bzw. ein mobiles Gerät animieren kann, um den Benutzer
visuell, auditiv oder taktil zum Trinken zu animieren. Hin-
sichtlich einer visuellen Animation kann der Behälter bei-
spielsweise aus einem lichtdurchlässigen Material gebil-
det sein, wobei die Auswerteeinheit ausgebildet ist, zum
Animieren (des Behälters) Licht in den Behälter einzu-
koppeln. Ferner weist der Behälter Streuzentren auf, die
ausgebildet sind, um das eingekoppelte Licht zu streuen
und somit die visuelle Animation zu verstärken. Außer-
dem weist der Behälter erfindungsgemäß auch einen
Vorsprung auf, in den die Auswerteeinheit das Licht in
den Behälter einkoppelt. Dies ist vorteilhaft, da somit die
Einkopplung des Lichts senkrecht zu einer Blickrichtung
des Benutzers, der in den Behälter hineinblickt, bzw.
senkrecht zu einer Öffnungsrichtung des Behälters er-
folgt, und der Nutzer somit nicht von der einkoppelnden
Lichtquelle gestört bzw. geblendet wird. Da beim Trinken
der Blick des Nutzers nahezu senkrecht ins Glas fällt,
kann bei einer Anordnung der LED parallel zu der Öff-
nungsrichtung des Behälters zum Blenden des Nutzers
führen. Um dies zu vermeiden, kann die LED wie be-
schrieben auch horizontal bzw. senkrecht oder diagonal
angebracht werden.
[0013] Gemäß weiteren Ausführungsbeispielen kann
der Sockel einen Befestigungsmechanismus aufweisen,
der den Behälter in einem Betriebszustand z. B. mecha-
nisch oder magnetisch fest mit dem Sockel verbindet.
Dies ist vorteilhaft, da somit eine Fehlbenutzung des Sys-
tems vermieden wird, indem der Benutzer Flüssigkeit aus
dem Behälter entnimmt bzw. trinkt, diese Entnahme je-
doch von der Überwachungseinrichtung bzw. Sensoren
nicht erfasst wird. Der Behälter ist dann nicht durchge-
hend mit der Auswerteeinheit verbunden und erschwert
oder verhindert somit eine kontinuierliche Füllstands-
messung des Behälters. Gemäß weiteren Ausführungs-
beispielen kann der Sockel eine Detektionseinheit auf-
weisen, die ausgebildet ist, um den Behälter in einem
Betriebszustand zu identifizieren und gegenüber weite-

ren Behältern mit jeweils einer spezifischen Füllmenge
zu unterscheiden. Die Unterscheidung der Überwa-
chungseinrichtung ermöglicht, eine behälterspezifische
entnommene Flüssigkeitsmenge zu bestimmen und den
Behälter dem zugehörigen Benutzer zuzuordnen. Dies
ist vorteilhaft, da somit die entnommene Flüssigkeits-
menge nicht sockelspezifisch gespeichert, sondern in
Verbindung mit (bzw. in) beispielsweise einem Benutzer-
profil gespeichert wird, so dass ein Identifikationsmerk-
mal, z. B. ein elektronischer Chip, von dem Sockel iden-
tifiziert und bei einem (versehentlichen) Tausch der So-
ckel von zwei oder mehreren Behältern, die korrekte ge-
trunkene Flüssigkeitsmenge dem zu dem Behälter zu-
gehörigen Benutzer zugeordnet wird und nicht dem Nut-
zer, der den Sockel vorher benutzt hat.
[0014] Gemäß weiteren Ausführungsbeispielen weist
das System einen Neigungssensor bzw. Neigungsmes-
ser auf, der ausgebildet ist, um einen Neigungswinkel
des Behälters zu erfassen. Dies ist vorteilhaft, z. B. wenn
die entnommene Flüssigkeitsmenge basierend auf ei-
nem Gewicht der Flüssigkeit bestimmt wird. Durch das
Anheben und Neigen des Behälters (mit oder ohne den
Sockel) kann für diesen Zeitraum keine genaue Bestim-
mung der im Behälter vorhandenen Flüssigkeitsmenge
erfolgen. Somit wird dieser (zeitliche) Bereich von der
Überwachung der Füllstandsmenge ausgenommen. Ein
Vergleich zwischen der Flüssigkeitsmenge vor dem An-
heben bzw. Neigen und ein Vergleich nach dem Abstel-
len kann die zwischenzeitlich entnommene oder zuge-
führte Flüssigkeitsmenge wieder konsolidieren bzw. be-
stimmen. Das detektieren eines Kippen des Behälters
kann auch ein Schutz vor Fehlmessungen sein, wenn
Flüssigkeit bewusst oder unbewusst (beispielsweise
wenn der Behälter umgestoßen wird) verschüttet bzw.
ausgegossen wird. Unterstützend bei der Verifizierung
kann hier ggf. ein kombinierter Chip zur Neigungs-/Be-
schleunigungsmessung sein.
[0015] Dies ist vorteilhaft, da so die Messung der ak-
tuellen Flüssigkeitsaufnahme nochmals verbessert wird.
[0016] Bevorzugte Ausführungsbeispiele der vorlie-
genden Anmeldung werden nachfolgend Bezug neh-
mend auf die beiliegenden Zeichnungen näher erläutert.
Es zeigen:

Fig. 1 eine schematische Darstellung des Sys-
tems zur Überwachung der Aufnahme ei-
ner Flüssigkeitsmenge gemäß einer
Ausführungsform der Erfindung,

Fig. 2 eine schematische Darstellung eines
Systems zur Überwachung einer ent-
nommenen Flüssigkeitsmenge durch ei-
nen Benutzer,

Fig. 3 eine schematische Darstellung von mög-
lichen Formen eines Behälters mit redu-
zierter Standfläche,

Fig. 4 eine schematische Darstellung des Sys-
tems gemäß einem Ausführungsbei-
spiel,
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Fig. 5 eine schematische Darstellung des Sys-
tems mit einem mobilen Gerät,

Figs. 6A-6E eine schematische Darstellung verschie-
dener Sensoranordnungen zur Bestim-
mung der Flüssigkeitsmenge in dem Be-
hälter,

Fig. 7 eine schematische Darstellung des Sys-
tems zur Einkopplung von Licht in einen
Vorsprung des Behälters,

Fig. 8 eine schematische Querschnittsansicht
von einem weiteren Ausführungsbeispiel
des Systems, wobei unabhängig von
dem gewählten Ausführungsbeispiel ei-
ne Adaption des Sockels auf verschiede-
ne Behältergrößen durch das Anbringen
eines Erweiterungselements vorgenom-
men werden kann,

Fig. 9 einen Behälter einer zweiten Größe im
Vergleich zu Figur 8,

Fig. 10 eine schematische Darstellung des Sys-
tems gemäß einem Ausführungsbei-
spiel,

Fig. 11 eine Querschnittsansicht eines Behäl-
ters für ein System gemäß einem Aus-
führungsbeispiel,

Fig. 12A eine Draufsicht auf einen Behälter für ein
System gemäß einem Ausführungsbei-
spiel,

Fig. 12B eine Draufsicht auf einen Behälter für ein
System gemäß einem weiteren Ausfüh-
rungsbeispiel,

Fig. 13A eine Querschnittsansicht eines Behäl-
ters für ein System gemäß einem weite-
ren Ausführungsbeispiel,

Fig. 13B eine schematische Draufsicht auf einen
Emitter und einen Empfänger eines Füll-
standsmessers für ein System gemäß ei-
nes Ausführungsbeispiels,

Fig. 14A einen Behälter mit Füllstandsmesser ge-
mäß eines Beispiels,

Fig. 14B den Behälter aus Figur 14A mit einem ge-
ringeren Füllstand der in dem Behälter
befindlichen Flüssigkeit,

Fig. 15A eine Querschnittsansicht eines Behäl-
ters mit einem Flüssigkeitsdetektor für
ein System gemäß eines Ausführungs-
beispiels,

Fig. 15B eine Querschnittsansicht eines Behäl-
ters mit einem Flüssigkeitsdetektor für
ein System gemäß eines weiteren Aus-
führungsbeispiels,

Fig. 15C eine Querschnittsansicht eines Behäl-
ters mit einem Flüssigkeitsdetektor für
ein System gemäß eines weiteren Aus-
führungsbeispiels,

Fig. 16 ein Flussdiagramm eines Verfahrens
zum Betrieb eines Systems zum Über-
wachen einer Flüssigkeitsaufnahme ei-

nes Benutzers gemäß einem ersten As-
pekt, und

Fig. 17 ein Flussdiagramm eines Verfahrens
zum Betrieb eines Systems zur Überwa-
chung einer Flüssigkeitsaufnahme eines
Benutzers.

[0017] In der nachfolgenden Beschreibung der Figu-
ren werden gleiche oder gleichwirkende Elemente mit
den gleichen Bezugszeichen versehen, so dass deren
Beschreibung in den unterschiedlichen Ausführungsbei-
spielen untereinander austauschbar ist.
[0018] Fig. 1 zeigt eine schematische Darstellung ei-
nes Systems 2 zum Überwachen einer Flüssigkeitsauf-
nahme eines Benutzers 3. Das System 2 weist eine Über-
wachungseinrichtung 4, eine Schnittstelle 6 und eine Ani-
mationseinrichtung 8 auf.
[0019] Die Überwachungseinrichtung 4 ist ausgebil-
det, um eine aus einem Behälter 10 entnommene Flüs-
sigkeitsmenge 16 zu bestimmen. Die Schnittstelle 6, bei-
spielsweise eine Drahtlosschnittstelle, ist ausgebildet,
um von einem Vitalparametersensor 12 einen Vitalpara-
meter 14 des Benutzers 3 des Systems 2 zu empfangen.
[0020] Ferner ist die Animationseinrichtung 8 ausge-
bildet, um abhängig von der entnommenen Flüssigkeits-
menge 16 und dem Vitalparameter 14, den Benutzer 3
zum Trinken zu animieren.
[0021] Der Vitalparametersensor 12 ist beispielsweise
ein Pulsmesser, ein Blutdruckmesser, ein Schweißde-
tektor, ein Schrittzähler usw.
[0022] Ferner kann der Behälter 10 in einem passen-
den Sockel abgestellt werden, wobei der Sockel die
Überwachungseinrichtung 4, die Schnittstelle 6 und/oder
die Animationseinrichtung 8 aufweisen kann.
[0023] Der Schweiß- bzw. Schwitzsensor misst z. B.
eine Dehydrierung des Körpers, um basierend auf der
Menge des abgegebenen Schweißes und/oder einer
Analyse (der Zusammensetzung) des Schweißes eine
sehr exakte Bestimmung der vom Körper benötigten
Flüssigkeitsmenge zu bestimmen. Implizit kann diese In-
formation beispielsweise auch aus der Bewegung bzw.
einem Bewegungsprofil und dem daraus abgeleiteten
Kalorienverbrauch berechnet werden.
[0024] Fig. 2 zeigt eine schematische Darstellung ei-
nes Systems 2’ zum Überwachen einer Flüssigkeitsauf-
nahme eines Benutzers 3. Das System 2’ weist einen
Behälter 10’, einen Sockel 18 sowie die Überwachungs-
einrichtung 4 und die Animationseinrichtung 8 auf.
[0025] Der Behälter 10’ weist an einer Auflagefläche
20 einen Vorsprung 22 oder eine Wölbung 22 auf, so
dass eine Stabilität des Behälters 10’ beim Abstellen des
Behälters 10’ auf die Auflagefläche 20 verringert ist. Fer-
ner ist der Sockel 18 ausgebildet, um den Behälter 10’
aufzunehmen, so dass der Behälter 10’ in Verbindung
mit dem Sockel 18 stabil abstellbar ist.
[0026] Die Überwachungseinrichtung 4 ist ausgebil-
det, um eine aus dem Behälter 10’ entnommene Flüs-
sigkeitsmenge zu bestimmen und die Animationseinrich-
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tung 8 ist ferner ausgebildet, um abhängig von der ent-
nommenen Flüssigkeitsmenge 16 den Benutzer 3 zum
Trinken zu animieren 17.
[0027] Gemäß Ausführungsbeispielen kann das Sys-
tem 2’ ferner eine Schnittstelle aufweisen, die ausgebil-
det ist, um von einem Vitalparametersensor 12 einen Vi-
talparameter eines Benutzersystems zu empfangen, wo-
bei die Animationseinrichtung 8 ausgebildet ist, um ab-
hängig von der entnommenen Flüssigkeitsmenge und
dem Vitalparameter, den Benutzer zum Trinken zu ani-
mieren.
[0028] Ferner können die Überwachungseinrichtung 4
und die Animationseinrichtung 8 in dem Sockel 18 aus-
gebildet sein. Somit können in diesem Ausführungsbei-
spiel die Merkmale und somit auch die Vorteile des Sys-
tem 2 und des Systems 2’ vereint werden.
[0029] Die nachfolgenden Ausführungsbeispiele be-
ziehen sich sowohl auf das System 2 gemäß dem ersten
Aspekt aus Fig. 1 als auch auf das System 2’ gemäß
dem zweiten Aspekt aus Fig. 2. Ferner sind die Bezugs-
zeichen für das System 2 bzw. 2’ und den Behälter 10
bzw. 10’ im Folgenden untereinander austauschbar, so-
fern nicht explizit etwas anderes beschrieben ist.
[0030] So zeigt beispielsweise Fig. 3 unterschiedliche
Formen des Behälters 10, 10’, wie er mit dem Sockel 18
aus Aspekt 1 als auch mit dem Sockel 18 aus Aspekt 2
verwendet werden kann.
[0031] Im Speziellen weisen die Behälter aus Fig. 3a
bis 3c Vorsprünge oder Wölbungen 22 auf, um eine Sta-
bilität des Behälters 10, 10’ beim Abstellen des Behälters
10, 10’ auf dessen Ablagefläche zu verringern. Beispiels-
weise zeigen Fig. 3a und 3c eine Wölbung 22 in der Auf-
lagefläche des Behälters 10, 10’ und Fig. 3b zeigt einen
Vorsprung 22 als Auflagefläche des Behälters 10, 10’.
[0032] Die effektive Aufstands- bzw. Auflagefläche, d.
h. der Teil der Wölbung 22 oder des Vorsprungs 22, der
beim Abstellen des Behälters 10, 10’ auf eine Ablageflä-
che die Oberfläche der Ablagefläche berührt, ist kleiner
als 60% bzw. kleiner als 75% oder kleiner als 90% als
eine Querschnittsfläche 24 des Behälters 10, 10’. Als
Querschnittsfläche 24 kann beispielsweise die größt-
mögliche Fläche, die die Oberfläche der Flüssigkeit in
dem Behälter 10, 10’ annehmen kann oder auch eine
mittlere Fläche der Oberfläche der Flüssigkeit in dem Be-
hälter 10, 10’ sein.
[0033] Fig. 4 zeigt das System 2, 2’ gemäß einem wei-
teren Ausführungsbeispiel mit dem Fokus auf der Anord-
nung der Schnittstelle 6 sowie die Animationseinrichtung
8. So kann die Animationseinrichtung 8 beispielsweise
in der Überwachungseinrichtung 4 angeordnet sein. Er-
gänzend kann auch die Schnittstelle 6 in der Überwa-
chungseinrichtung 4 angeordnet sein, wodurch eine, vor-
teilhafterweise kabellose, Verbindung zwischen der Ani-
mationseinrichtung 8 und der Schnittstelle 6 zu der Über-
wachungseinrichtung 4 eliminiert bzw. vermieden wird
und somit eine potentielle Störung dieser Verbindung
vermieden wird. Zudem kann so die Einrichtung des Sys-
tems für einen (unerfahrenen) Benutzer erleichtert wer-

den.
[0034] Gemäß weiteren Ausführungsbeispielen kön-
nen jedoch auch die Schnittstelle 6 und die Animati-
onseinrichtung 8 entfernt von der Überwachungseinrich-
tung 4 und dem Vitalparametersensor 12 angeordnet
sein. So ist es beispielsweise möglich, eine Relay-Station
für eine Mehrzahl von Vitalparametersensoren 12
und/oder eine Mehrzahl von Überwachungseinrichtun-
gen 4 zu formen, die zwischen dem/den Vitalparameter-
sensor(en) 12 und der/den Überwachungseinrich-
tung(en) 4 den Datenaustausch vornimmt. So kann ein
Benutzer auch mehrere Vitalparametersensoren 12 ver-
wenden, um in Kombination der ermittelten Vitalparame-
ter eine verbesserte Prädiktion bzw. Vorhersage der mi-
nimalen bzw. optimalen aufzunehmenden Flüssigkeits-
menge zu ermitteln.
[0035] Ferner kann der Benutzer auch parallel mehre-
re Systeme verwenden, die z. B. über das Relay einen
Austausch der ermittelten entnommenen Flüssigkeits-
mengen vornehmen, oder dieselben zur Auswertung an
das Relay oder einen entfernt angeordneten (zentralen)
Server übermitteln. So kann in dem entfernt angeordne-
ten Gerät auch die Auswertung der Vitalparameter
und/oder des Füllstands des Behälters 10, 10’ erfolgen,
wobei die Daten von dem Vitalparametersensor 12 bzw.
der Überwachungseinrichtung 4 an das entfernt ange-
ordnete Gerät kabelgebunden oder drahtlos übermittelt
werden können.
[0036] Die drahtlose Verbindung kann z. B. mittels
WLAN, Bluetooth, NFC oder ähnlichen geeigneten Da-
tenübertragungsverfahren erfolgen. In anderen Worten
kann die Rechenleistung des Systems zur Auswertung
der relevanten Daten (vollständig) in dem entfernt ange-
ordneten Gerät angeordnet sein.
[0037] Gemäß weiteren Ausführungsbeispielen kann
die Animationseinrichtung 8 ausgebildet sein, um den
Nutzer direkt über das entfernt angeordnete Gerät bei
Bedarf zum Trinken zu animieren. Es ist jedoch auch
möglich, das Ergebnis der Auswertung, also ein Signal,
dass der Nutzer zum Trinken animiert werden soll, an
die Überwachungseinrichtung 4 bzw. den Behälter 10,
10’ oder den Vitalparametersensor 12 zu übermitteln. So
kann der Vitalparametersensor 12 beispielsweise ein
Display, einen Vibrationsalarm und/oder eine LED oder
ein anderes Leuchtmittel aufweisen, um den Nutzer di-
rekt in der unmittelbaren Nähe zum Trinken zu animieren.
[0038] Ferner ist es auch möglich, dass der Behälter
10, 10’ die Animationsaufgabe übernimmt. Dies wird
nachfolgend beispielsweise mit Bezug auf Fig. 8 näher
erläutert werden.
[0039] Fig. 5 zeigt das System 2,2’ gemäß einem wei-
teren Ausführungsbeispiel. Hier ist ein mobiles Gerät 24,
z. B. ein Transceiver oder ein Mobiltelefon bzw. ein Han-
dy in der Übertragungsstrecke zwischen dem Vitalpara-
metersensor 12 und dem Behälter 10, 10’ angeordnet.
Hier kann das mobile Gerät 24 z. B. als Relay fungieren,
und den Vitalparameter 14 bzw. die entnommene Flüs-
sigkeitsmenge 16 empfangen und optional auswerten.
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[0040] Die Auswertung kann ferner auch zentral auf
einem entfernt angeordneten Server ausgeführt werden.
So kann beispielsweise eine Handy-App (Handy-Appli-
kation) bzw. ein Programm, das auf einem Mobiltelefon
24 ausgeführt wird, die empfangenen Vitalparameter 14
sowie die entnommene Flüssigkeitsmenge 16, z. B. in
regelmäßigen Zeitabständen oder bei einer Änderung
der Flüssigkeitsmenge empfangen und protokollieren.
Ergänzend oder alternativ können die zu protokollieren-
den Daten an einen zentral angeordneten Server über-
mittelt werden. Basierend auf den empfangenen Vitalpa-
rametern 14 sowie den entnommenen Flüssigkeitsmen-
gen 16 kann an dem mobilen Gerät 24, an dem Vitalpa-
rametersensor 12, an dem Behälter 10, 10’ und/oder an
dem Sockel 18, in dem der Behälter 10, 10’ angeordnet
ist, die Aufforderung bzw. Animation des Nutzers zum
Trinken erfolgen.
[0041] Für alle Ausführungsbeispiele der vorliegenden
Offenbarung gilt alternativ oder zusätzlich, dass der Be-
hälter 10, 10’ und/oder der Sockel 18 jeweils ausgebildet
sein kann, um direkt mit einer Empfangs- und Auswer-
teeinheit, wie beispielsweise einem zentralen Cloud-Ser-
ver, zu kommunizieren. In anderen Worten könnte bei
einem solchen Ausführungsbeispiel auf eine Übermitt-
lung beziehungsweise Weiterleitung von Daten mittels
des eingangs erwähnten, als Relay fungierenden, mobi-
len Geräts 24 verzichtet werden.
[0042] Beispielsweise könnten derartige Behälter 10,
10’ und/oder Sockel 18 eine integrierte Steuereinheit
(z.B. CPU, ASIC, etc.) aufweisen, die in der Lage ist, sich
direkt mit einem zentralen Cloud-Server zu konnektieren,
zum Beispiel mittels eines GSM-Moduls oder eines frei
verfügbaren Netzes wie LORA.
[0043] Eine im Behälter 10, 10’ und/oder im Sockel 18
integrierte Steuereinheit kann beispielsweise dazu in der
Lage sein, direkt programmiert zu werden. Alternativ
oder zusätzlich könnte die Steuereinheit ausgebildet
sein, um Nutzerdaten, wie zum Beispiel Alter, Größe,
Geschlecht usw., zu erfassen und optional eigenständi-
ge, darauf basierende, Berechnungen durchführen. Al-
ternativ oder zusätzlich kann die Steuereinheit ausgebil-
det sein, um Nutzungsdaten an den Server zu übermit-
teln und optional Firmware-Updates zu akquirieren und
einzuspielen.
[0044] Somit wäre der Behälter 10, 10’ und/oder der
Sockel 18 "IoT"-fähig (loT -engl.: Internet of Things), ge-
gebenenfalls auch ohne Vorhandensein eines zusätzli-
chen Relays, wie zum Beispiel dem oben erwähnten mo-
bilen Gerät 24.
[0045] Unabhängig davon, ob der Behälter 10, 10’
und/oder der Sockel 18 nun direkt, oder indirekt mittels
eines Relays, mit einer Empfangs- und Auswerteeinheit
kommuniziert, kann für die Auswertung bzw. die Bestim-
mung, ob der Benutzer zum Trinken animiert werden soll,
vorteilhafterweise die Historie der aufgezeichneten Da-
ten herangezogen werden, so dass eine Empfehlung, z.
B. für den Zeitraum seit dem Aufwachen des Benutzers,
ausgegeben wird. Das Aufwachen kann beispielsweise

auch durch den Vitalparametersensor 12 bzw. anhand
der aufgezeichneten Vitalparameter 14 ermittelt werden.
[0046] In anderen Worten kann die Animationseinrich-
tung 8 ausgebildet sein, um den Behälter 10, 10’, den
Vitalparametersensor 12 oder das mobile Gerät 24 zu
animieren, um den Benutzer visuell bzw. optisch, auditiv
bzw. akustisch oder taktil bzw. haptisch zum Trinken zu
animieren. Hierfür kann die Animationseinrichtung 8 bei-
spielsweise in dem mobilen Gerät 24 angeordnet sein.
[0047] Gemäß weiteren Ausführungsbeispielen kann
das System in eine bestehende Gesundheits-App imp-
lementiert werden, die optional bereits ausgebildet ist,
um Daten von einem Vitalparametersensor 12 zu erhal-
ten. Somit ist eine Ergänzung der App um eine Methode,
die eine Auswertung der bereits vorhandenen Vitalpara-
meter 14 basierend auf den zu empfangenen entnom-
menen Flüssigkeitsmengen 16 durchführt und daraus ei-
ne Empfehlung zur Aufnahme der Flüssigkeit ableitet,
möglich. Somit kann mit einem geringen Aufwand ein
bestehendes System um die Fähigkeit erweitert werden,
eine individuelle Trinkempfehlung für den Benutzer aus-
zugeben.
[0048] In der Handy-App kann der Nutzer auch per-
sönliche Daten wie das Alter, Geschlecht, Größe, Ge-
wicht, sportliche Aktivität etc. eintragen bzw. erfassen.
Diese Parameter können bei der Berechnung der emp-
fohlenen bzw. vorgeschlagenen Trinkmenge mit einbe-
zogen werden. Ergänzend oder alternativ können Geo-
daten und/oder die Außentemperatur in die Berechnung
mit einfließen.
[0049] Gemäß Ausführungsbeispielen kann die Han-
dy-App oder auch ein Web-Interface bzw. eine Internet
Anwendung anhand dieser persönlichen Daten einen
personalisierten Vorschlag für die Flüssigkeitszufuhr er-
halten. So haben Menschen in verschiedenen Altersklas-
sen unterschiedliche körperliche Anforderung an die
Nahrungs- und Flüssigkeitszufuhr.
[0050] Durch die Erfassung des Behältnis-Inhaltes
(durch Scannen des GTIN oder Quickscan) und die Be-
stimmung von z.B. Mineralien, Nährstoffen usw. können
dem Nutzer seinen persönlichen Parametern entspre-
chende Ratschläge zu seinem Trinkverhalten gegeben
werden (so sind Flüssigkeiten mit geringem Calcium-Ge-
halt für ältere Personen nachteilig usw.). Dies könnte z.B.
über eine entsprechende Einblendung in der Applikation
des Smartphones oder im Rahmen der Web-Applikation
erfolgen.
[0051] Gemäß weiteren Ausführungsbeispielen hat
der Nutzer über die Handy-Applikation jederzeit die Mög-
lichkeit, sich die "Ist-Daten" und die historischen Daten
(z.B. 90 Tage) anzeigen zu lassen. Die Applikation kann
jedoch jeden Datensatz unverzüglich an eine zentrale
Datenbank übermitteln. Diese Datenbank ermöglicht
dem Nutzer, sich die Daten in einer Web-Applikation über
einen verlängerten Zeitraum (z.B. 360 Tage) anzeigen
zu lassen.
[0052] Insoweit handelt es sich hier um personalisierte
Daten, die entsprechend geschützt (Datenschutz) vor-
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gehalten werden. Alle Daten können entpersonalisiert,
d.h. ohne persönliche Informationen, in eine weitere Da-
tenbank übertragen werden um dort empirische Aussa-
gen über das gesamte Nutzerverhalten aller Personen,
die das System nutzen, ableiten zu können.
[0053] Einen Extrakt hieraus bekommt der Nutzer auf
Wunsch mit angezeigt, in dem er sich mit Personen des
gleichen Geschlechts, der gleichen Altersgruppe usw.
vergleichen kann. Durch diesen "Gaming-Effekt", also
den Vergleich mit anderen Nutzern, ergibt sich der Vor-
teil, dass der Nutzer mit Personen seiner Vergleichsgrup-
pe quasi in den Wettbewerb tritt und somit "freiwillig"
mehr trinkt.
[0054] All die beschriebenen Aspekte, die mittels einer
Handy-Applikation ausführbar wären, könnten alternativ
oder zusätzlich mit der zuvor erwähnten, in dem Behälter
10, 10’ und/oder dem Sockel 18 integrierten Steuerein-
heit, die auch eine kombinierte Steuer- und Kommunika-
tionseinheit sein kann, ausführbar sein.
[0055] Fig. 6 zeigt eine schematische Querschnittsan-
sicht des Behälters 10, 10’ in Verbindung mit dem Sockel
18. In den Fig. 6a bis 6e sind ferner verschiedene Aus-
führungsformen des Sockels 18 gezeigt.
[0056] So werden im Folgenden Ausführungsbeispiele
gezeigt, in denen die Überwachungseinrichtung 4 bzw.
der Sockel 18 einen Sensor 32 aufweist, der ausgebildet
ist, um einen aktuellen Füllstand des Behälters 10, 10’
zu ermitteln.
[0057] Zum Beispiel anhand einer zeitlichen Folge von
ermittelten aktuellen Füllständen des Behälters 10, 10’
kann die Überwachungseinrichtung 4 die aus dem Be-
hälter 10, 10’ entnommene Flüssigkeitsmenge bestim-
men. Hinsichtlich der Fig. 6a-e wird ausgeführt, dass die
Überwachungseinrichtung 4 in Ausführungsbeispielen
ausgebildet ist, um die aus dem Behälter 10, 10’ entnom-
mene Flüssigkeitsmenge (insbesondere) mittels einer
kapazitiven Messung, mittels einer optischen Messung,
mittels Ultraschall, mittels Radar, mittels einer Gewichts-
änderung, mittels einer Laufzeitmessung und/oder mit-
tels einer Leitfähigkeitsmessung zu ermitteln. Somit kann
der vorgenannte Sensor 32 ein Sensor sein, der die Mes-
sung gemäß dem genannten Verfahren ausführt.
[0058] Fig. 6a zeigt den Sockel 18, der ein Aufnahme-
element 18a für den Behälter 10, 10’ sowie ein Rahmen-
element 18b aufweist, das eine äußere Begrenzung des
Sockels 18 formt.
[0059] Das Aufnahmeelement 18a kann beispielswei-
se über Kugellager 26 beweglich in dem Rahmenelement
18b angeordnet sein. Ferner können zwischen dem Auf-
nahmeelement 18a und dem Rahmenelement 18b Fe-
derelemente 28 angeordnet sein, die den Behälter 10,
10’ in einem nicht gefüllten bzw. leeren Zustand in einer
ersten Position halten, und in einem gefüllten Zustand
nachgeben um den Behälter 10, 10’ in einer zweiten Po-
sition zu halten. In der zweiten Position ist der Behälter
10, 10’ demnach näher an einer Aufstellfläche 30 des
Sockels 18 angeordnet, als in dem ersten Zustand.
[0060] Die Messung des Füllstands einer Flüssigkeit

im Behälter 10, 10’, die Rückschluss auf die entnommene
Flüssigkeitsmenge ermöglicht, kann z. B. über die Ge-
wichtskraft des Behälters 10, 10’, z. B. mittels einem oder
einer Mehrzahl von an dem Federelement 28 angebrach-
ten Dehnungsmessstreifen, oder kapazitiv über die Än-
derung des Abstands des Aufnahmeelements 18a zu
dem Rahmenelement 18b gemessen werden. Zur kapa-
zitiven Messung kann zwischen dem Aufnahmeelement
18a und dem Rahmenelement 18b eine Elektrode
32" angeordnet sein, die den Abstand des Aufnahmee-
lements 18a zum Rahmenelement 18b bestimmt.
[0061] Gemäß einem Ausführungsbeispiel kann er-
gänzend oder alternativ zu dem Federelement 28 auch
ein Piezoelement bzw. ein Piezosensor zwischen dem
Aufnahmeelement 18a und dem Rahmenelement 18b
angeordnet sein, das bzw. der basierend auf seiner Ver-
formung eine Gewichtskraft des Behälters 10, 10’ ermit-
teln kann.
[0062] Fig. 6b zeigt den Sockel 18 mit dem Sensor 32,
der ausgebildet ist, um vom Boden bzw. ausgehend von
einer Aufstandsfläche des Sockels 18, den Füllstand in-
nerhalb des Behälters 10, 10’ zu ermitteln. So kann bei-
spielsweise mittels elektromagnetischer Wellen bzw.
Strahlung, d. h. z. B. mittels Ultraschall, mittels optischer
Strahlung bzw. Licht oder mittels Radar, der Füllstand
beispielsweise anhand einer Reflektion an der Grenz-
schicht zwischen (einer Oberfläche) der Flüssigkeit in
dem Behälter zu dem umgebenden Medium, in der Regel
Luft, gemessen werden.
[0063] Beispielsweise kann über eine Laufzeitmes-
sung zwischen der ausgesendeten elektromagnetischen
Strahlung und der empfangenen, reflektierten elektroma-
gnetischen Strahlung ein Rückschluss auf die Füllhöhe
des Behälters 10, 10’ gezogen werden.
[0064] Eine Messmethode von einer Seite des Behäl-
ters 10, 10’, also z. B. von unten, kann insbesondere in
einer hier vorliegenden feuchten Umgebung vorteilhaft
sein, da somit die gesamte Elektronik des Systems in
einer Platine vorteilhaft im Sockel 18 ausgeführt werden
kann. Hierdurch werden, insbesondere in feuchten Um-
gebungen, fehleranfällige Verbindungen bzw. Kontakte
zwischen verschiedenen Platinen oder voneinander ent-
fernten Teilsystemen vermieden. Eine einzelne fest ver-
lötete Platine ohne externe Drähte hat hier im Hinblick
auf eine geringe Fehleranfälligkeit Vorteile.
[0065] Ferner kann der Behälter 10, 10’ auch einen
Deckel 33 aufweisen, in dem gemäß Ausführungsbei-
spielen auch der Sensor 32 bzw. ein Teil des Sensors
32 angeordnet sein können.
[0066] So ist es beispielsweise möglich, eine elektro-
magnetische Welle, beispielsweise einen Lichtstrahl, der
vom Übergang der Flüssigkeit in den Behälter 10, 10’ in
die umgebende Luft gebrochen wird, zu detektieren und
anhand der Auslenkung und optional des Einfallswinkels
die Füllstandshöhe der Flüssigkeit in dem Behälter 10,
10’ zu bestimmen.
[0067] Gemäß einem weiteren Ausführungsbeispiel
kann auch ein (kapazitiver) Näherungssensor 32 in dem
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Deckel 33 angeordnet sein, der einen Abstand des Sen-
sors 32 zur Oberfläche der im Behälter 10, 10’ vorhan-
denen Flüssigkeit bestimmen und somit den Füllstand
ermitteln.
[0068] Ein Sensor 32 in dem Deckel 33 kann vorteilhaft
mit einem weiteren Sensor 32 kombiniert werden, der
den Verschluss des Deckels 33 anzeigt, so dass diese
Messung durchgeführt bzw. ausgewertet wird, wenn der
Deckel 33 geschlossen ist.
[0069] Der Deckel 33 kann z. B. die Form einer Trink-
hilfe aufweisen, sodass der Behälter 10, 10’ in Kombina-
tion mit dem Deckel 33 eine Schnabeltasse formen kann.
[0070] Gemäß Ausführungsbeispielen kann der De-
ckel 33 für den Behälter 10, 10’, also z.B. ein Glas oder
eine Karaffe oder eine Flasche, darin enthaltene Flüs-
sigkeiten wie z.B. Leitungswasser reinigen. Der Deckel
33 kann hierfür z.B. eine UV-Lampe aufweisen, die UV-
Strahlung aussendet um die Flüssigkeit von darin ent-
haltenen Keimen zu befreien.
[0071] Für eine Energieversorgung des Deckels 33
bzw. der UV-Lampe kann, ähnlich wie bei dem Sockel
18, ein Schwunggenerator oder eine Photovoltaikzelle in
bzw. auf dem Deckel 33 angeordnet sein, so dass eine
autarke Stromversorgung des Deckels 33 möglich ist.
[0072] Alternativ oder ergänzend kann der Deckel 33
auch mit dem Sockel 18 bzw. der Überwachungseinrich-
tung 4 oder der Animationseinrichtung 8 elektrisch ver-
bunden sein. Eine elektrische Verbindung über eine elek-
trische Leitung kann z.B. bei einem aufklappbaren De-
ckel 33, der über ein Scharnier 37 mit dem Behälter 10,
10’ verbunden ist, jedoch standardmäßig nicht von die-
sem getrennt wird, in bzw. über das Scharnier 37 bzw.
in unmittelbarer Nachbarschaft des Scharniers 37 aus-
geführt sein.
[0073] Ferner kann der Deckel 33 eine Steuerung
(bzw. Intelligenz) aufweisen, die die UV-Lampe ansteu-
ert um eine dauerhafte UV-Licht Ausstrahlung zu verhin-
dern. So kann die Steuerung die UV-Lampe zyklisch ein-
und ausschalten, die UV-Lampe bei geöffnetem Deckel
33 ausschalten oder wie nachfolgend detailliert beschrie-
ben, basierend auf einer Nahrungsmittel- bzw. Flüssig-
keitsanalyse, in der eine aktuelle Keimbelastung der
Flüssigkeit ermittelt wurde, eingeschaltet werden, wenn
die Keimbelastung einen (voreingestellten) Grenzwert
überschreitet.
[0074] Gemäß weiteren Ausführungsbeispielen kann
die Animationseinrichtung 8 auch ergänzend oder alter-
nativ im Deckel 33 ausgeführt sein.
[0075] Zusätzlich oder anstelle des Behältnisses 10,
10’, hier insbesondere eine Trinkflasche, kann auch der
Deckel 33 die Trinkempfehlung z.B. durch Licht signali-
sieren. Hierbei kann der Deckel 33 entsprechend mit ei-
ner kabellosen Datenverbindung mit dem zugehörigen
Sockel 18 verbunden sein.
[0076] Ferner kann der Deckel 33 eine Durchführung
für z.B. einen Strohhalm oder eine sonstige Trinkhilfe 35
aufweisen, bei dem die Trinkmenge über den Durchfluss
gemessen bzw. verifiziert werden kann. Die Trinkhilfe 35

kann den ermittelten Durchfluss drahtlos oder durch ei-
nen Kontakt mit dem Deckel 33 zur Auswertung der Über-
wachungseinrichtung 4 bereitstellen. Über die gleiche
Verbindung kann auch eine Stromversorgung hergestellt
werden. Der Durchfluss kann über einen in der Trinkhilfe
angeordneten Durchflusssensor 39 ermittelt werden. Ein
Deckel 33 mit und ohne Trinkvorrichtung 35 ist auch für
ein Trinkglas verwendbar, wobei hier das Glas z.B. für
"to go"-Getränke, also Getränke zum Mitnehmen, Ver-
wendung finden kann.
[0077] In anderen Worten kann das System eine Trink-
hilfe 35 aufweisen, wobei die Trinkhilfe 35 ausgebildet
ist, um einen Durchfluss einer dem Behälter 10, 10’ durch
die Trinkhilfe 35 entnommenen Flüssigkeitsmenge zu
bestimmen und die dem Behälter 10, 10’ durch die Trink-
hilfe 35 entnommenen Flüssigkeitsmenge der Überwa-
chungseinrichtung 4 bereitzustellen.
[0078] Die Überwachungseinrichtung 4 kann die dem
Behälter 10, 10’ durch die Trinkhilfe 35 entnommenen
Flüssigkeitsmenge mit der durch eines der weiteren be-
schriebenen Verfahren ermittelte entnommene Flüssig-
keitsmenge des Behälters 10, 10’ vergleichen um eine
optimierte entnommene Flüssigkeitsmenge zu bestim-
men. So können kleinere Ungenauigkeiten bei der Be-
stimmung der entnommenen Flüssigkeitsmenge z.B.
durch Mittelung minimiert werden und es kann ferner, bei
einer Abweichung die größer ist als eine typische Tole-
ranz der Messverfahren, eine anderweitige Entnahme
von Flüssigkeit beispielsweise durch Auskippen des In-
halts des Behälters 10, 10’ festgestellt werden.
[0079] Ergänzend oder alternativ kann die dem Behäl-
ter 10, 10’ durch die Trinkhilfe 35 entnommene Flüssig-
keitsmenge auch als Referenz, also als alleinige entnom-
mene Flüssigkeitsmenge zur Auswertung in der Über-
wachungseinrichtung 4 herangezogen werden. Bei-
spielsweise in Kombination mit einem fest aufsitzenden
Deckel 33, der nicht dafür vorgesehen ist, beim Trinken
abgenommen zu werden, kann die dem Behälter 10, 10’
durch die Trinkhilfe 35 entnommenen Flüssigkeitsmenge
der von dem Benutzer aufgenommenen Flüssigkeits-
menge am genauesten entsprechen.
[0080] Fig. 6c zeigt den Sockel 18 mit Sensoren 32’,
die in dem gezeigten Ausführungsbeispiel an den Sei-
tenwänden des Behälters 10, 10’ bzw. des Sockels 18
platziert sind.
[0081] Vorteilhafterweise werden die Sensoren 32’
hier vollständig über eine komplette Höhe des Behälters
10, 10’ angeordnet, so dass ausgesendete elektromag-
netische Strahlung bzw. Signale eines Sensorelements
32’ an dem gegenüberliegenden Sensorelement 32’
empfangen werden können.
[0082] Liegt die Oberfläche bzw. die Grenzschicht zwi-
schen der Flüssigkeit und der umgebenden Luft inner-
halb der Detektorfläche, kann über die Laufzeitunter-
schiede des ausgesendeten Signals durch die Luft und
in der Flüssigkeit die aktuelle Füllstandshöhe der Flüs-
sigkeit in dem Behälter 10, 10’ ermittelt werden.
[0083] Fig. 6d zeigt den Sockel 18 mit Aufstandsele-
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menten 34, beispielsweise Füßen oder Noppen, die un-
terhalb der Aufstandsfläche des Sockels 18 angeordnet
sein können.
[0084] In den Aufstandselementen 34 kann, ähnlich
wie in Fig. 6a bereits gezeigt, eine Messung des Inhalts
des Behälters 10, 10’ über eine Gewichtsänderung des
Behälters 10, 10’ erfolgen, die mittels des Sensors 32"’,
der in einem oder mehreren Aufstandselementen 34 an-
geordnet ist, gemessen werden.
[0085] Der Sensor 32’’’ ist beispielsweise ein Deh-
nungsmessstreifen, ein Piezoelement oder ein kapaziti-
ver Sensor. Dies ist vorteilhaft, da die Aufstandselemente
34 beispielsweise mittels einer lösbaren Verbindung, wie
einer Schraub- oder Steckverbindung, mit dem Sockel
18 verbunden sein können, wodurch der Gewichtssensor
32’’’ bei einem Defekt kostengünstig ausgetauscht wer-
den kann.
[0086] Fig. 6e zeigt den Sockel 18 mit dem Behälter
10, 10’ gemäß einem weiteren Ausführungsbeispiel, wo-
bei die nachfolgend beschriebenen Elemente bzw. Merk-
male einzeln oder in einer beliebigen Kombination in dem
Sockel 18 angeordnet sein können.
[0087] So zeigt Fig. 6e einen Befestigungsmechanis-
mus 38, der ausgebildet ist, um den Behälter 10, 10’ in
einem Betriebszustand mechanisch oder magnetisch
fest mit dem Sockel 18 zu verbinden.
[0088] Ferner kann der Behälter 10, 10’ auch mittels
anderer (physikalischer) Kräfte fest, aber nicht untrenn-
bar mit dem Sockel 18 verbunden sein. So ist es vorteil-
haft, dass die Verbindung derart fest ist, dass ein Anhe-
ben oder eine Bewegung des Behälters 10, 10’ in glei-
chem Maße in einem Anheben bzw. einer Bewegung des
Sockels 18 resultiert. Dennoch soll es möglich sein, den
Behälter 10, 10’ und den Sockel 18, beispielsweise zum
Reinigen oder zum Aufbewahren, voneinander zu tren-
nen. Daher kann die Verbindung auch verschraubt, ge-
klemmt oder mittels Pressfitting (dt.: Einpressen) ausge-
führt sein.
[0089] Ferner kann der Sockel 18 eine Detektionsein-
heit 40 aufweisen, die ausgebildet ist, um den Behälter
10, 10’ in einem Betriebszustand zu identifizieren und
gegenüber weiteren Behältern 10, 10’ mit jeweils einer
spezifischen Füllmenge zu unterscheiden.
[0090] Die Unterscheidung der Detektionseinheit 40
ermöglicht es der Überwachungseinrichtung 4, eine be-
hälterspezifische entnommene bzw. getrunkene Flüssig-
keitsmenge zu bestimmen und den Behälter 10, 10’ dem
zugehörigen Benutzer zuzuordnen. Dies ist vorteilhaft,
da somit die Sockel 18 universell für jeden Behälter 10,
10’ einsetzbar sind und somit ein absichtlicher oder ver-
sehentlicher Austausch von benutzten Behältern 10, 10’
und zugehörigen Sockeln 18 dennoch die gleichen Er-
gebnisse für den Benutzer des Behälters 10, 10’ liefern.
[0091] Zur Erkennung kann der Behälter 10, 10’ z. B.
einen spezifischen Code, z. B. in Form eines RFID Tags
oder eines QR-Codes, aufweisen, um der Detektionsein-
heit 40 die Ermittlung des aktuellen Behälters 10, 10’ zu
ermöglichen.

[0092] Ferner ist es dann vorteilhaft, auch zugehörige
Vitalparameter benutzerspezifisch zu ermitteln, so dass
auch eine Vitalparameter-abhängige Bestimmung, ob
der Benutzer Flüssigkeit aufnehmen soll, möglich ist.
[0093] Ferner kann der Sockel 18 eine Temperatur der
Flüssigkeit in dem Behälter 10, 10’ in Ausführungsbei-
spielen erfassen und einstellen. Hierfür kann der Sockel
18 einen Temperaturregler 42 aufweisen, der ausgebil-
det ist, um eine Temperatur der Flüssigkeit zu ermitteln
und bei einer Abweichung von einem beispielsweise
durch den Benutzer eingestellten Referenzwert, die
Temperatur der Flüssigkeit auf den eingestellten Wert
zu erwärmen oder auch abzukühlen.
[0094] Das Erwärmen und Abkühlen bzw. die Mes-
sung kann auch unter Einstellung einer Hysterese erfol-
gen. Somit kann der Sockel 18 beispielsweise im Som-
mer für kühle Getränke und im Winter für eine angeneh-
me Temperierung eines warmen Tees oder anderen
Heißgetränks sorgen.
[0095] Gemäß weiteren Ausführungsbeispielen kann
das System, z. B. in dem Sockel 18, eine Energieversor-
gungseinheit 44 aufweisen, die ausgebildet ist, um das
System 2, 2’ mittels Solar, mittels Energierückgewinnung
(Energy-Harvesting), mittels eines Generators und/oder
eines Schwunggenerators (autark) mit Energie zu ver-
sorgen.
[0096] In anderen Worten kann das System bzw. der
Sockel 18 frei von einer Stromquelle oder zumindest mit
einer reduzierten Stromaufnahme betrieben werden,
wenn die vorgenannten Mittel zur Energiegewinnung ein-
gesetzt werden. Um eine dauerhafte Energieversorgung
zu gewährleisten und Spitzen sowie Senken in der En-
ergieversorgung auszugleichen, kann die Energiever-
sorgungseinheit ferner einen Akkumulator, einen Kon-
densator oder einen weiteren Energiespeicher aufwei-
sen, der die Energie speichert bzw. puffert.
[0097] Beispielsweise für kleinere oder preiswertere
Systeme kann jedoch auch eine externe Stromversor-
gung, z. B. mittels eines USB-Anschlusses oder mittels
Induktion (z.B. über near-field communication (NFC), dt.:
Nahfeldkommunikation), dauerhaft oder zum Laden des
Energiespeichers vorgesehen werden. Ein autarkes
oder zumindest teilweise autarkes System ist jedoch im
Hinblick auf ökologische Aspekte vorteilhaft.
[0098] Die Ladung der Batterie bzw. des Akkumulators
kann auch mittels RFID (radio-frequency identification
dt.: Identifizierung mit Hilfe elektromagnetischer Wellen),
NFC (near-field communication dt.: Nahfeldkommunika-
tion) oder USB (universal serial bus, dt.; universelles,
serielles Bussystem) erfolgen. Diese Energieversorgung
kann auch zur Kühlung oder Erwärmung des Getränks,
z. B. durch ein Peltier-Element, herangezogen werden.
Aufgrund des potentiell hohen Energieverbrauchs des
Heiz- bzw. Kühlelements, z. B. wenn große Temperatu-
runterschiede überwunden werden sollen, kann auch ei-
ne separate Stromversorgung hierfür vorgesehen sein.
[0099] Weitere Ausführungsbeispiele zeigen das Sys-
tem zur Verwendung in der Gastronomie.
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[0100] Hier kann, wenn der Füllstand des Glases 10,
10’ einen vordefinierten Schwellenwert unterschreitet,
die Servicekraft bzw. der Wirt hierüber informiert werden.
Diese Erkennung, dass der Füllstand des Glases 10, 10’
den vordefinierten Schwellenwert unterschritten hat,
kann mittels der Überwachungseinrichtung 4 erfolgen.
Die Signalisierung mittels der Animationseinrichtung 8
kann dann dezentral z.B. an einer zentralen Aufnahme,
wie einem Serviceterminal für die Servicekräfte, durch
eine entsprechenden Meldung des Glases 10, 10’ bzw.
des Sockels 18 erfolgen.
[0101] In anderen Worten kann die Animationseinrich-
tung 8 hier in dem Serviceterminal angeordnet sein und
basierend auf dem Ergebnis der Überwachungseinrich-
tung 4 auf dem Serviceterminal eine Meldung ausgeben.
Hier kann die Servicekraft oder der Ausschank das Glas
(Behälter) 10, 10’ bzw. den Sockel 18 z.B. mit Tischnum-
mer und Glasinhalt definieren bzw. eindeutig zuordnen.
Der Gastraum oder auch der Biergarten sollten dann mit
entsprechenden Receivern bzw. Empfängern ausgestat-
tet sein, die eine entsprechende Meldung an den Wirt,
den Ausschank, die Servicekraft oder ein zentrales Ta-
bleau bzw. Terminal übermittelt.
[0102] Ergänzend oder alternativ kann die Servicekraft
gemäß einem Ausführungsbeispiel mit einem Armband
ausgestattet werden, durch das sie z.B. durch Vibration
darüber informiert wird, dass sie sich in der Nähe eines
leeren oder fast leeren Glases 10, 10’ befindet. Hier kann
die Animationseinrichtung 8 in dem Armband angeordnet
sein. Das Armband der Servicekraft kann hier beispiels-
weise einen vorgegebenen Radius von z.B. fünf Metern
ableuchten bzw. Signale des Behälters/Sockels in die-
sem Radius empfangen und bei Erhalt eines Signals der
Überwachungseinrichtung eine entsprechende Signali-
sierung an dem Armband auslösen.
[0103] Beide vorgenannten Ausführungsbeispiele ha-
ben einen Vorteil für den Gast, dass er nicht verdurstet
bzw. durch den Service gerne länger in der Gaststätte
verweilt, den Gastwirt, da ggf. mehr Getränke umgesetzt
werden oder weitere Produkte wie z.B. Dessert usw. kon-
sumiert werden sowie die Servicekraft, die durch Um-
satzanteil oder einem höheren Trinkgeld partizipiert und
schneller auf die Wünsche des Gastes reagieren kann.
[0104] Die Gläser 10, 10’ können für beide Verfahren
mit einem RFID- oder NFC-Chip ausgestattet sein, der
entweder innerhalb oder außerhalb des Glases 10, 10’
aufgebracht werden kann. Somit kann die Überwa-
chungseinrichtung 4 mit der Animationseinrichtung 8
kommunizieren, d.h. ein Signal übermitteln, dass der
Flüssigkeitsstand in dem Glas 10, 10’ den voreingestell-
ten Schwellenwert unterschritten hat. Dieser Chip kann
der gleiche RFID- oder NFC-Chip sein, der wie im Vor-
hinein beschrieben auch zum Laden des Energiespei-
chers in dem Sockel 18 bzw. Behälter 10, 10’ verwendet
wird.
[0105] Gemäß weiteren Ausführungsbeispielen kann
der Sockel 18 einen Neigungssensor 46 aufweisen, der
ausgebildet ist, um einen Neigungswinkel des Behälters

10, 10’ zu erfassen. Mittels des Neigungssensors 46
kann verifiziert werden, ob aktuell aus dem Behälter 10,
10’ getrunken wird. In den Momenten, in denen aus den
Behältern 10, 10’ getrunken wird, kann eine verlässliche
Messung des Füllstands des Behälters 10, 10’ gestört
sein, was bei der Messung berücksichtigt werden sollte.
[0106] Ferner können über einen Abgleich der gemes-
senen Füllstandsmenge mit dem Neigungssensor 46
kleinere Abweichungen in der aktuellen Füllstandsmen-
ge gemittelt bzw. ausgeglichen werden.
[0107] Ebenso kann der Neigungssensor 46 wesent-
lich zur Energieeinsparung des Systems beitragen, in-
dem eine Füllstandsmessung beispielsweise zu Beginn
einer einsetzenden Neigung und nach Abstellen des Be-
hälters 10, 10’, d. h. nach einer Rückführung aus der
Neigung, gemessen wird. Aus der Differenz kann dann
effizient die getrunkene Flüssigkeitsmenge ermittelt wer-
den. Wird anhand des Neigungssensors 46 keine Nei-
gung des Systems erkannt, können alle Sensoren und
nicht benutzten Stromverbraucher abgeschaltet oder in
den Stand-By-Modus versetzt werden, um eine mög-
lichst geringe Energieaufnahme des Sockels 18 zu er-
möglichen.
[0108] Fig. 7 zeigt den Behälter 10, 10’ sowie den So-
ckel 18 gemäß einem weiteren Ausführungsbeispiel. Ge-
mäß diesem Ausführungsbeispiel weist der Sockel 18
eine Ummantelung 48 auf, die ausgebildet ist, um den
Sockel 18 vor äußeren Einflüssen, beispielsweise Um-
welteinflüssen, zu schützen oder eine rutschhemmende
Aufstandsfläche 30 zu formen. Dies ist vorteilhaft, da der
Sockel 18 so beispielsweise vor auslaufenden Flüssig-
keiten bzw. auch beim Reinigen vor Reinigungsflüssig-
keiten geschützt werden kann.
[0109] Hierfür kann die Ummantelung 48, wie in Fig. 7
gezeigt, die Fläche, die nicht von dem Behälter 10, 10’
bedeckt wird, einschließen oder auch eine vollständige
Ummantelung des Sockels 18 (nicht gezeigt) ermögli-
chen.
[0110] So kann die Ummantelung 48 auch den hin-
sichtlich Fig. 6e gezeigten Befestigungsmechanismus 38
formen, indem ein rutschhemmendes Material zwischen
einer Verbindungsstelle des Sockels 18 und des Behäl-
ters 10, 10’ in Form der Ummantelung 48 eingebracht
wird.
[0111] Dieses oder ein anderes rutschhemmendes
Material kann auch auf der Unterseite des Sockels 18
aufgebracht sein, um ein leichtes Verrutschen auf einer
glatten Oberfläche zu vermeiden und dem Sockel 18 und
dem Behälter 10, 10’ einen sichereren Stand zu ermög-
lichen. Der Sockel 18 kann somit rutschsicher, kippsicher
und/oder bruchsicher sein.
[0112] Ein Material für die Ummantelung 48 kann Sili-
kon aufweisen. Die Ummantelung 48, z. B. ein Silikon-
cover kann die Bodengruppe bzw. den Sockel 18 vor
Flüssigkeiten, Stößen, und Erschütterungen schützen.
Ferner kann es, beispielsweise analog zu bekannten
Handy-Hüllen, zur Individualisierung des Sockels 18 bei-
tragen, indem austauschbare Cover 48 mit unterschied-
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lichen Farben, Formen oder Mustern angeboten und ver-
trieben werden.
[0113] Ferner besteht die Möglichkeit der Individuali-
sierung z. B. mittels Gravuren, Verzierungen, Farbe,
Form, Material, Prägungen, Überzug an Sockel (Um-
mantelung), Clips, etc.
[0114] Der Unterbau bzw. der Sockel 18 kann, z. B.
durch die Ummantelung 48 spritzwassergeschützt oder
gemäß der Schutzarten IP55/IP57 bzw. IP 67/69 ge-
schützt sein und somit auch spülmaschinenfest gegen-
über Feuchtigkeit und auch gegenüber der Temperatur
sein.
[0115] Eine Gravur oder eine Laserverzierung in dem
Behälter 10, 10’ bzw. in einer Seitenwand des Behälters
10, 10’ kann auch das Animieren des Benutzers zum
Trinken verstärken.
[0116] So kann durch die spezielle Einstreuung des
Lichtes durch den Sockel 18 bzw. die Animationseinrich-
tung in das Glas 10, 10’, wobei das Glas 10, 10’ zu einem
Lichtleiter wird, die Gravur oder auch das Lasern vorteil-
haft sein, da die Gravur bzw. die Laserung zu einer
Bruchkante im Glas 10, 10’ führt, an der sich das Licht
(in besonderer Weise) bricht. Durch das eingestreute
Licht können somit besondere Effekte erzielt werden, die
die Animationswirkung, z.B. für Kinder, verstärken.
[0117] Der Sockel 18 kann ferner einen Erkennungs-
mechanismus aufweisen, der ein auf den Kopf kippen
bzw. stellen des Sockels 18 mit verbundenem Behälter
10, 10’ erkennt und eine entsprechende Warnung z.B.
in Form eines (roten) Leuchtens, einer Vibration und/oder
eines Warntons ausgibt um einen typischerweise uner-
wünschten Zustand zu signalisieren.
[0118] Das auf den Kopf kippen kann bei einem belie-
bigen Neigungswinkel eintreten, wobei beispielhaft Nei-
gungswinkel von mehr als 130°, mehr als 145° oder mehr
als 160° möglich sind.
[0119] Der Neigungswinkel kann als Drehung des Sys-
tems, also hier der Kombination aus Behälter 10, 10’ und
Sockel 18 um eine beliebige Achse des Systems ausge-
hend von einem Grundzustand angesehen werden, wo-
bei der Grundzustand z.B. das auf dem Sockel 18 abge-
stellte System kennzeichnet. Somit kann vor dem Ab-
stellen des Behälters 10, 10’ in Verbindung mit dem So-
ckel 18 (kopfüber) im Schrank gewarnt werden um einer
unnötigen Entladung des Sockels 18 im angeschlosse-
nen Zustand vorzubeugen.
[0120] Ferner kann z.B. bei einem nicht spülmaschi-
nenfest ausgeführten Sockel 18 vor dem Abstellen des
Behälters 10, 10’ mit dem Sockel 18 in der Spülmaschine
gewarnt werden, wenn der Benutzer vergessen hat den
Sockel 18 vor dem Einräumen des Behälters 10, 10’ in
die Spülmaschine zu entfernen. Somit kann einem Scha-
den des Sockels 18 vorgebeugt werden.
[0121] In anderen Worten kann die Animationseinrich-
tung ausgebildet sein, um bei einem Überschreiten eines
Neigungswinkels, der ein auf den Kopf Stellen des Sys-
tems repräsentiert, ein Warnsignal auszugeben.
[0122] Die Figuren 8 und 9 zeigen eine Querschnitts-

ansicht des Behälters 10, 10’ und des Sockels 18 in un-
terschiedlichen Größen, gemäß einem weiteren Ausfüh-
rungsbeispiel. In dem gezeigten Ausführungsbeispiel
kann der Behälter 10, 10’ aus einem lichtdurchlässigen
Material gebildet sein.
[0123] Die Auswerteeinheit kann ferner zum Animie-
ren Licht, beispielsweise über die Lichtquellen 50 in dem
Sockel 18, in den Behälter 10, 10’ einkoppeln.
[0124] Ferner kann der Behälter 10, 10’ Streuzentren
52 aufweisen, die ausgebildet sind, um das eingekop-
pelte Licht zu streuen.
[0125] Gemäß einem weiteren Ausführungsbeispiel
kann die Auswerteeinheit ausgebildet sein, um zum Ani-
mieren eine elektrische Spannung oder einen elektri-
schen Strom an den Behälter 10, 10’ anzulegen und in
dem Behälter 10, 10’ eingebrachte oder auf dem Behälter
10, 10’ aufgebrachte Animationsmittel anzuregen. Diese
Animationsmittel können beispielsweise ein Motor mit ei-
ner Unwucht, analog z. B. bei einem Vibrationsalarm ei-
nes Mobiltelefons, oder auch in den Behälter 10, 10’ ein-
gebrachte Leuchtdioden oder andere Leuchtmittel sein.
[0126] Ferner kann auf dem Behälter 10, 10’ eine an-
regbare Farbe aufgebracht sein, die durch Anlegen einer
elektrischen Spannung oder eines elektrischen Stroms
luminesziert oder fluoresziert und somit Licht aussendet.
[0127] Gemäß Ausführungsbeispielen kann die Aus-
werteeinheit ausgebildet sein, um das Licht an einem
Vorsprung 22 in den Behälter 10, 10’ einzukoppeln. Dies
ist vorteilhaft, da somit durch die Ausbildung des Vor-
sprungs 22 eine verringerte Aufstellfläche und somit eine
Instabilität des Behälters 10, 10’ erzeugt wird, die durch
eine an den Vorsprung 22 angepasste Aussparung in
dem Sockel 18 kompensiert wird. So kann der Behälter
10, 10’ in Kombination mit dem Sockel 18 ohne Ein-
schränkungen auf einer Oberfläche stehen, wobei der
Behälter 10, 10’ ohne den Sockel 18 eine verringerte
Standfestigkeit aufweist.
[0128] In anderen Worten kann der Behälter 10, 10’ in
der Formgebung ausgeführt sein, dass derselbe zur Ver-
wahrung abgestellt werden kann. Befüllt man den Behäl-
ter 10, 10’ jedoch ohne das vorherige Anbringen einer
Bodengruppe bzw. des Sockels 18, neigt der Behälter
10, 10’ dazu zu kippen.
[0129] Wie in Figur 9 abgebildet, kann um den Sockel
18 ein Erweiterungselement 56 angeordnet werden, so
dass auch Behälter 10, 10’ mit einem vergrößerten
Durchmesser, wie z. B. eine Flasche oder eine Karaffe,
sicher in dem Sockel 18 platziert werden können. Somit
ist eine kostengünstige, da modulare Anordnung ge-
schaffen, um Sockel 18 mit geringem Aufwand an ver-
schiedene Behältergrößen anzupassen.
[0130] Ferner zeigen Ausführungsbeispiele, dass eine
Karaffe bzw. ein Sockel 18, der an einer Karaffe ange-
bracht ist, einen Sensor aufweist, der beispielsweise in
Kombination mit dem Füllstandssensor, der einen Be-
hälter 10, 10’ überwacht, erkennt, in welchen Behälter
10, 10’ die Flüssigkeit aus der Karaffe eingeschenkt wird
und eine entsprechende Personenzuordnung vornimmt.
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Dieser Wert kann als alleinige Referenz für die einge-
schenkte Flüssigkeitsmenge dienen oder aber in Kom-
bination mit einer Auswertung der Füllstandsmessung
an dem Behälter 10, 10’ eine optimierte Berechnung der
im Behälter 10, 10’ vorhandenen Flüssigkeitsmenge,
z.B. durch Mittelung der Werte oder zur Erkennung von
Ausreißern bzw. zur Fehldetektionen herangezogen
werden.
[0131] Gemäß einem weiteren Ausführungsbeispiel
kann der Behälter 10, 10’ einen Handsensor 57 aufwei-
sen, der ausgebildet ist, um einen Körperkontakt mit dem
Behälter 10, 10’ zu erfassen. Der Handsensor 57 ist bei-
spielsweise als kapazitiver Sensor oder als Drucksensor
ausgebildet, der einen Körperkontakt mit dem Behälter
10, 10’ erfasst. Hierfür können Sensoren 57 verwendet
werden, die auch in berührungsempfindlichen Bildschir-
men beispielsweise von Smartphones eingesetzt wer-
den.
[0132] In anderen Worten kann das Trinkbehältnis 10,
10’ mit einer Schicht versehen sein, die eine sensitive
kapazitive Berührungsmessung erlaubt. Alternativ oder
ergänzend kann der Handsensor 57, wie in Fig. 8 gezeigt,
auch in der Wand des Behälters 10, 10’ angeordnet sein.
[0133] Der Handsensor 57 kann verwendet werden,
um Fehlerquellen oder Messlücken zu vermeiden. Eine
permanente Überwachung bzw. Messung des Gefäßin-
haltes kann sehr energieverbrauchend sein. Über diesen
Weg soll es ermöglicht werden, erforderliche Erhebun-
gen dann vorzunehmen wenn das Glas 10, 10’ umschlie-
ßend berührt wird und somit mit einer Flüssigkeitsauf-
nahme oder einem Nachschenken gerechnet werden
kann.
[0134] Ebenso kann über den Handsensor 57 zwi-
schen einer absichtlichen und einer unabsichtlichen
Flüssigkeitsentnahme unterschieden werden, da beim
versehentlichen Umstoßen des Behälters 10, 10’ typi-
scherweise kein (durchgehender) Kontakt mit dem Be-
hälter 10, 10’ besteht. Es kann somit darauf geschlossen
werden, dass die Flüssigkeit aus dem Behälter 10, 10’
entnommen jedoch von dem Benutzer nicht aufgenom-
men bzw. getrunken wurde.
[0135] Gemäß weiteren Ausführungsbeispielen kann
der Behälter 10, 10’, der nicht notwendigerweise einen
Sockel 18 aufzuweisen braucht und beispielsweise auch
ein Teller sein kann, ein Element zur Analyse der auf
bzw. in dem Behälter 10, 10’ vorliegenden Nahrungsmit-
tel aufweisen. Dieses Element ist beispielsweise eine
Elektrode, die das Nahrungsmittel z. B. mittels Cyclovol-
tammetrie (bzw. zyklischer Voltametrie oder der Drei-
ecksspannungsmethode) analysiert. Ferner sind auch
andere, z. B. chemische oder physische Analyseverfah-
ren, separat oder in einer Kombination von verschiede-
nen Verfahren einsetzbar.
[0136] Durch die Bestimmung der zugeführten Nah-
rungsmittel kann z. B. auch eine Nährstoffanalyse durch-
geführt werden, so dass die bereits beschriebe Animati-
on zur Aufnahme von Flüssigkeiten dahin gehend erwei-
tert werden kann, dass generell eine Empfehlung zur Auf-

nahme von Nahrungsmitteln abgegeben werden kann,
um eine ausgewogene Ernährung des Benutzers zu un-
terstützen.
[0137] Gemäß einem weiteren Ausführungsbeispiel
kann der Nutzer des Systems die eingefüllte Flüssigkeit
selbst erfassen. Hierbei genügt es, den EAN/GTIN-Code
(EAN: European Article Number, dt.: europäische Arti-
kelnummer; GTIN: Global Trade Item Number, dt.: glo-
bale Artikelidentifikationsnummer) von der Getränkefla-
sche beispielsweise per Smartphone-Kamera zu scan-
nen. Über eine Datenbankabfrage wird ermittelt um was
für ein Getränk es sich handelt. Hierfür erforderliche Da-
tenbanken sind frei verfügbar. Über weitere Datenban-
ken, wie z.B. www.fddb.info, können dann Informationen
(Nährwerte, Mineralien usw.) über das jeweilige Getränk
abgefragt und in der Applikation hinterlegt werden. Diese
Informationen können in einem späteren Schritt, z.B. bei
der Analyse des Trinkverhaltens, ausgewertet werden.
[0138] Über die Technik im Unterbau bzw. im Sockel
18 wird bei der Erfassung via beschriebenem Codescan
ein Quickscan bzw. eine schnelle Analyse des Gefäßin-
haltes angestoßen. Dies ermöglicht zum Einen, dass
wiederkehrende Getränke vom System sofort wiederer-
kannt und erfasst werden. Zum anderen kann der Nutzer
durch einen Warnhinweis zum neuerlichen Scan des
EAN/GTIN-Codes animiert werden, wenn der Gefäßin-
halt sich ändert und durch den Nutzer keine Änderung
des Getränks in der Applikation vorgenommen wurde
(z.B. Wechsel von Fruchtsaft auf Wasser). Dies führt da-
zu, dass hier nicht versehentlich die falschen Werte in
die Analyse des Trinkverhaltens einbezogen werden.
[0139] Getränke, die keinem eindeutigen EAN/GTIN-
Code zugeordnet werden können (z.B. (selbst gemisch-
te) Mischgetränke wie Schorle usw.), können manuell im
System erfasst werden. Hier können jedoch die Teilmen-
gen des Mischgetränks erfasst werden, wenn die zu mi-
schenden Flüssigkeiten nacheinander in den Behälter
10, 10’ eingefüllt werden. Somit kann beispielsweise die
Auswerteeinheit die genaue Zusammensetzung des
Mischgetränks anhand der bekannten Teilmengen der
Flüssigkeiten bestimmt werden.
[0140] Ferner kann die Nahrungsmittelanalyse auch in
Kombination mit den beschriebenen Verfahren zur Füll-
standsmessung bzw. zur entnommenen Flüssigkeits-
menge eingesetzt werden. So wird z. B. die in dem Be-
hälter 10, 10’ vorhandene Flüssigkeit analysiert, um bei-
spielsweise einen Brechungsindex an der Grenzfläche
zwischen der Flüssigkeit und der umgebenden Luft zu
bestimmen und somit eines der beschriebenen Verfah-
ren, die auf der Auslenkung einer elektromagnetischen
Strahlung beim Ein- bzw. Austritt in bzw. aus der Flüs-
sigkeit auftritt (vgl. z. B. Fig. 6), zu optimieren. Der Bre-
chungsindex kann z. B. basierend auf einer Analyse der
Dichte der Flüssigkeit oder basierend auf der Bestim-
mung der Flüssigkeit über eine vordefinierte hinterlegte
Tabelle ermittelt werden.
[0141] Eine Füllstandsmessung kann beispielsweise
mit einem erfindungsgemäßen Füllstandsmesser 101
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durchgeführt werden. So zeigt Figur 10 ein Ausführungs-
beispiel für ein System 2" gemäß eines weiteren Aspekts
dieser Erfindung.
[0142] Das System 2" weist unter anderem einen Be-
hälter 10 zum Aufnehmen von Flüssigkeit auf. Ferner
weist das System 2", ebenso wie die zuvor beschriebe-
nen Systeme 2, 2’, eine Überwachungseinrichtung 4 so-
wie eine Animationseinrichtung 8 auf.
[0143] Wie bereits zuvor beschrieben wurde, ist auch
bei dieser Ausführungsform die Überwachungseinrich-
tung 4 ausgebildet, um eine aus dem Behälter 10 ent-
nommene Flüssigkeitsmenge zu bestimmen, und die
Animationseinrichtung 8 ist ausgebildet, um abhängig
von der entnommenen Flüssigkeitsmenge den Benutzer
3 zum Trinken zu animieren.
[0144] Zusätzlich weist das System 2" gemäß diesem
Aspekt einen Füllstandsmesser 101 zum Messen des
Füllstands der in dem Behälter 10 befindlichen Flüssig-
keit auf. Generell ist das in Figur 10 abgebildete System
2" mit allen zuvor beschriebenen Merkmalen der Syste-
me 2, 2’ kombinierbar.
[0145] Wie nachfolgend detaillierter beschrieben wird,
kann das System 2" ferner optional einen Flüssigkeits-
detektor 103, optional einen Neigungssensor 46, sowie
optional eine Steuereinrichtung 102 aufweisen. Diese
Steuereinrichtung 102 kann beispielsweise ein geeigne-
ter IC (engl.: Integrated Circuit), FPGA oder Mikropro-
zessor beziehungsweise Mikrocontroller sein.
[0146] Figur 11 zeigt ein Beispiel eines Behälters 10
für ein erfindungsgemäßes System 2" mit einem Füll-
standsmesser 101, wobei der Füllstandsmesser 101 ein
optischer Füllstandsmesser ist, der mindestens einen
Emitter 110 zum Emittieren von elektromagnetischer
Strahlung 112 und mindestens einen Empfänger 111
zum Empfangen der emittierten elektromagnetischen
Strahlung 112 aufweist.
[0147] Die elektromagnetische Strahlung 112 kann
beispielsweise sichtbares Licht im Wellenlängenbereich
von 400 nm bis 700 nm sein. Es ist aber ebenso denkbar,
dass es sich um UV-Licht im Wellenlängenbereich von
10 nm bis 400 nm, oder um Infrarotlicht im Wellenlän-
genbereich von 700 nm bis 1000 nm handelt. Ebenso
denkbar wäre es, dass es sich bei der elektromagneti-
schen Strahlung um Schallwellen, zum Beispiel Ultra-
schall, handelt.
[0148] Beispielsweise kann der Emitter 110 mindes-
tens einen Laser aufweisen. Beispielsweise kann der
Emitter 110 einen Mikrowellenlaser aufweisen. Mikro-
wellenlaser werden auch als Maser bezeichnet und kön-
nen elektromagnetische Strahlung im Wellenlängenbe-
reich von 1 mm bis 300 mm aussenden.
[0149] Wie in Figur 11 zu erkennen ist, kann der Emitter
110 die elektromagnetische Strahlung 112 beispielswei-
se gebündelt, zum Beispiel in Form eines Strahls, emit-
tieren. Dies ist einfach und kostengünstig mit den eben
erwähnten Lasern möglich.
[0150] Gemäß einer denkbaren Ausgestaltung der Er-
findung ist der Emitter 110 derart an dem Behälter 10

angeordnet, dass die emittierte elektromagnetische
Strahlung 112 auf die zur Umgebung angrenzende Flüs-
sigkeitsoberfläche 113 der in dem Behälter 10 befindli-
chen Flüssigkeit auftrifft.
[0151] Der Empfänger 111 wiederum kann derart an
dem Behälter 10 angeordnet sein, dass ein an der Flüs-
sigkeitsoberfläche 113 reflektierter Anteil 112’ der vom
Emitter 110 emittierten elektromagnetischen Strahlung
112 von dem Empfänger 111 empfangbar ist. Dies ist in
Figur 11 schematisch mittels der Pfeilrichtungen der
emittierten elektromagnetischen Strahlung 112 und der
an der Flüssigkeitsoberfläche 113 reflektierten elektro-
magnetischen Strahlung 112’ angedeutet.
[0152] Wie ebenfalls in Figur 11 zu erkennen ist, kann
zumindest einer von dem Emitter 110 und dem Empfän-
ger 111 an einem Behälterboden 114 des Behälters 10
angeordnet sein. In dem hier abgebildeten Beispiel sind
sowohl der Emitter 110 als auch der Empfänger 111 an
dem Behälterboden 114 angeordnet, und zwar behälte-
rinnenseitig, d.h. im Innenraum des Behälters 10, bezie-
hungsweise an der dem Behälterinnenraum zugewand-
ten Seite des Behälterbodens 114.
[0153] Es ist aber ebenso denkbar, dass zumindest
einer von dem Emitter 110 und dem Empfänger 111 be-
hälteraußenseitig an einem Behälterboden 114 des Be-
hälters 10 angeordnet sei. In diesem Falle wären der
Emitter 110 und/oder der Empfänger 111 auf der dem
Innenraum des Behälters 10 abgewandten Seite des Be-
hälterbodens 114 angeordnet.
[0154] Ein solches Beispiel ist unter anderem in Figur
13A gezeigt. Beispielsweise kann der Behälter 10 einen
bereits oben beschriebenen Vorsprung 22 aufweisen.
Der Emitter 110 und/oder der Empfänger 111 können in
diesem Vorsprung 22 angeordnet sein. Dabei kann der
Vorsprung 22 als Teil des Behälterbodens 114 angese-
hen werden.
[0155] In diesem sowie allen anderen zuvor beschrie-
benen Ausführungsbeispielen kann der Behälterboden
114 aus einem für die elektromagnetische Strahlung 112
zumindest teilweise durchlässigen Material bestehen.
Beispielsweise kann der Behälterboden 114 aus Glas
(z.B. Plexiglas, Mineralglas) ausgeführt sein.
[0156] Das System 2" kann einen oder mehrere Emp-
fänger 111 aufweisen. Beispielsweise kann ein solcher
Empfänger 111 als eine Photodiode oder ein Lichtsensor
ausgeführt sein. Der Empfänger 111 kann direkt an den
Emitter 110 angrenzend, oder von dem Emitter 110 be-
abstandet angeordnet sein.
[0157] In Figur 12A ist ein Ausführungsbeispiel für die
Anordnung von Emitter 110 und Empfänger gezeigt. Fi-
gur 12A zeigt eine Draufsicht auf einen Behälter 10. Be-
hälterinnenseitig ist hier an dem Behälterboden 114 ein
Emitter 110 angeordnet. Der Emitter 110 ist etwa mittig
im Behälterboden 114 angeordnet.
[0158] Um den Emitter 110 herum ist ein Empfänger
111 angeordnet. Die viereckige Form des Emitters 110
sowie die runde Form des Empfängers 111 sind hier le-
diglich beispielhaft abgebildet. Sowohl der Emitter 110
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als auch der Empfänger 111 können beliebige geomet-
rische Formen aufweisen.
[0159] Der Empfänger 111 kann, wie in Figur 12A ab-
gebildet, ein Flächensensor sein. Es wäre aber auch
denkbar, dass der Empfänger 111 mehrere einzelne
Punktsensoren aufweist. Ebenso denkbar wäre es, dass
mehrere Empfänger 111a bis 111d um den Emitter 110
herum angeordnet sind, die wiederum beispielsweise in
Form eines Arrays zusammengeschaltet sein können,
wie dies zum Beispiel in Figur 12B abgebildet ist.
[0160] Wie eingangs erwähnt und beispielsweise in Fi-
gur 13A gezeigt ist, kann also der Emitter 110 derart an
dem Behälter 10 angeordnet und ausgerichtet sein, dass
die emittierte elektromagnetische Strahlung 112 auf die
Flüssigkeitsoberfläche 113 der in dem Behälter 10 be-
findlichen Flüssigkeit auftrifft. Der Empfänger 111 wie-
derum kann derart an dem Behälter 10 angeordnet und
ausgerichtet sein, dass der Empfänger 111 die an der
Flüssigkeitsoberfläche 113 reflektierte elektromagneti-
sche Strahlung 112’ empfängt.
[0161] Der Emitter 110 kann die elektromagnetische
Strahlung 112 in einem bestimmten Austrittswinkel β
schräg zur Flüssigkeitsoberfläche 113 emittieren. Die auf
die Flüssigkeitsoberfläche 113 auftreffende elektromag-
netische Strahlung 112 wird an der Grenze zwischen der
Flüssigkeitsoberfläche 113 und der äußeren Umgebung
(in der Regel Luft) reflektiert. Die reflektierte elektroma-
gnetische Strahlung 112’ trifft unter einem bestimmten
Einfallwinkel γ auf dem Empfänger 111 auf, wobei auch
der Einfallwinkel γ schräg zur Flüssigkeitsoberfläche 113,
d.h. in einem von 90° unterschiedlichen Winkel, verläuft.
[0162] An der Flüssigkeitsoberfläche 113 stellt sich
zwischen der emittierten elektromagnetischen Strahlung
112 und der reflektierten elektromagnetischen Strahlung
112’ ein Reflexionswinkel α ein. Der Reflexionswinkel a,
der Austrittswinkel β sowie der Einfallwinkel γ sind von-
einander abhängig gemäß der mathematischen Bezie-
hung α + β + γ = 180°, wobei β und γ im Idealfall (z.B.
wenn der Behälter 10 gerade auf einer ebenen Fläche
steht) als identisch angenommen werden können, da
sich in diesem Idealfall ein gleichseitiges Dreieck zwi-
schen der emittierten elektromagnetischen Strahlung
112 und der reflektierten elektromagnetischen Strahlung
112’ bildet.
[0163] In dem in Figur 13A abgebildeten Beispiel ist
die horizontale bzw. Azimuth-Lage der Flüssigkeitsober-
fläche 113 relativ zu dem Füllstandssensor 101 in etwa
parallel. Das heißt, wenn der Behälter wie in Figur 13A
abgebildet, gerade steht, dann sind der Emitter 110 und
der Empfänger 111 parallel zu der Flüssigkeitsoberflä-
che 113 ausgerichtet.
[0164] Sofern sich zwar in diesem Fall die Füllstands-
höhe d1, nicht aber die horizontale bzw. Azimuth-Lage
der Flüssigkeitsoberfläche 113 relativ zu dem Füllstands-
sensor 101 ändert, bleiben auch die Winkel, d.h. Refle-
xionswinkel a, Austrittswinkel β und Einfallwinkel γ vom
Betrag her gleich. Es ändert sich jedoch mit variierendem
Flüssigkeitspegel in dem Behälter 10 ein geometrischer

Abstand zwischen einem Ort des Aussendens der emit-
tierten elektromagnetischen Strahlung und einem Ort
des Empfangs der reflektierten elektromagnetischen
Strahlung. Dies soll beispielhaft mit Bezug auf Figur 13B
erläutert werden. Figur 13B zeigt eine vergrößerte sche-
matische Draufsicht auf einen Füllstandsmesser 101 mit
einem Emitter 110 und einem Empfänger 111. Das Kreuz
130 symbolisiert einen Austrittspunkt der emittierten
elektromagnetischen Strahlung 112. Das Kreuz 131
symbolisiert einen Auftreffpunkt der reflektierten elektro-
magnetischen Strahlung 112’ auf dem Empfänger 111.
Der Austrittspunkt 130 und der Auftreffpunkt 131 sind um
ein Maß R voneinander beabstandet.
[0165] Mit sinkender Füllstandshöhe d1 im Behälter 10
verringert sich der Abstand R zwischen dem Austritts-
punkt 130 und dem Auftreffpunkt 131. So läge beispiels-
weise bei einer im Vergleich zur ersten Füllstandshöhe
niedrigeren zweiten Füllstandshöhe der Auftreffpunkt der
reflektierten Strahlung 112’ bei dem in Strichlinien dar-
gestellten zweiten Kreuz 132. Und bei einer im Vergleich
zur zweiten Füllstandshöhe noch niedrigeren dritten Füll-
standshöhe läge der Auftreffpunkt der reflektierten Strah-
lung 112’ beispielsweise bei dem in Strichlinien darge-
stellten dritten Kreuz 133.
[0166] Bei einem solchen Beispiel könnte der Füll-
standsmesser 101 mit der bereits zuvor erwähnten Steu-
ereinrichtung 102 (Figur 10) gekoppelt sein, wobei die
Steuereinrichtung 102 ausgebildet ist, um den Füllstand
der in dem Behälter 10 befindlichen Flüssigkeit unter Ein-
beziehung eines geometrischen Abstands R zwischen
einem Ort 130 des Aussendens der emittierten elektro-
magnetischen Strahlung 112 und einem Ort 131 des
Empfangs der reflektierten elektromagnetischen Strah-
lung 112’ zu bestimmen.
[0167] Ein Vorteil der Erfindung liegt darin, dass auch
bei einer Änderung der Azimuth-Lage der Flüssigkeitso-
berfläche 113 relativ zu dem Emitter 110 und/oder Emp-
fänger 111 die Füllstandshöhe mittels des erfindungsge-
mäßen Füllstandsmessers 101 bestimmbar ist.
[0168] So zeigt beispielsweise Figur 14A ein weiteres
Beispiel. Der Behälter 10 weist auf der dem Behälterin-
nenraum zugewandten Seite des Behälterbodens 114
einen Emitter 110 und einen um den Emitter 110 herum
angeordneten Empfänger 111 auf.
[0169] Der Behälter 10 ist im Vergleich zu dem in Figur
13A abgebildeten Behälter 10 geneigt, was beispielswei-
se bei einer Trinkbewegung geschehen kann. Dadurch
ändert sich die Azimuth-Lage der Flüssigkeitsoberfläche
113 relativ zu dem Emitter 110 und/oder Empfänger 111.
Dadurch ist der Reflexionswinkel α im Vergleich zu dem
in Figur 13A abgebildeten Beispiel größer, bei gleichblei-
bendem Austrittswinkel β des Emitters 110. Der Einfall-
winkel γ ist hingegen kleiner als bei dem in Figur 13A
abgebildeten Beispiel, bei gleichbleibendem Austritts-
winkel β des Emitters 110. Außerdem liegt der Auftreff-
punkt 131 der reflektierten elektromagnetischen Strah-
lung 112’ auf dem Empfänger 111 weiter außen im Ver-
gleich zu dem in Figur 13A abgebildeten ungeneigten
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Behälter 10, d.h. der geometrische Abstand R ist größer.
[0170] Zur Berücksichtigung dieser soeben beschrie-
benen Umstände bei einem geneigten Behälter 10, kann
die Steuereinrichtung 102 optional zusätzlich mit einem
Neigungssensor 46 gekoppelt sein. Der Neigungssensor
46 misst die Neigung des Behälters 10 und kalibriert die
Füllstandsmessung der in dem Behälter 10 befindlichen
Flüssigkeit um einen bestimmten Wert, der dem Betrag
der Neigung des Behälters 10 entspricht.
[0171] Gemäß eines solchen Ausführungsbeispiels
kann also die Steuereinrichtung 102 optional mit einem
eine Neigung des Behälters 10 messenden Neigungs-
sensor 46 gekoppelt sein, und die Steuereinrichtung 102
kann ferner ausgebildet sein, um den Füllstand der in
dem Behälter 10 befindlichen Flüssigkeit unter Einbezie-
hung der gemessenen Neigung zu bestimmen.
[0172] Der Vollständigkeit halber zeigt Figur 14B den
Behälter 10 in derselben Winkellage wie in Figur 14A.
Allerdings ist der Füllstand der im Behälter 10 befindli-
chen Flüssigkeit im Vergleich zu Figur 14A gesunken.
Wie eingangs erwähnt wurde, bleiben bei gleichbleiben-
der Winkellage des Füllstandsmessers 101 (d.h. Emitter
110 und/oder Empfänger 111) relativ zur Flüssigkeitso-
berfläche 113 zwar der Reflexionswinkel a, der Austritts-
winkel β und der Einfallwinkel γ gleich. Es ändert sich
jedoch der geometrische Abstand R zwischen dem Ort
130 des Aussendens der emittierten elektromagneti-
schen Strahlung 112 und dem Ort 131 des Empfangs
der reflektierten elektromagnetischen Strahlung 112’.
Dementsprechend ist in dem in Figur 14B gezeigten Bei-
spiel der geometrische Abstand R geringer als bei dem
in Figur 14A gezeigten Beispiel.
[0173] Mittels der oben genannten geometrischen Be-
ziehungen, und der Möglichkeit zur Korrektur der Füll-
standsmessung bei einer Neigung des Behälters 10 mit-
tels des Neigungssensors 46, kann der Füllstandsmes-
ser 101 den Füllstand der in dem Behälter 10 befindlichen
Flüssigkeit sowohl bei gerade als auch bei geneigt aus-
gerichtetem Behälter 10 bestimmen. Dies bietet den Vor-
teil, dass der Füllstand des Behälters 10 beispielsweise
auch während eines Trinkvorgangs messbar ist.
[0174] Beispielsweise kann über die Beziehung der
Austritts-, Reflexions- und Einfallswinkel a, β, γ, sowie in
Kenntnis des geometrischen Abstands R zwischen Aus-
trittspunkt 130 und Auftreffpunkt 131, der Neigung des
Behälters 10 sowie des Volumens VBehälter des Behälters
10 der Abstand d1 zwischen der Flüssigkeitsoberfläche
113 und dem behälterinnenseitigen Behälterboden 114
bestimmt werden. Dieser Abstand d1 entspricht der ak-
tuellen Füllstandshöhe.
[0175] Beispielsweise kann bei einem gerade stehen-
den Behälter 10, in Kenntnis des Volumens VBehälter des
Behälters 10, der Füllstand des Behälters 10 berechnet
werden. Handelt es sich bei dem Behälter 10 beispiels-
weise um einen Kreiszylinder, wie in Figur 13A abgebil-
det, so kann die Füllstandshöhe d1 z.B. gemäß folgender
Formel berechnet werden: 

[0176] Sofern zumindest einer der Winkel, d.h. Aus-
trittswinkel β, Reflexionswinkel α und Einfallwinkel γ so-
wie der geometrische Abstand R bestimmt wurden bzw.
bekannt sind, kann die Füllstandshöhe d1 außerdem mit-
tels der Winkelbeziehungen wie folgt ermittelt werden: 

[0177] Alternativ oder zusätzlich kann der Füllstands-
messer 101 den Füllstand der in dem Behälter 10 befind-
lichen Flüssigkeit auch per Laufzeitmessung bestimmen.
Hierfür kann der Füllstandsmesser 101 mit der bereits
zuvor erwähnten Steuereinrichtung 102 gekoppelt sein,
die ausgebildet ist, um den Füllstand der in dem Behälter
10 befindlichen Flüssigkeit unter Einbeziehung einer
Laufzeitmessung der elektromagnetischen Strahlung
112 zwischen dem Emitter 110 und dem Empfänger 111
zu bestimmen.
[0178] Es wird hierbei die Laufzeit der vom Emitter 110
emittierten elektromagnetischen Strahlung 112 bis zum
Auftreffen der reflektierten elektromagnetischen Strah-
lung 112’ auf dem Empfänger gemessen. Je geringer der
Flüssigkeitsstand im Behälter 10 ist, desto kürzer ist die
gemessene Laufzeit, da die emittierte elektromagneti-
sche Strahlung früher an der Flüssigkeitsoberfläche 13
reflektiert wird. Die Steuereinrichtung 102 ist hierbei aus-
gebildet, um mittels der gemessenen Laufzeit den Füll-
stand zu Berechnen.
[0179] Die oben beschriebenen erfindungsgemäßen
Systeme 2, 2’, 2" können außerdem einen Flüssigkeits-
detektor 103 aufweisen. Mittels des Flüssigkeitsdetek-
tors 103 kann festgestellt werden, ob sich Flüssigkeit in
dem Behälter 10 befindet. Falls keine Flüssigkeit im Be-
hälter 10 detektiert wird, kann beispielsweise darauf ge-
schlossen werden, dass der Behälter 10 (z.B. nachts)
derzeit nicht in Gebrauch ist. Elektronische Komponen-
ten können dann in einen Standby-Modus geschaltet
werden.
[0180] Figur 15A zeigt ein Ausführungsbeispiel eines
solchen Systems mit einem Behälter 10, wobei der Be-
hälter 10 einen Flüssigkeitsdetektor 103 aufweist, der
ausgebildet ist, um zu detektieren, ob sich Flüssigkeit in
dem Behälter 10 befindet. Wie in Figur 15A zu sehen ist,
kann der Flüssigkeitsdetektor 103 zumindest abschnitts-
weise mit einer in dem Behälter 10 zu detektierenden
Flüssigkeit in Kontakt sein.
[0181] Beispielsweise kann der Flüssigkeitsdetektor
103 an dem Behälterboden 114 angeordnet sein. Dabei
kann der Flüssigkeitsdetektor 103 zum Beispiel, wie in
Figur 15A abgebildet ist, auf der dem Behälterinnenraum
zugewandten Seite des Behälterbodens 114 angeordnet
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sein. In diesem Fall ist der Flüssigkeitsdetektor 103 direkt
mit der im Behälter 10 befindlichen Flüssigkeit in Kontakt.
[0182] Figur 15B zeigt ein weiteres Ausführungsbei-
spiel eines Flüssigkeitsdetektors 103. Hier weist der
Flüssigkeitsdetektor 103 einen ersten elektrischen Kon-
takt 151 und einen zweiten elektrischen Kontakt 152 auf.
Die beiden elektrischen Kontakte 151, 152 sind vonein-
ander beabstandet angeordnet. Die elektrischen Kontak-
te 151, 152 sind derart ausgebildet, dass ein Stromkreis
zwischen diesen beiden Kontakten 151, 152 mittels der
in dem Behälter 10 zu detektierenden Flüssigkeit
schließbar ist.
[0183] Beispielsweise ist der erste elektrische Kontakt
151 mittels einer elektrischen Leitung 156 mit einer Sig-
nalschaltung 154 verbunden. Der zweite elektrische
Kontakt 152 ist mittels einer weiteren elektrischen Lei-
tung 155 ebenfalls mit der Signalschaltung 154 verbun-
den. Die beiden elektrischen Kontakte 151, 152 sind zu-
mindest abschnittweise mit der in dem Behälter 10 zu
detektierenden Flüssigkeit in Kontakt bringbar. In diesem
Beispiel sind die beiden elektrischen Kontakte 151, 152
an der dem Behälterinnenraum zugewandten Seite des
Behälterbodens 114 angeordnet.
[0184] Sofern sich keine Flüssigkeit in dem Behälter
10 befindet sind die elektrischen Kontakte 151, 152 nicht
geschlossen. Es fließt kein Strom durch die Signalschal-
tung 154. Erst wenn sich Flüssigkeit in dem Behälter 10
befindet, dann wird der Stromkreis zwischen den beiden
elektrischen Kontakten 151, 152 mittels dieser Flüssig-
keit geschlossen. Somit fließt Strom durch die Signal-
schaltung 154 wodurch das Vorhandensein von Flüssig-
keit in dem Behälter 10 detektiert werden kann.
[0185] Gemäß eines Ausführungsbeispiels kann der
Flüssigkeitsdetektor 103 in dem Behälterboden 114 in-
tegriert sein. Eine solche Anordnung ist in Figur 15C ge-
zeigt. Hier weist der Behälter 10, als Teil des Behälter-
bodens 114, einen bereits zuvor ausführlich beschriebe-
nen Vorsprung 22 auf. So kann beispielsweise die Sig-
nalschaltung 154 in dem Vorsprung 22 integriert sein.
[0186] Alternativ oder zusätzlich kann zumindest einer
der beiden elektrischen Kontakte 151, 152 in dem Be-
hälterboden 114, und insbesondere in der dem Behälte-
rinnenraum zugewandten Seite des Behälterbodens
114, integriert sein. Die integrierten elektrischen Kontak-
te 151, 152 können beispielsweise bündig mit dem Be-
hälterboden 114 fluchten.
[0187] Die beiden elektrischen Kontakte 151, 152 kön-
nen, wie abgebildet, mit der Signalschaltung 154 gekop-
pelt sein. Die Signalschaltung 154 kann wiederum mit
der Steuereinrichtung 102 gekoppelt sein. Die Signal-
schaltung 154 kann aber auch selbst ein Teil der Steu-
ereinrichtung 102 sein.
[0188] Unter erneuter Bezugnahme auf Figur 10 kann
also das erfindungsgemäße System 2"eine Steuerein-
richtung 102 aufweisen. Mit dieser Steuereinrichtung 102
wiederum können der oben beschriebene Füllstands-
messer 101, die Überwachungseinrichtung 4, die Anima-
tionseinrichtung 8, sowie optional ein Neigungssensor

46 und ein Flüssigkeitsdetektor 103 gekoppelt sein. Die
Steuereinrichtung 102 kann die Steuerung des Füll-
standsmessers 101 und/oder des Flüssigkeitsdetektors
103 sowie die Berechnungen der oben beschriebenen
Füllstandsmessung und/oder Flüssigkeitsdetektion
übernehmen.
[0189] Die Steuereinrichtung 102 selbst kann wieder-
um mit dem Behälter 10 oder mit dem oben beschriebe-
nen Sockel 18 gekoppelt sein.
[0190] Die Kommunikation der Steuereinrichtung 102
mit dem Füllstandsmesser 101, der Überwachungsein-
richtung 4, der Animationseinrichtung 8, dem Neigungs-
sensor 46 und dem Flüssigkeitsdetektor 103 kann bidi-
rektional sein. Die Steuereinrichtung 102 kann also Sig-
nale von den jeweiligen Elementen 101, 4, 8, 46, 103
empfangen und/oder Signale zu ebendiesen Elementen
senden.
[0191] Die Animationseinrichtung 8 kann entweder di-
rekt mit dem Benutzer 3 interagieren, wie mit der Tran-
sition 160 dargestellt, oder die Animationseinrichtung 8
kann mittels der Steuereinrichtung 102 mit dem Benutzer
3 interagieren, wie mit der Transition 161 dargestellt.
[0192] Anwendung kann das gezeigte System 2, 2’,
2" z. B. im Altersheim finden, um älteren, beispielsweise
bereits dementen Menschen eine Hilfestellung an die
Hand zu geben, genügend Flüssigkeit am Tag aufzuneh-
men. Ferner können Firmen ihren Mitarbeitern das Sys-
tem zur Verfügung stellen, um Erkrankungen, die durch
eine zu geringe Flüssigkeitsaufnahme ausgelöst werden
können, vorzubeugen und so einen leistungsfähigeren
Mitarbeiter haben. Ebenso kann das System in Zukunft
zu einem Lifestyle-Artikel avancieren.
[0193] Nachfolgend werden weitere Ausführungsbei-
spiele genannt:

- Alle wesentlichen Mess-/lnformations- und Signal-
funktionen sollen bzw. können in der Basisstation
/Sockel 18 untergebracht werden.

- Gefäß/Behälter 10, 10’ kann integrierte Technik auf-
weisen.

- Erinnerungsfunktion durch Licht, Ton und Vibration
(optisch, akustisch, haptisch etc.) an der Basis 18
mit Übertragung auf angeschlossenes Gefäß 10, 10’
und Peripheriegeräte (Smart-Band, Smart-Watch
etc.).

- Erinnerungsfunktion kann über das Gefäß/Behälter
10, 10’ selbst erfolgen.

- Messfunktion für Füllstand/Gewicht (Erkennung des
Gefäßes 10, 10’ und dessen Nettogewichtes, Mes-
sung der entnommenen Flüssigkeitsmenge zur
Überwachung der täglichen Trinkmenge/individuel-
len Mindestportion).

- Speicherung der Daten in der Basis/Sockel 18 und
Synchronisierung mit Peripheriegeräten.

- Datenübertragung/Synchronisierung (Bluetooth,
RFID, NFC bzw. andere kontaktlose Technik).

- Energieversorgung (autark, z.B. Solar, Energy Har-
vesting, Schwunggenerator etc.).
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- Koppelung mit z. B. Smart-Band/-Watch u.ä. Ge-
sundheits- und Vitalanalysegeräten (sowie alle Kör-
persensoren, die z.B. in Smart-Band/-Watch und
ähnlichen Überwachungsgeräten genutzt werden,
zur Überwachung der Vitalfunktionen, Informations-
übermittlung Soll-/Ist-Menge, Programmierung der
Funktionen und individuellen Parameter über App
bzw. webbasiert über verschiedene Devices wie PC,
Tablet, Smartphone etc.).

- Messung der Dehydrierung durch Sensoren (ggf. zur
Früherkennung).

- Temperaturüberwachung (Schutz der Elektronik
und Warnfunktion bei Heißgetränken etc.).

- Ladung der Speicherbatterie durch RFID/NFC.
- USB-Anschluss als Ladefunktion z.B. bei Tiefentla-

dung des Energiespeichers und Programmier-
schnittstelle etc.

- Nutzung des USB-Anschlusses für Kühl-/Warmhal-
tefunktion (über Peltierelement, Infrarot, Induktion
oder ähnliches).

- Basis 18 mit Kopplung an aufeinander abgestimmte,
systemkonforme Gefäße 10, 10’ (Becher, Flasche
oder Gefäße, wie Karaffen etc. mit größerem Boden-
durchmesser mit zusätzlichem Adapterring zwecks
Standfestigkeit etc.) durch z. B. form- oder kraft-
schlüssige Verbindung (Bajonett, Magnet, Gewinde,
Saugnapf o.ä.).

- Deaktivierung des Systems durch Abstellfunktion
("auf den Kopf stellen" etc.) um Energie zu sparen
z.B. nachdem ein Warnsignal z.B. durch rotes
Leuchten ausgegeben wurde um eine Beschädi-
gung beispielsweise in einer Spülmaschine zu ver-
meiden.

- Deaktivierung des Systems bei Trennung des So-
ckels 18 vom Gefäß 10, 10’, bzw. Aktivierung bei
Verbindung mit dem Gefäß 10, 10’ (stand-by).

- Kopplung und Erkennung verschiedener ggf. perso-
nalisierter/codierter Gefäße 10, 10’.

- Personalisierung der Sockel 18 und Gefäße 10, 10’
(Paarung), Gefäß 10, 10’ ggf. mit Chip, RFID, Strich-
/QR-code etc.

- Erfassung und Analyse des Gefäßinhalts (Nähr-
stoff-/Mineralgehalt, Kalorien etc.)

- Auslesestation zum Auslesen der Daten über hand-
geführte oder stationäre Technik (ggf. Kombination
mit Ziffer einer Ladung der Speicherbatterie durch
RFID/NFC) mit Personenzuordnung innerhalb Da-
tenbanken.

[0194] Fig. 16 zeigt eine schematische Darstellung ei-
nes Verfahrens 900 zum Betrieb eines Systems zum
Überwachen einer Flüssigkeitsaufnahme eines Benut-
zers. Das Verfahren 100 weist einen Schritt 902 mit Be-
stimmen einer aus einem Behälter 10, 10’ entnommenen
Flüssigkeitsmenge mit einer Überwachungseinrichtung
4, einen Schritt 904 mit Empfangen eines Vitalparame-
ters eines Benutzersystems von einem Vitalparameter-
sensor mit einer Schnittstelle sowie einen Schritt 906 mit

Animieren des Benutzers zum Trinken, abhängig von der
entnommenen Flüssigkeitsmenge und dem Vitalpara-
meter, mit einer Animationseinrichtung 8 auf.
[0195] Fig. 17 zeigt ein schematisches Blockdiagramm
eines Verfahrens 1000 zum Betrieb eines Systems zum
Überwachen einer Flüssigkeitsaufnahme eines Benut-
zers. Das System 1000 umfasst einen Schritt 1002 mit
Verbinden eines Behälters 10, 10’, der an einer Auflage-
fläche einen Vorsprung 22 oder eine Wölbung aufweist,
so dass eine Stabilität des Behälters 10, 10’ beim Ab-
stellen des Behälters 10, 10’ auf die Auflagefläche ver-
ringert ist, mit einem Sockel 18, der ausgebildet ist, um
den Behälter 10, 10’ aufzunehmen, so dass der Behälter
10, 10’ in Verbindung mit dem Sockel 18 stabil abstellbar
ist, einen Schritt 1004 mit Bestimmen einer aus dem Be-
hälter 10, 10’ entnommenen Flüssigkeitsmenge mit einer
Überwachungseinrichtung 4 sowie einen Schritt 1006 mit
Animieren des Benutzers, abhängig von der entnomme-
nen Flüssigkeitsmenge, mit einer Animationseinrichtung
8.
[0196] Obwohl manche Aspekte im Zusammenhang
mit einer Vorrichtung beschrieben wurden, versteht es
sich, dass diese Aspekte auch eine Beschreibung des
entsprechenden Verfahrens darstellen, sodass ein Block
oder ein Bauelement einer Vorrichtung auch als ein ent-
sprechender Verfahrensschritt oder als ein Merkmal ei-
nes Verfahrensschrittes zu verstehen ist. Analog dazu
stellen Aspekte, die im Zusammenhang mit einem oder
als ein Verfahrensschritt beschrieben wurden, auch eine
Beschreibung eines entsprechenden Blocks oder Details
oder Merkmals einer entsprechenden Vorrichtung dar.
Einige oder alle der Verfahrensschritte können durch ei-
nen Hardware-Apparat (oder unter Verwendung eines
Hardware-Apparats), wie zum Beispiel einen Mikropro-
zessor, einen programmierbaren Computer oder einer
elektronischen Schaltung durchgeführt werden. Bei eini-
gen Ausführungsbeispielen können einige oder mehrere
der wichtigsten Verfahrensschritte durch einen solchen
Apparat ausgeführt werden.
[0197] Je nach bestimmten Implementierungsanfor-
derungen können Ausführungsbeispiele der Erfindung in
Hardware oder in Software implementiert sein. Die Imp-
lementierung kann unter Verwendung eines digitalen
Speichermediums, beispielsweise einer Floppy-Disk, ei-
ner DVD, einer BluRay Disc, einer CD, eines ROM, eines
PROM, eines EPROM, eines EEPROM oder eines
FLASH-Speichers, einer Festplatte oder eines anderen
magnetischen oder optischen Speichers durchgeführt
werden, auf dem elektronisch lesbare Steuersignale ge-
speichert sind, die mit einem programmierbaren Com-
putersystem derart zusammenwirken können oder zu-
sammenwirken, dass das jeweilige Verfahren durchge-
führt wird. Deshalb kann das digitale Speichermedium
computerlesbar sein.
[0198] Manche Ausführungsbeispiele gemäß der Er-
findung umfassen also einen Datenträger, der elektro-
nisch lesbare Steuersignale aufweist, die in der Lage
sind, mit einem programmierbaren Computersystem der-
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art zusammenzuwirken, dass eines der hierin beschrie-
benen Verfahren durchgeführt wird.
[0199] Allgemein können Ausführungsbeispiele der
vorliegenden Erfindung als Computerprogrammprodukt
mit einem Programmcode implementiert sein, wobei der
Programmcode dahin gehend wirksam ist, eines der Ver-
fahren durchzuführen, wenn das Computerprogramm-
produkt auf einem Computer abläuft.
[0200] Der Programmcode kann beispielsweise auch
auf einem maschinenlesbaren Träger gespeichert sein.
[0201] Andere Ausführungsbeispiele umfassen das
Computerprogramm zum Durchführen eines der hierin
beschriebenen Verfahren, wobei das Computerpro-
gramm auf einem maschinenlesbaren Träger gespei-
chert ist. Mit anderen Worten ist ein Ausführungsbeispiel
des erfindungsgemäßen Verfahrens somit ein Compu-
terprogramm, das einen Programmcode zum Durchfüh-
ren eines der hierin beschriebenen Verfahren aufweist,
wenn das Computerprogramm auf einem Computer ab-
läuft.
[0202] Ein weiteres Ausführungsbeispiel der erfin-
dungsgemäßen Verfahren ist somit ein Datenträger
(oder ein digitales Speichermedium oder ein computer-
lesbares Medium), auf dem das Computerprogramm
zum Durchführen eines der hierin beschriebenen Ver-
fahren aufgezeichnet ist.
[0203] Ein weiteres Ausführungsbeispiel des erfin-
dungsgemäßen Verfahrens ist somit ein Datenstrom
oder eine Sequenz von Signalen, der bzw. die das Com-
puterprogramm zum Durchführen eines der hierin be-
schriebenen Verfahren darstellt bzw. darstellen. Der Da-
tenstrom oder die Sequenz von Signalen kann bzw. kön-
nen beispielsweise dahin gehend konfiguriert sein, über
eine Datenkommunikationsverbindung, beispielsweise
über das Internet, transferiert zu werden.
[0204] Ein weiteres Ausführungsbeispiel umfasst eine
Verarbeitungseinrichtung, beispielsweise einen Compu-
ter oder ein programmierbares Logikbauelement, die da-
hin gehend konfiguriert oder angepasst ist, eines der
hierin beschriebenen Verfahren durchzuführen.
[0205] Ein weiteres Ausführungsbeispiel umfasst ei-
nen Computer, auf dem das Computerprogramm zum
Durchführen eines der hierin beschriebenen Verfahren
installiert ist.
[0206] Ein weiteres Ausführungsbeispiel gemäß der
Erfindung umfasst eine Vorrichtung oder ein System, die
bzw. das ausgelegt ist, um ein Computerprogramm zur
Durchführung zumindest eines der hierin beschriebenen
Verfahren zu einem Empfänger zu übertragen. Die Über-
tragung kann beispielsweise elektronisch oder optisch
erfolgen. Der Empfänger kann beispielsweise ein Com-
puter, ein Mobilgerät, ein Speichergerät oder eine ähn-
liche Vorrichtung sein. Die Vorrichtung oder das System
kann beispielsweise einen Datei-Server zur Übertragung
des Computerprogramms zu dem Empfänger umfassen.
[0207] Bei manchen Ausführungsbeispielen kann ein
programmierbares Logikbauelement (beispielsweise ein
feldprogrammierbares Gatterarray, ein FPGA) dazu ver-

wendet werden, manche oder alle Funktionalitäten der
hierin beschriebenen Verfahren durchzuführen. Bei
manchen Ausführungsbeispielen kann ein feldprogram-
mierbares Gatterarray mit einem Mikroprozessor zusam-
menwirken, um eines der hierin beschriebenen Verfah-
ren durchzuführen. Allgemein werden die Verfahren bei
einigen Ausführungsbeispielen seitens einer beliebigen
Hardwarevorrichtung durchgeführt. Diese kann eine uni-
versell einsetzbare Hardware wie ein Computerprozes-
sor (CPU) sein oder für das Verfahren spezifische Hard-
ware, wie beispielsweise ein ASIC.
[0208] Die oben beschriebenen Ausführungsbeispiele
stellen lediglich eine Veranschaulichung der Prinzipien
der vorliegenden Erfindung dar. Es versteht sich, dass
Modifikationen und Variationen der hierin beschriebenen
Anordnungen und Einzelheiten anderen Fachleuten ein-
leuchten werden. Deshalb ist beabsichtigt, dass die Er-
findung lediglich durch den Schutzumfang der nachste-
henden Patentansprüche und nicht durch die spezifi-
schen Einzelheiten, die anhand der Beschreibung und
der Erläuterung der Ausführungsbeispiele hierin präsen-
tiert wurden, beschränkt sei.

Patentansprüche

1. System (2) zum Überwachen einer Flüssigkeitsauf-
nahme eines Benutzers (3) mit folgenden Merkma-
len:

ein Behälter (10),
ein Vitalparametersensor (12),
eine Überwachungseinrichtung (4), die ausge-
bildet ist, um eine aus dem Behälter (10) ent-
nommene Flüssigkeitsmenge zu bestimmen;
eine Schnittstelle (6), die ausgebildet ist, um von
dem Vitalparametersensor (12) einen Vitalpara-
meter (14) des Benutzers (3) des Systems (2)
zu empfangen; und
eine Animationseinrichtung (8), die ausgebildet
ist, um abhängig von der entnommenen Flüs-
sigkeitsmenge (16) und dem Vitalparameter
(14), den Benutzer (3) zum Trinken zu animie-
ren,
wobei die Überwachungseinrichtung (4), die
Schnittstelle (6) und die Animationseinrichtung
(8) in einem Sockel (18) angeordnet sind, der
ausgebildet ist, um den Behälter (10) aufzuneh-
men, und wobei der Behälter (10) aus einem
lichtdurchlässigen Material gebildet ist,
dadurch gekennzeichnet, dass die Animati-
onseinrichtung (8) ausgebildet ist, um zum Ani-
mieren Licht in den Behälter (10) einzukoppeln,
und wobei der Behälter (10) Streuzentren (52)
aufweist, die ausgebildet sind, um das einge-
koppelte Licht zu streuen, und
wobei der Behälter (10) einen im Behälterboden
(114) ausgestalteten Vorsprung (22) aufweist,
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und wobei die Animationseinrichtung (8) ausge-
bildet ist, um das Licht an dem Vorsprung (22)
in den Behälter (10) einzukoppeln.

2. System (2) nach Anspruch 1,
wobei das Licht senkrecht zu einer Blickrichtung ei-
nes in den Behälter (10) hineinblickenden Benutzers
(3) in den Vorsprung (22) eingekoppelt wird.

3. System (2) gemäß einem der Ansprüche 1 oder 2,

wobei die Überwachungseinrichtung (4) einen
Sensor (32) aufweist, der ausgebildet ist, um ei-
nen aktuellen Füllstand des Behälters (10) zu
ermitteln, wobei die Überwachungseinrichtung
(4) ausgebildet ist, um anhand einer zeitlichen
Folge von ermittelten aktuellen Füllständen des
Behälters (10), die aus dem Behälter (10) ent-
nommene Flüssigkeitsmenge (16) zu bestim-
men, und/oder
wobei die Überwachungseinrichtung ausgebil-
det ist, um die aus dem Behälter (10) entnom-
mene Flüssigkeitsmenge (16) mittels einer ka-
pazitiven Messung, mittels einer optischen Mes-
sung, mittels Ultraschall, mittels Radar, mittels
einer Gewichtsänderung, mittels einer Laufzeit-
messung und/oder mittels einer Leitfähigkeits-
messung zu ermitteln.

4. System (2) gemäß einem der vorherigen Ansprüche,

wobei die Animationseinrichtung (8) in einem
mobilen Gerät (24) angeordnet ist, und/oder
wobei die Animationseinrichtung ausgebildet
ist, um den Behälter (10), den Vitalparameter-
sensor (12) oder ein mobiles Gerät (24) zu ani-
mieren, den Benutzer (3) visuell, auditiv oder
taktil zum Trinken zu animieren.

5. System (2) gemäß einem der Ansprüche 1 bis 4,

wobei der Sockel (18) einen Befestigungsme-
chanismus (38) aufweist, der ausgebildet ist, um
den Behälter (10) in einem Betriebszustand me-
chanisch oder magnetisch fest mit dem Sockel
(18) zu verbinden, und/oder
wobei der Sockel (18) ausgebildet ist, um eine
Temperatur der Flüssigkeit in dem Behälter (10)
zu erfassen und einzustellen, und/oder
wobei der Sockel (18) eine Ummantelung (48)
aufweist, die ausgebildet ist, um den Sockel (18)
vor äußeren Einflüssen zu schützen oder eine
rutschhemmende Aufstandsfläche zu formen.

6. System (2) gemäß einem der Ansprüche 1 bis 5,
wobei der Sockel (18) eine Detektionseinheit (40)
aufweist, die ausgebildet ist, um den Behälter (10)
in einem Betriebszustand zu identifizieren und ge-

genüber weiteren Behältern (10) mit jeweils einer
spezifischen Füllmenge zu unterscheiden, wobei die
Unterscheidung der Detektionseinheit (40) ermög-
licht, eine behälterspezifische entnommene Flüssig-
keitsmenge zu bestimmen und den Behälter (10)
dem zugehörigen Benutzer (3) zuzuordnen.

7. System (2) gemäß einem der vorherigen Ansprüche,
wobei das System eine Energieversorgungseinheit
(44) aufweist, die ausgebildet ist, um das System
mittels Solar, mittels Energierückgewinnung, mittels
eines Generators und/oder mittels eines Schwung-
generators autark mit Energie zu versorgen.

8. System (2) gemäß einem der Ansprüche 1 bis 7,
wobei der Sockel (18) einen Neigungssensor (46)
aufweist, der ausgebildet ist, um einen Neigungs-
winkel des Behälters (10) zu erfassen.

9. System (2) gemäß Anspruch 8,
wobei die Animationseinrichtung (8) ausgebildet ist,
um beim Überschreiten eines Neigungswinkels, der
ein auf den Kopf Stellen des Systems repräsentiert,
ein Warnsignal auszugeben.

10. System (2) gemäß einem der vorherigen Ansprüche,
wobei der Behälter (10) einen Handsensor (57) auf-
weist, der ausgebildet ist, um einen Körperkontakt
mit dem Behälter (10) zu erfassen.

11. System (2) gemäß einem der vorherigen Ansprüche
mit einer Trinkhilfe (35),
wobei die Trinkhilfe (35) ausgebildet ist, um einen
Durchfluss einer dem Behälter (10) mittels der Trink-
hilfe (35) entnommenen Flüssigkeitsmenge zu be-
stimmen und die dem Behälter (10) mittels der Trink-
hilfe (35) entnommenen Flüssigkeitsmenge der
Überwachungseinrichtung (4) bereitzustellen.

12. System (2) gemäß einem der vorhergehenden An-
sprüche,
wobei der Behälter (10) einen Flüssigkeitsdetektor
aufweist, der ausgebildet ist, um zu detektieren, ob
sich Flüssigkeit in dem Behälter (10) befindet, wobei
der Flüssigkeitsdetektor zumindest abschnittsweise
mit einer in dem Behälter (10) zu detektierenden
Flüssigkeit in Kontakt bringbar ist.

13. System (2) nach Anspruch 12,

wobei der Flüssigkeitsdetektor mindestens zwei
voneinander beabstandete elektrische Kontak-
te aufweist, die derart ausgebildet sind, dass ein
Stromkreis zwischen diesen beiden Kontakten
mittels der in dem Behälter (10) zu detektieren-
den Flüssigkeit schließbar ist, und/oder
wobei der Flüssigkeitsdetektor in einem Behäl-
terboden des Behälters (10) integriert ist.
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14. Verfahren (900) zum Betrieb eines Systems (2) zum
Überwachen einer Flüssigkeitsaufnahme eines Be-
nutzers (3), wobei das Verfahren folgende Schritte
aufweist:

Bestimmen (902) einer aus einem Behälter (10)
entnommenen Flüssigkeitsmenge mittels einer
Überwachungseinrichtung (4), wobei der Behäl-
ter (10) aus einem lichtdurchlässigen Material
gebildet ist;
Empfangen (904) eines Vitalparameters (14) ei-
nes Benutzers (3) des Systems (2) von einem
Vitalparametersensor (12) mit einer Schnittstel-
le (6);
Animieren (906) des Benutzers zum Trinken,
abhängig von der entnommenen Flüssigkeits-
menge und dem Vitalparameter (14), mittels ei-
ner Animationseinrichtung (8), und
Einkoppeln von Licht in den Behälter (10) zum
Animieren, wobei der Behälter (10) einen im Be-
hälterboden (114) ausgestalteten Vorsprung
(22) aufweist, wobei das Licht an dem Vor-
sprung (22) in den Behälter (10) eingekoppelt
wird, und wobei der Behälter (10) Streuzentren
(52) aufweist, die ausgebildet sind, um das ein-
gekoppelte Licht zu streuen.

15. Computerprogramm mit einem Programmcode zur
Durchführung des Verfahrens nach Anspruch 14,
wenn das Programm auf einem Computer abläuft.

Claims

1. A system (2) for monitoring liquid intake of a user
(3), comprising:

a container (10),
a vital parameter sensor (12),
monitoring means (4) configured to determine
an amount of liquid removed from the container
(10);
an interface (6) configured to receive, from the
vital parameter sensor (12), a vital parameter
(14) of the user (3) of the system (2); and
prompting means (8) configured to prompt the
user (3) to drink as a function of the amount of
liquid (16) removed and of the vital parameter
(14),
wherein the monitoring means (4), the interface
(6) and the prompting means (8) are arranged
within a socket (18) configured to receive the
container (10), and wherein the container (10)
is formed of a transparent material,
characterized in that the prompting means (8)
is configured to couple light into the container
(10) for prompting purposes, and wherein the
container (10) comprises scattering centers (52)

configured to scatter the light coupled in, and
wherein the container (10) comprises a projec-
tion (22) formed in the container bottom (114),
and wherein the prompting means (8) is config-
ured to couple the light into the container (10)
at the projection (22).

2. The system (2) as claimed in claim 1,
wherein the light is coupled into the projection (22)
perpendicularly to a viewing direction of a user (3)
looking into the container (10).

3. The system (2) as claimed in any of claims 1 or 2,
wherein the monitoring means (4) comprises a sen-
sor (32) configured to determine a current filling level
of the container (10), the monitoring means (4) being
configured to determine the amount of liquid (16) re-
moved from the container (10) by means of a time
sequence of current filling levels of the container (10)
which have been determined, and/or
wherein the monitoring means is configured to de-
termine the amount of liquid (16) removed from the
container (10) by means of capacitive measurement,
by means of optical measurement, by means of ul-
trasound, by means of radar, by means of a change
in weight, by means of a run-time measurement,
and/or by means of a conductivity measurement.

4. The system (2) as claimed in any of the previous
claims,
wherein the prompting means (8) is arranged in a
mobile device (24), and/or
wherein the prompting means is configured to
prompt the container (10), the vital parameter sensor
(12) or a mobile device (24) to prompt the user (3)
to drink in a visual, auditive or tactile manner.

5. The system (2) as claimed in any of claims 1 to 4,
wherein the socket (18) comprises a fastening mech-
anism (38) configured to firmly connect the container
(10) to the socket (18) in a mechanical or magnetic
manner in an operating state, and/or
wherein the socket (18) is configured to sense and
set a temperature of the liquid contained within the
container (10, and/or
wherein the socket (18) comprises a casing (48) con-
figured to protect the socket (18) from external influ-
ences or to form an anti-slip bearing surface.

6. The system (2) as claimed in any of claims 1 to 5,
wherein the socket (18) comprises a detection unit
(40) configured to identify the container (10) in an
operating state and to distinguish it from further con-
tainers (10) each having a specific filling level, the
distinction by the detection unit (40) enabling deter-
mining a container-specific amount of liquid removed
and associating the container (10) with the respec-
tive user (3).
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7. The system (2) as claimed in any of the previous
claims,
the system comprising an energy supply unit (44)
configured to supply the system with energy in a self-
sufficient manner by means of solar, by means of
energy recovery, by means of a generator and/or by
means of a momentum generator.

8. The system (2) as claimed in any of claims 1 to 7,
wherein the socket (18) comprises an inclination
sensor (46) configured to sense an inclination angle
of the container (10).

9. The system (2) as claimed in claim 8,
wherein the prompting means (8) is configured to
output a warning signal when an angle of inclination,
which represents that the system is being placed up-
side down, is exceeded.

10. The system (2) as claimed in any of the previous
claims,
wherein the container (10) comprises a hand sensor
(57) configured to sense physical contact with the
container (10).

11. The system (2) as claimed in any of the previous
claims, comprising a drinking aid (35),
the drinking aid (35) being configured to determine
an amount of liquid flowing through which has been
removed from the container (10) by means of the
drinking aid (35), and to provide the amount of liquid
removed from the container (10) by means of the
drinking aid (35) to the monitoring means (4).

12. The system (2) as claimed in any of the previous
claims,
wherein the container (10) comprises a liquid detec-
tor configured to detect whether or not there is liquid
contained within the container (10), which liquid de-
tector may be brought into contact, at least in some
portions, with a liquid to be detected within the con-
tainer (10).

13. The system (2) as claimed in claim 12,
wherein the liquid detector comprises at least two
electric contacts spaced apart from each other and
configured such that an electric circuit between said
two contacts may be closed by means of the liquid
to be detected within the container (10), and/or
wherein the liquid detector is integrated into a con-
tainer bottom of the container (10).

14. A method (900) of operating a system (2) for moni-
toring liquid intake of a user (3), the method com-
prising:

determining (902) an amount of liquid removed
from a container (10) by means of a monitoring

means (4), said container (10) being formed of
a transparent material;
receiving (904) a vital parameter (14) of a user
(3) of the system (2) from a vital parameter sen-
sor (12) by means of an interface (6);
prompting (906) the user to drink, as a function
of the amount of liquid removed and of the vital
parameter (14), by means of prompting means
(8), and
coupling light into the container (10) for prompt-
ing purposes, the container (10) comprising a
projection (22) formed in the container bottom
(114), wherein the light is coupled into the con-
tainer (10) at the projection (22), and the con-
tainer (10) comprising scattering centers (52)
configured to scatter the light coupled in.

15. A computer program comprising a program code for
performing the method as claimed in claim 14, when
the program runs on a computer.

Revendications

1. Système (2) de surveillance d’une absorption de li-
quide par un utilisateur (3), aux caractéristiques sui-
vantes:

un récipient (10),
un capteur de paramètres vitaux (12),
un moyen de surveillance (4) qui est conçu pour
déterminer une quantité de liquide prélevée du
récipient (10);
une interface (6) qui est conçue pour recevoir
du capteur de paramètres vitaux (12) un para-
mètre vital (14) de l’utilisateur (3) du système
(2); et
un moyen d’animation (8) qui est conçu pour
animer l’utilisateur (3) à boire, en fonction de la
quantité de liquide prélevée (16) et du paramètre
vital (14),
dans lequel le moyen de surveillance (4), l’inter-
face (6) et le moyen d’animation (8) sont dispo-
sés dans un socle (18) qui est conçu pour rece-
voir le récipient (10), et dans lequel le récipient
(10) est réalisé en un matériau translucide,
caractérisé par le fait que le moyen d’anima-
tion (8) est conçu pour coupler, pour l’animation,
de la lumière dans le récipient (10), et le récipient
(10) présente des centres de diffusion (52) qui
sont conçus pour diffuser la lumière couplée, et
dans lequel le récipient (10) présente une saillie
(22) formée dans le fond de récipient (114), et
dans lequel le moyen d’animation (8) est conçu
pour coupler la lumière à la saillie (22) dans le
récipient (10).

2. Système (2) selon la revendication 1,
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dans lequel la lumière est couplée à la saillie (22) de
manière perpendiculaire à une direction de regard
d’un utilisateur (3) qui regarde dans le récipient (10).

3. Système (2) selon l’une des revendications 1 ou 2,

dans lequel le moyen de surveillance (4) pré-
sente un capteur (32) qui est conçu pour déter-
miner un niveau de remplissage actuel du réci-
pient (10), dans lequel le moyen de surveillance
(4) est conçu pour déterminer, à l’aide d’une sé-
quence dans le temps de niveaux de remplissa-
ge actuels déterminés du récipient (10), la quan-
tité de liquide (16) prélevée du récipient (10),
et/ou
dans lequel le moyen de surveillance est conçu
pour déterminer la quantité de liquide (16) pré-
levée du récipient (10) au moyen d’une mesure
capacitive, au moyen d’une mesure optique, au
moyen d’ultrasons, au moyen d’un radar, au
moyen d’une variation de poids, au moyen d’une
mesure de la durée et/ou au moyen d’une me-
sure de conductivité.

4. Système (2) selon l’une des revendications précé-
dentes,

dans lequel le moyen d’animation (8) est dispo-
sé dans un appareil mobile (24), et/ou
dans lequel le moyen d’animation est conçu
pour animer le récipient (10), le capteur de pa-
ramètres vitaux (12) ou un appareil mobile (24),
pour animer visuellement, de manière auditive
ou tactile l’utilisateur (3) à boire.

5. Système (2) selon l’une des revendications 1 à 4,

dans lequel le socle (18) présente un mécanis-
me de fixation (38) qui est configuré pour rendre,
dans un état de fonctionnement, le récipient (10)
mécaniquement ou magnétiquement solidaire
du socle (18), et/ou
dans lequel le socle (18) est conçu pour détecter
et régler une température du liquide dans le ré-
cipient (10), et/ou
dans lequel le socle (18) présente une envelop-
pe (48) qui est conçue pour protéger le socle
(18) contre les influences extérieures ou pour
former une surface de contact antidérapante.

6. Système (2) selon l’une des revendications 1 à 5,
dans lequel le socle (18) présente une unité de dé-
tection (40) qui est conçue pour identifier le récipient
(10) dans un état de fonctionnement et pour le dis-
tinguer d’autres récipients (10) avec, chacun, une
quantité de remplissage spécifique, dans lequel la
distinction de l’unité de détection (40) permet de dé-
terminer une quantité de liquide prélevée spécifique

au récipient et d’associer le récipient (10) à l’utilisa-
teur correspondant (3).

7. Système (2) selon l’une des revendications précé-
dentes,
dans lequel le système présente une unité d’alimen-
tation d’énergie (44) qui est conçue pour alimenter
de manière autonome le système en énergie au
moyen d’énergie solaire, au moyen de récupération
d’énergie, au moyen d’un générateur et/ou au moyen
d’un générateur d’inertie.

8. Système (2) selon l’une des revendications 1 à 7,
dans lequel le socle (18) présente un capteur d’in-
clinaison (46) qui est conçu pour détecter un angle
d’inclinaison du récipient (10).

9. Système (2) selon la revendication 8,
dans lequel le moyen d’animation (8) est conçu pour
émettre un signal d’avertissement en cas de dépas-
sement d’un angle d’inclinaison qui représente une
renversement du système.

10. Système (2) selon l’une des revendications précé-
dentes,
dans lequel le récipient (10) présente un capteur de
main (57) qui est conçu pour détecter un contact
corporel avec le récipient (10).

11. Système (2) selon l’une des revendications précé-
dentes avec un moyen d’assistance pour boire (35),
dans lequel le moyen d’assistance pour boire (35)
est conçu pour déterminer un passage d’une quan-
tité de liquide prélevée du récipient (10) à l’aide du
moyen d’assistance pour boire (35) et pour mettre à
disposition du moyen de surveillance (4) la quantité
de liquide prélevée du récipient (10) à l’aide du
moyen d’assistance pour boire (35).

12. Système (2) selon l’une des revendications précé-
dentes,
dans lequel le récipient (10) présente un détecteur
de liquide qui est conçu pour détecter s’il y a du li-
quide dans le récipient (10), dans lequel le détecteur
de liquide peut être amené en contact au moins par
segment avec un liquide à détecter dans le récipient
(10).

13. Système (2) selon la revendication 12,

dans lequel le détecteur de liquide présente au
moins deux contacts électriques distants l’un de
l’autre qui sont conçus de sorte que puisse être
fermé un circuit électrique entre ces deux con-
tacts au moyen du liquide à détecter dans le
récipient (10), et/ou
dans lequel le détecteur de liquide est intégré
dans un fond de récipient (10).
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14. Procédé (900) pour faire fonctionner un système (2)
pour surveiller une absorption de liquide par un uti-
lisateur (3), dans lequel le procédé présente les éta-
pes suivantes consistant à:

déterminer (902) une quantité de liquide préle-
vée d’un récipient (10) à l’aide d’un moyen de
surveillance (4), où le récipient (10) est réalisé
en un matériau translucide;
recevoir (904), d’un capteur de paramètres vi-
taux (12) avec une interface (6), un paramètre
vital (14) d’un utilisateur (3) du système (2);
animer (906) l’utilisateur à boire, en fonction de
la quantité de liquide prélevée et du paramètre
vital (14), à l’aide d’un moyen d’animation (8), et
coupler de la lumière dans le récipient (10) pour
animer, où le récipient (10) présente une saillie
(22) formée dans le fond de récipient (114), où
la lumière est couplée à la saillie (22) dans le
récipient (10), et où le récipient (10) présente
des centres de diffusion (52) qui sont conçus
pour diffuser la lumière couplée.

15. Programme d’ordinateur avec un code de program-
me pour réaliser le procédé selon la revendication
14 lorsque le programme est exécuté sur un ordina-
teur.
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