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摘要(译)

机械呼吸机（10）向患者（12）提供压力支持通气（PSV）。呼吸功率
（PoB）或呼吸工作（WoB）估计器（30）为患者生成PoB或WoB信号
（34）。误差计算器（36）计算出作为PoB或WoB信号与设定点PoB或
WoB值（22）之差的误差信号。控制器（20）将等于控制器传递功能和
误差信号的乘积的PSV控制信号（24）输入机械呼吸机。患者适应部件
（52,54,56,60）将包括机械通气机和患者的受控机械通气系统的模型的
参数适合于包括PoB或WoB信号的数据和由操作闭环产生的PSV控制信
号控制器，并调整控制器传递功能的参数，以保持操作闭环控制器的稳
定性。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/9ec754b6-e85e-4521-9a51-810d73cdb4ec
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/057130378/publication/EP3362131A1?q=EP3362131A1

