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摘要(译)

公开了用于在对象中对传感器线圈的布置进行三维定位的方法，设备和
系统。 该系统包括三个或更多四联驱动线圈组的阵列，其中每个四联驱
动线圈组包括至少四个离散驱动线圈，至少一个可移动传感器线圈配置
为提供一个或多个传感器线圈响应信号，第一系统组件提供 交流驱动信
号，用于为分立的驱动线圈供电；第二系统组件，用于从至少一个可移
动传感器线圈接收一个或多个传感器线圈响应信号；处理器，其配置为
确定至少一个可移动传感器的传感器线圈布置 相对于一个或多个传感器
线圈响应信号，相对于四联体驱动线圈组的受试对象中的线圈。
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