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摘要(译)

在附接到对象的可穿戴设备中，提供了测量加速度信息的加速度信息测
量单元，以及测量对象的生物信号信息的生物信号信息测量单元。根据
测量的加速度信息和生物信号信息，提取对应于第一预定时段的第一特
征数据和对应于第二预定时段的第二特征数据。通过基于第一特征数据
的机器学习，生成针对对象的动态/静态活动识别模型，动态活动识别模
型和静态活动识别模型。通过组合基于每个识别模型的确定结果，识别
对象的姿势和活动。生成将所识别的姿势和活动与对象的生物信号信息
相关联的对应信息。
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