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摘要(译)

通过测量声波传播参数来执行在气体或流体环境（例如人体）内的接收
设备的位置跟踪，以提供实时，高精度的遥测。在不同的已知位置处的
多个同步声源发送由要定位的设备上的接收器接收的信号。可以通过使
用三角测量计算测量来自不同源的声波的幅度（粗略定位）或相位（精
确定位）的差异来确定接收器的坐标。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/df64d082-f03a-4a6a-9b0c-2fe8eaea12b0
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/034216006/publication/EP1660911A1?q=EP1660911A1

