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摘要(译)

提供动态更新的计算机化肌肉骨骼表示的方法和装置，该肌肉骨骼表示
包括通过关节连接的多个刚体段。 该方法包括使用布置在一个或多个可
穿戴设备上的多个自主传感器来记录来自用户的多个自主信号，其中，
多个自主传感器包括被配置为记录神经肌肉信号的多个神经肌肉传感
器。 该方法进一步包括将多个神经肌肉信号和/或基于多个神经肌肉信号
的信息提供给训练的统计模型。 该方法还包括基于训练后的统计模型的
输出，确定描述计算机化的肌肉骨骼表示的多个刚体段中的两个或更多
个连接的段之间的空间关系的肌肉骨骼位置信息，以及更新计算机化的 
肌肉骨骼表示至少部分地基于肌肉骨骼位置信息。
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