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摘要(译)

本发明涉及一种用于包括用于施用药物以可控速率的患者的药物递送的
致动器的药物中的管理的控制系统;用于测量所述患者的药效的监视器;和
控制器，配置成确定用于药物递送的致动器的控制信号;所述控制器被配
置成实现预测控制模型图闭环包括对于每个一系列时间步长的，成本函
数的最小化基于，至少在部分，一个参考电平和监视器测量;该控制信号
被用作用于估计所述患者药物浓度中的至少一个水平的辅助模型的输入;
和约束包括在药物浓度水平的估计至少一个约束。
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