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(57)【特許請求の範囲】
【請求項１】
　フレームと、
　前記フレームに連結された複数のサイドレールと、
　前記フレームに連結されたヘッドボードと、
　前記フレームに連結されたフットボードと、
　前記フレームにより支持される患者の少なくとも１つの生理学的パラメータを感知する
生理学的モニターと、
　複数のグラフィックディスプレイと
を備える病院用ベッドであって、
　前記複数のグラフィックディスプレイの第１グラフィックディスプレイは前記複数のサ
イドレールの第１サイドレールの一部として含まれ、前記複数のグラフィックディスプレ
イの第２グラフィックディスプレイは前記ヘッドボードおよび前記フットボードの１つの
一部として含まれ、前記第１および前記第２グラフィックディスプレイのそれぞれは前記
生理学的モニターにより感知された前記生理学的パラメータを表示することができる、病
院用ベッド。
【請求項２】
　前記第２グラフィックディスプレイが前記ヘッドボードの一部として含まれ、前記フレ
ームから離れる方を向く、請求項１に記載の病院用ベッド。
【請求項３】
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　前記ヘッドボードの一部として含まれる第３グラフィックディスプレイをさらに備える
、請求項２に記載の病院用ベッド。
【請求項４】
　前記第２グラフィックディスプレイは前記患者の第１生理学的パラメータに関連するデ
ータを表示し、前記第３グラフィックディスプレイは前記患者の第２生理学的パラメータ
に関連するデータを表示する、請求項３に記載の病院用ベッド。
【請求項５】
　前記第２および前記第３グラフィックディスプレイは間隔をあけて隣り合わせの関係で
配置される、請求項３に記載の病院用ベッド。
【請求項６】
　前記第２グラフィックディスプレイは前記フットボードの一部として含まれ、前記フレ
ームの方を向く、請求項１に記載の病院用ベッド。
【請求項７】
　前記フットボードの一部として含まれる第３グラフィックディスプレイをさらに備える
、請求項６に記載の病院用ベッド。
【請求項８】
　前記第２グラフィックディスプレイは前記患者の第１生理学的パラメータに関連するデ
ータを表示し、前記第３グラフィックディスプレイは前記患者の第２生理学的パラメータ
に関連するデータを表示する、請求項７に記載の病院用ベッド。
【請求項９】
　前記第２および前記第３グラフィックディスプレイは間隔をあけて隣り合わせの関係で
配置される、請求項７に記載の病院用ベッド。
【請求項１０】
　フレームと、
　前記フレームに連結された複数のサイドレールと、
　前記フレームに連結されたヘッドボードと、
　前記フレームに連結されたフットボードと、
　前記フレームにより支持される患者の少なくとも１つの生理学的パラメータを感知する
生理学的モニターと、
　前記患者を治療することができる空気圧式治療装置と、
　複数のグラフィックディスプレイと
を備える病院用ベッドであって、
　前記複数のグラフィックディスプレイの第１グラフィックディスプレイはヘッドボード
の一部として含まれ、前記複数のグラフィックディスプレイの第２グラフィックディスプ
レイはフットボードの一部として含まれ、第１および第２グラフィックディスプレイのう
ちの一方が前記生理学的モニターおよび前記空気圧式治療装置のうちの一方に関連する情
報を表示し、前記第１および第２グラフィックディスプレイの他方が前記生理学的モニタ
ーおよび前記空気圧式治療装置の他方に関連する情報を表示する、病院用ベッド。
【請求項１１】
　前記第１グラフィックディスプレイが前記生理学的モニターに関連するデータを表示し
、前記第２グラフィックディスプレイが前記空気圧式治療装置に関連する情報を表示する
、請求項１０に記載の病院用ベッド。
【請求項１２】
　前記空気圧式治療装置が、高頻度胸壁振動療法のために患者が着用する呼吸療法服を備
える、請求項１０に記載の病院用ベッド。
【請求項１３】
　前記空気圧式治療装置が、深部静脈血栓症の予防のために患者が着用する連続圧迫療法
スリーブを備える、請求項１０に記載の病院用ベッド。
【請求項１４】
　前記複数のサイドレールの第１サイドレールの一部として含まれる第３グラフィックデ
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ィスプレイをさらに備え、前記第３グラフィックディスプレイは前記生理学的モニターお
よび前記空気圧式治療装置の少なくとも１つに関連する情報を表示する、請求項１０に記
載の病院用ベッド。
【請求項１５】
　フレームと、
　前記フレームにより保持され、患者の体位を変えるための前記フレームの一部の動作、
ＩＶポンプの操作、バイタルサインモニターの操作、及び治療装置の操作のそれぞれを制
御する病院用ベッド電子機器と、
　前記フレームに連結された少なくとも１つのバリアと、
　前記バリアの一部として含まれ、前記ＩＶポンプの操作に関連する情報、前記バイタル
サインモニターの操作に関連する情報、及び前記治療装置の操作に関連する情報を表示す
る少なくとも１つのグラフィックディスプレイと
を備える病院用ベッド。
【請求項１６】
　前記バリアにより保持され、前記ＩＶポンプ、前記バイタルサインモニター、および前
記治療装置の操作の制御に関して前記病院用ベッド電子機器に指令できるユーザー入力を
さらに備える、請求項１５に記載の病院用ベッド。
【請求項１７】
　前記治療装置は、高頻度胸壁振動療法のために患者が着用する呼吸療法服および深部静
脈血栓症の予防のために患者が着用する連続圧迫療法スリーブのうちの１つを備える、請
求項１５に記載の病院用ベッド。
【請求項１８】
　前記病院用ベッド電子機器は、前記病院用ベッドから間隔をあけて配置された少なくと
も１つのコンピュータ装置と各無線信号を介して通信する、請求項１５に記載の病院用ベ
ッド。
【請求項１９】
　前記病院用ベッド電子機器は、患者が私用オーディオプレーヤーを取り付ける患者オー
ディオポートを含む、請求項１５に記載の病院用ベッド。
【請求項２０】
　前記病院用ベッド電子機器は、病院ネットワークを介して医療記録システムに通信可能
に連結され、前記病院用ベッド電子機器を介して患者の医療記録に患者のバイタルサイン
情報を入力するために前記病院用ベッド電子機器に連結されたキーボードをさらに備える
、請求項１５に記載の病院用ベッド。
【請求項２１】
　患者を支えるように構成されたデッキと、
　前記デッキを支えるベースと、
　前記患者のバイタルサインを監視するように構成された少なくとも１つのセンサーと、
　前記デッキの端に沿って配置され、前記ベースにより支えられるボードと
を備える患者サポートシステムであって、
　前記ボードは、前記バイタルサインの状況を表示するように構成されたユーザーインタ
ーフェースを含む、患者サポートシステム。
【請求項２２】
　患者を支えるように構成されたデッキと、
　前記デッキを支えるベースと、
　前記患者のバイタルサインを監視するように構成された患者センサーと、
　患者サポート上の構成要素の状況を監視するように構成された構成要素センサーと、
　前記患者センサーおよび前記構成要素センサーからの各信号を受信するように構成され
た電子回路と、
　前記デッキの側端に隣接して配置されたサイドレールボードと、
　前記デッキの末端に隣接して配置されたエンドボードと、
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　前記エンドボードおよび／または前記サイドレールによって支えられるユーザーインタ
ーフェースシステムと
を備える患者サポートシステムであって、
　前記ユーザーインターフェースシステムは、前記患者のバイタルサインおよび前記構成
要素センサーの状況を示すために前記電子回路からの各信号を受信するように構成される
、患者サポートシステム。
【請求項２３】
　患者を支えるように構成されたデッキと、
　前記デッキを支えるベースと、
　患者サポートシステムに電力を供給するように構成された電源コードと、
　前記ベースにより支えられ、前記患者のバイタルサインを監視するように構成された患
者モニターと、
　前記ベースにより支えられ、前記患者サポート上の構成要素の状況を監視するように構
成された構成要素センサーと、
　前記ベースにより支えられ、前記患者に治療および／または投薬するように構成された
ポンプと、
　前記ベースにより支えられ、前記ベースに対して前記デッキの少なくとも一部を動かす
ように構成されたアクチュエータと、
　前記構成要素センサーおよび前記患者モニターから各信号を受信し、前記アクチュエー
タおよび前記ポンプを制御できるように構成されている、前記ベースにより支えられるユ
ーザーインターフェースシステムと、
　前記コードから電力を受信し、前記アクチュエータ、前記ポンプ、前記患者モニター、
および前記ユーザーインターフェースシステムに電力を供給するように構成された電力回
路と
を備える患者サポートシステム。
【請求項２４】
　患者を支えるように構成されたデッキと、
　前記デッキを支えるベースと、
　患者サポートシステムに電力を供給するように構成された電源コードと、
　前記ベースにより支えられ、前記患者のバイタルサインを監視するように構成された患
者モニター回路と、
　前記ベースにより支えられ、前記患者サポート上の構成要素の状況を監視するように構
成された構成要素センサーと、
　前記ベースにより支えられ、前記患者に治療および／または投薬するように構成された
ポンプと、
　前記ベースにより支えられ、前記ベースに対して前記デッキの少なくとも一部を動かす
ように構成されたアクチュエータと、
　前記構成要素センサーおよび前記患者モニターから各信号を受信し、前記アクチュエー
タおよび前記ポンプを制御できるように構成されている、前記ベースにより支えられるユ
ーザーインターフェースシステムと、
　前記ベースにより支えられ、前記ポンプおよび前記アクチュエータの操作を制御し、前
記構成要素センサーおよび前記患者モニター回路からの信号を受信するように構成された
マイクロプロセッサボードと、
　前記構成要素センサー、及び前記ポンプと前記患者モニター回路とのうち少なくとも１
つの状況を示す各信号を遠隔地に通信するように構成されている、前記ベースにより支え
られ前記マイクロプロセッサボードに接続された通信回路と、
　前記コードから電力を受信し、前記アクチュエータ、前記ポンプ、前記患者モニター、
前記マイクロプロセッサボード、前記通信回路、および前記ユーザーインターフェースシ
ステムに電力を供給するように構成された電力回路と
を備える患者サポートシステム。
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【請求項２５】
　患者を支えるように構成されたデッキと、
　前記デッキを支えるベースと、
　前記ベースに対して前記デッキを動かすように構成されたアクチュエータと、
　前記ベースにより支えられるポンプと、
　前記ベースにより支えられ、前記ポンプをエアマットレスと流体連通させるように構成
されたコネクタと、
　前記ベースにより支えられ、前記ポンプを連続圧迫療法装置、胸壁振動装置、および投
薬ポンプ装置のうちの少なくとも１つと流体連通させるように構成されたコネクタと、
　前記ベースにより支えられ、前記アクチュエータおよび前記ポンプを制御するように構
成された制御システムと、
　前記ベースにより支えられ、前記アクチュエータおよび前記ポンプを制御する前記制御
システムの制御を変更するように構成され、それによりユーザーが前記アクチュエータ、
前記マットレス、および前記連続圧迫療法装置、前記胸壁振動装置、前記投薬ポンプ装置
のうちの少なくとも１つを制御できるようにするユーザーインターフェースシステムと
を備える患者サポートシステム。
【請求項２６】
　患者を支えるように構成されたデッキと、
　前記デッキを支えるベースと、
　前記ベースに対して前記デッキを動かすように構成されたアクチュエータと、
　前記デッキの端の位置を定めるように構成されたボードと、
　前記ボード上に設けられ、オーディオ装置からプラグを受け入れるように構成されたオ
ーディオコネクタと、
　前記ベースにより支えられたスピーカーと、
　前記ベースにより支えられ、前記アクチュエータを制御し、オーディオ装置からの信号
に従って前記スピーカーを駆動するように構成された電子システムと
を備える患者サポートシステム。
【請求項２７】
　患者を支えるように構成されたデッキと、
　前記デッキを支えるベースと、
　前記ベースに対して前記デッキを動かすように構成されたアクチュエータと、
　前記デッキの端の位置を定めるように構成されたボードと、
　前記ボード上に設けられ、電話を受容するように構成された電話保管用収納部と、
　前記ベースにより支えられ、前記アクチュエータの制御、電話へおよび電話からの各信
号の通信の制御、及び電話への電力供給のうち一つ以上を実行するように構成された電子
システムと
を備える患者サポートシステム。
【請求項２８】
　患者を支えるように構成されたデッキと、
　前記デッキを支えるベースと、
　前記ベースに対して前記デッキを動かすように構成されたアクチュエータと、
　前記デッキの少なくとも１つの端部に沿って構成され、前記ベースにより支えられる少
なくとも１つのボードと
　を備える患者サポートシステムであって、前記ボードは、前記アクチュエータを制御す
るように構成された少なくとも１つのユーザーインターフェースを含み、前記ユーザーイ
ンターフェースは医療機器を制御または監視するようにさらに構成され、
　前記患者サポートシステムは、障害物検出システム、ベッド退出警報システム、ベッド
頭部角度警報システム、ベッドが安全な状態であることを示す安全インジケータ、計量シ
ステム、電動輸送システム、および患者体位変更補助システムのうちの１つ以上を備える
、患者サポートシステム。
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【請求項２９】
　患者を支えるように構成されたデッキと、
　前記デッキを支えるベースと、
　前記ベースに対して前記デッキを動かすように構成されたアクチュエータと、
　前記ベースにより支えられ、患者サポートシステムに沿った一個所に設けられた電子制
御システムと
を備える患者サポートシステムであって、前記電子制御システムは、前記アクチュエータ
を制御し、家庭用電子機器、前記患者に接続された患者監視装置、および前記患者に取り
付けられた患者治療装置のうち少なくとも１つから各信号を受信および／または送信する
ように構成され、
　前記患者サポートシステムは、障害物検出システム、ベッド退出警報システム、ベッド
頭部角度警報システム、ベッドが安全な状態であることを示す安全インジケータ、計量シ
ステム、電動輸送システム、および患者体位変更補助システムのうちの１つ以上を備える
、患者サポートシステム。

【発明の詳細な説明】
【技術分野】
【０００１】
　本開示は、一般にベッド、担架、車椅子などの患者をサポートするシステムに関連する
。より具体的には、本開示は治療を行うための装置および／または生理学的監視装置が組
み込まれた各患者サポートに関連する。
【背景技術】
【０００２】
　各病院用ベッドなどの患者サポートシステムは、従来、患者に快適さを提供するほか、
介護者が患者の体位を変えたり移動させたりする場合に補助をする機能を有する。例えば
、当該各ベッドは、患者が快適なように、また患者を看護する介護者を補助するために、
患者がさまざまな体位をとることができるように複数の関節部分を含むことができる。ま
た、当該各ベッドは、ブレーキの状態、サイドレールの位置、ベッドの高さなど、ベッド
のさまざまな機能の状況を示す電子ディスプレイを含むこともできる。さらに、当該各ベ
ッドは、オーディオ構成部を介して各介護者との連絡を可能にすることもできる。
【０００３】
　当該各患者サポートシステムは各介護者を助け、各患者に安全性および快適さを提供す
るためには非常に役立つが、付加的な医療機器および療法機能は大抵の場合、従来の各患
者サポートシステムには含まれていない。しかしながら、一部の先行技術の患者サポート
システムには、療法および生理学的監視装置をシステムに組み込ませているものがある。
例えば、特許文献１、特許文献２、特許文献３、特許文献４、特許文献５、特許文献６、
特許文献７、特許文献８、特許文献９、および特許文献１０、特許文献１１、特許文献１
２を参照のこと。しかしながら、本技術分野におけるさらなる貢献の必要性が存続してい
る。
【０００４】
＜関連する出願への相互参照＞
　本出願は、米国特許法第１１９条（ｅ）項に基づき、２００９年７月１０日に出願され
た米国特許仮出願番号第６１／２２４,８５１号および２００９年７月１５日に出願され
た米国特許仮出願番号第６１／２２５,９２０号の利益を主張し、両出願の内容を参照に
より本願明細書に援用する。
【先行技術文献】
【特許文献】
【０００５】
【特許文献１】米国特許第５,６６４,２７０号明細書
【特許文献２】米国特許第５,７１５,５４８号明細書
【特許文献３】米国特許第６,４９３,５６８号明細書
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【特許文献４】米国特許第６,８９９,１０３号明細書
【特許文献５】米国特許第７,０３８,５８８号明細書
【特許文献６】米国特許第７,１５４,３９７号明細書
【特許文献７】米国特許第７,３４３,９１６号明細書
【特許文献８】米国特許第７,５１５,０５９号明細書
【特許文献９】米国特許第７,６４１,６２３号明細書
【特許文献１０】米国特許公開公報第２００８／０１２６１３２号明細書
【特許文献１１】米国特許公開公報第２００８／０００５８３８号明細書
【特許文献１２】米国特許公開公報第２００５／０１９００６８号明細書
【発明の概要】
【課題を解決するための手段】
【０００６】
　本発明は、添付の請求の範囲に列挙された１つ以上の機能および／または以下の機能を
備え、それは単独または任意の組み合わせで特許可能な主題を備えることができる。
【０００７】
　本開示によると、病院用ベッドはフレーム、フレームに連結された複数のサイドレール
、フレームに連結されたヘッドボード、およびフレームに連結されたフットボードを備え
ることができる。病院用ベッドは、フレームにより支持される患者の少なくとも１つの生
理学的パラメータを感知する生理学的モニター、および複数のグラフィックディスプレイ
をさらに備えることができる。複数のグラフィックディスプレイのうちの第１グラフィッ
クディスプレイは、複数のサイドレールのうちの第１サイドレールの一部として含まれる
ことができ、また複数のグラフィックディスプレイのうちの第２グラフィックディスプレ
イはヘッドボードおよびフットボードの１つの一部として含まれることができる。第１お
よび第２グラフィックディスプレイのそれぞれは、生理学的モニターにより感知された生
理学的パラメータを表示することができる。
【０００８】
　第２グラフィックディスプレイはヘッドボードの一部として含まれることができ、フレ
ームから離れる方を向くことができる。第３グラフィックディスプレイはヘッドボードの
一部として含まれることができる。第２グラフィックディスプレイは患者の第１生理学的
パラメータに関連するデータを表示でき、第３グラフィックディスプレイは患者の第２生
理学的パラメータに関連するデータを表示できる。第２および第３グラフィックディスプ
レイは間隔をあけて、ヘッドボード上で隣り合わせに配置できる。
【０００９】
　幾つかの実施形態において、第２グラフィックディスプレイはフットボードの一部とし
て含まれることができ、フレームの方を向くことができる。第３グラフィックディスプレ
イも同様にフットボードの一部として含まれることができる。第２グラフィックディスプ
レイは患者の第１生理学的パラメータに関連するデータを表示でき、第３グラフィックデ
ィスプレイは患者の第２生理学的パラメータに関連するデータを表示できる。第２および
第３グラフィックディスプレイは間隔をあけて、フットボード上で隣り合わせに配置でき
る。
【００１０】
　本開示の一態様によると、病院用ベッドは、フレームにより支持される患者の少なくと
も１つの生理学的パラメータを感知する生理学的モニターおよび患者を治療することがで
きる空気圧式治療装置を備えることができる。病院用ベッドは、複数のグラフィックディ
スプレイをさらに備えることができる。複数のグラフィックディスプレイのうちの第１グ
ラフィックディスプレイはヘッドボードの一部として含まれることができ、複数のグラフ
ィックディスプレイのうちの第２グラフィックディスプレイはフットボードの一部として
含まれることができる。第１および第２グラフィックディスプレイのうちの一方が生理学
的モニターおよび空気圧式治療装置のうちの一方に関連する情報を表示できる。第１およ
び第２グラフィックディスプレイの他方が生理学的モニターおよび空気圧式治療装置の他
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方に関連する情報を表示できる。
【００１１】
　幾つかの実施形態において、第１グラフィックディスプレイが生理学的モニターに関連
するデータを表示し、第２グラフィックディスプレイが空気圧式治療装置に関連する情報
を表示する。空気圧式治療装置は、高頻度胸壁振動療法のために患者が着用する呼吸療法
服を備えることができる。代替的にまたは付加的に、空気圧式治療装置は深部静脈血栓症
の予防のために患者が着用する連続圧迫療法スリーブを備えることができる。病院用ベッ
ドは、複数のサイドレールの第１サイドレールの一部として含まれる第３グラフィックデ
ィスプレイを有することができる。第３グラフィックディスプレイは、生理学的モニター
および空気圧式治療装置の少なくとも１つに関連する情報を表示することができる。
【００１２】
　本開示の別な態様によると、病院用ベッドはフレームおよびフレームにより保持される
病院用ベッド電子機器を備えることができる。各病院用ベッド電子機器は、患者の体位を
変えるためのフレームの一部の動作、ＩＶポンプの操作、バイタルサインモニターの操作
、および治療装置の操作のそれぞれを制御できる。
【００１３】
　病院用ベッドは、フレームに連結された少なくとも１つのバリアならびにバリアの一部
として含まれている少なくとも１つのグラフィックディスプレイを装備し得る。少なくと
も１つのグラフィックディスプレイは、ＩＶポンプの操作に関連する情報、バイタルサイ
ンモニターの操作に関連する情報、および治療装置の操作に関する情報を表示することが
できる。
【００１４】
　病院用ベッドは、バリアにより保持され、かつＩＶポンプ、バイタルサインモニター、
および治療装置の操作の制御に関して病院用ベッドの各電子機器に指令できるユーザー入
力を有することができる。治療装置は、高頻度胸壁振動療法のために患者が着用する呼吸
療法服または深部静脈血栓症予防のために患者が着用する連続圧迫療法スリーブを備える
ことができる。
【００１５】
　病院用ベッド電子機器は、病院用ベッドから間隔をあけて配置された少なくとも一台の
コンピュータ装置と各無線信号を介して通信し得る。幾つかの実施形態において、病院用
ベッド電子機器は、患者が私用オーディオプレーヤーを取り付ける患者オーディオポート
を含み得る。幾つかの場合、病院用ベッド電子機器は、病院ネットワークを介して医療記
録システムに通信可能に連結され、さらに病院用ベッド電子機器を介して患者のバイタル
サイン情報を患者の医療記録に入力するために病院用ベッド電子機器に連結されたキーボ
ードをさらに備える。
【００１６】
　例示の一実施形態によると、患者サポートシステムは、デッキ、ベース、患者センサー
、およびデッキ沿いのエッジボードを備えるものとして設けられている。デッキは患者を
支えるように構成され、ベースはデッキを支える。患者センサーは患者のバイタルサイン
を監視するように構成されている。エッジボードはデッキの端沿いに配置され、ベースに
より支えられる。ボードは、バイタルサインの状況の表示するように構成されたユーザー
インターフェースを含む。ボードは、例えばエンドボードやサイドレールを備えることが
でき、デッキ制御用の他のユーザー機能を含むことができる。
【００１７】
　別の実施形態によると、患者サポートシステムは、患者を支えるように構成されたデッ
キと、デッキを支えるベースと、患者のバイタルサインを監視するように構成された患者
センサーとを備えている。システムは、例えばアクチュエータなど、患者サポート上の構
成要素の状況を監視するように構成された構成要素センサーをさらに含む。患者サポート
システム上に設けられた電子回路は、患者センサーおよび構成要素センサーからの各信号
を受信するように構成されている。システムはさらに、デッキの側端に隣接して配置され
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るサイドレールボードと、デッキの末端に隣接して配置されるエンドボードとを含む。加
えて、システムは、エンドボードおよび／またはサイドレールにより支えられるユーザー
インターフェースシステムを含む。ユーザーインターフェースシステムは、患者のバイタ
ルサインおよび構成要素センサーの状況を示すために電子回路からの各信号を受信するよ
うに構成されている。
【００１８】
　別の実施形態によると、患者を支えるように構成されたデッキ、デッキを支えるベース
、電力を患者サポートシステムに供給するように構成された電源コード、およびベースに
より支えられ、患者のバイタルサインを監視するように構成された患者モニターを備える
患者サポートシステムが提供されている。システムはまた、ベースにより支えられ、患者
サポート上の構成要素の状況を監視するように構成された構成要素センサー、およびベー
スにより支えられ、患者に治療および／または投薬するように構成されたポンプを含む。
アクチュエータは、ベースにより支えられ、デッキの少なくとも一部をベースに対して動
かすように構成されている。システムは、ベースにより支えられるユーザーインターフェ
ースシステムをさらに含む。ユーザーインターフェースシステムは、構成要素センサーお
よび患者モニターから各信号を受信するように、またアクチュエータおよびポンプを制御
できるように構成されている。加えて、患者サポートシステムは、コードから電力を受信
し、アクチュエータ、ポンプ、患者モニター、およびユーザーインターフェースシステム
に電力を供給するように構成されている電力回路を含む。
【００１９】
　別の実施形態において、患者を支えるように構成されたデッキ、デッキを支えるベース
、患者サポートシステムに電力を供給するように構成された電源コード、およびベースに
より支えられ、患者のバイタルサインを監視するように構成された患者モニター回路を備
える患者サポートシステムが提供されている。患者サポートシステムは、ベースにより支
えられ、患者サポートシステムの構成要素の状況を監視するように構成された構成要素セ
ンサーと、ベースにより支えられ、患者に治療および／または投薬するように構成された
ポンプをさらに含む。加えて、システムは、ベースにより支えられ、デッキの少なくとも
一部をベースに対して動かすように構成されているアクチュエータ、およびベースにより
支えられるユーザーインターフェースシステムを含む。ユーザーインターフェースシステ
ムは、構成要素センサーおよび患者モニターから各信号を受信し、またアクチュエータお
よびポンプを制御できるように構成されている。患者サポートシステムは、ベースにより
支えられ、ポンプおよびアクチュエータの操作を制御し、構成要素センサーおよび患者モ
ニター回路から各信号を受信するように構成されているマイクロプロセッサボードをさら
に含む。加えて、本実施形態の患者サポートシステムは、ベースにより支えられマイクロ
プロセッサボードに接続された通信回路を含む。通信ボードは、構成要素センサー、及び
ポンプと患者モニター回路とのうち少なくとも１つの状況を示す各信号を、患者サポート
システムがある病室から通路を通ってナースステーションなどの遠隔地に通信するように
構成されている。患者サポートシステムは、コードから電力を受信し、アクチュエータ、
ポンプ、患者モニター、マイクロプロセッサボード、通信回路、およびユーザーインター
フェースシステムに電力を供給するように構成されている電力回路をさらに含む。
【００２０】
　別の実施形態によると、患者を支えるように構成されたデッキ、デッキを支えるベース
、デッキをベースに対して動かすように構成されたアクチュエータ、およびベースにより
支えられるポンプを備える患者サポートシステムが提供されている。さらに、システムは
、ベースにより支えられ、ポンプをエアマットレスと流体連通させるように構成されたコ
ネクタと、ベースにより支えられ、ポンプを連続圧迫療法装置、胸壁振動装置、および投
薬ポンプ装置のうちの少なくとも１つと流体連通させるように構成されたコネクタとを含
む。さらに、システムは、ベースにより支えられ、アクチュエータおよびポンプを制御す
るように構成された制御システムを含む。加えて、患者サポートシステムは、ベースによ
り支えられ、アクチュエータおよびポンプを制御する制御システムの制御を変更し、それ
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によりユーザーがアクチュエータ、マットレス、および連続圧迫療法装置、胸壁振動装置
、および投薬ポンプ装置のうちの少なくとも１つを制御できるように構成されたユーザー
インターフェースシステムを含む。従って、ユーザーは、ベッドを通して患者サポート（
例えば、ベッド）機能、エアマットレス、および医療機器を制御できる。
【００２１】
　別の実施形態において、患者を支えるように構成されたデッキ、デッキを支えるベース
、デッキをベースに対して動かすように構成されたアクチュエータ、デッキの端の位置を
定めるように構成されたエンドボードなどのボード、およびボード上に提供され、オーデ
ィオ装置からプラグを受け入れるように構成されたオーディオコネクタを備える患者サポ
ートシステムが提供されている。さらに、患者サポートシステムは、ベースにより支えら
れるスピーカー、ベースにより支えられ、アクチュエータを制御しオーディオ装置からの
信号に従ってスピーカーを駆動するように構成された電子システムを含む。従って、MP３
プレーヤー、ノートパソコン、携帯電話などの装置からの音声を各ベッドシステムを通し
て直接再生することができる。幾つかの実施形態において、オーディオコネクタの代わり
にまたはオーディオコネクタに加えて、エンドボードは患者サポートシステムを健康情報
システムまたは電子医療記録システムに接続するデータコネクタを含むことができる。
【００２２】
　また別の実施形態において、患者を支えるように構成されたデッキ、デッキを支えるベ
ース、デッキをベースに対して動かすように構成されたアクチュエータ、デッキの端の位
置を定めるように構成されたボード、およびボード上に設けられ電話を受容するように構
成された電話保管用収納部を備える患者サポートシステムが提供されている。さらに、患
者サポートシステムは、ベースにより支えられ、アクチュエータを制御し、電話からおよ
び電話への各信号の通信を制御するように構成された電子システムを含む。電子機器は、
患者がベッドからベッドのシステムを介して直接電話をかけることができるように、有線
または無線で電話およびPＢX（構内電話交換機）または携帯電話システムに接続できる。
【００２３】
　一実施形態によると、患者を支えるように構成されたデッキ、デッキを支えるベース、
およびデッキをベースに対して動かすように構成されたアクチュエータを備える患者サポ
ートシステムが提供されている。システムはさらに、デッキの少なくとも一端に沿って構
成されベースにより支えられるエンドボードまたはフットボード或いはサイドレールなど
の少なくとも１つボードを備える。ボードはアクチュエータを制御するように構成された
少なくとも１つのユーザーインターフェースを含む。ユーザーインターフェースはさらに
、ＳＣＴ装置、心拍数モニター、血圧モニター、呼吸療法装置などの医療機器を制御また
は監視するように構成されている。患者サポートシステムは、障害物検出システム、ベッ
ド退出警報システム、ベッド頭部角度警報システム、ベッドが安全な状態であることを示
す安全インジケータ、計量システム、電動輸送システム、および患者体位変更補助システ
ムのうちの１つ以上を備える。
【００２４】
　別の実施形態によると、患者を支えるように構成されたデッキ、デッキを支えるベース
、およびデッキをベースに対して動かすように構成されたアクチュエータを備える患者サ
ポートシステムが提供されている。患者サポートシステムは、ベースにより支えられ、例
えばベース部分や、デッキの下、エンドボード内などの患者サポートシステムに沿ってあ
る一箇所に設けられた電子制御システムをさらに備える。電子制御システムは、アクチュ
エータを制御し、家庭用電子機器、患者に接続された患者監視装置、および患者に取り付
けられた患者治療装置の少なくとも１つから各信号を送受信するように構成されている。
他の電子機器もまた患者サポートシステム全体にわたって提供できる。患者サポートシス
テムは、障害物検出システム、ベッド退出警報システム、ベッド頭部角度警報システム、
ベッドが安全な状態であることを示す安全インジケータ、計量システム、電動輸送システ
ム、および患者体位変更補助システムのうちの１つ以上をさらに備える。
【００２５】
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　上記および他の特徴は、単独または他の特徴（本願明細書に記載された特徴および／ま
たは請求項に列挙された特徴など）との組み合わせで、特許性のある主題を備えることが
できる。本開示のそのような特徴および原理は、現在理解されている通りに該特徴および
原理を実行する最良の態様を例示するさまざまな実施例および実施形態の以下の詳細な説
明を考察することで、当業者に明らかとなるであろう。
【００２６】
　次に、各図面における例示的な実施例では、同様の番号は全体を通して、同じかまたは
同様の要素を表す。
【図面の簡単な説明】
【００２７】
【図１】本開示の１つ以上の原則を含む一実施形態に基づく患者サポートを示す斜視図で
ある。
【図２】上方位置にあるデッキサポートおよび直線関係またはベッド構成にあるデッキ部
を示す、図１の患者サポートの側面図である。
【図３】図２の上方位置にあるデッキサポートおよび頭部アクチュエータにより上昇させ
たデッキの頭部および座部アクチュエータにより上昇させたデッキの座部を示す、図１の
患者サポートの側面図である。
【図４】本開示の１つ以上の原理に基づく、制御システムと患者サポートのさまざまな構
成部分との間の通信を例示するブロック図である。
【図５】本開示の１つ以上の原理に従った別の実施形態に基づく患者サポートシステムの
側面図である。
【図６】本開示の別の実施形態に基づく、患者サポートのフットボードの斜視図である。
【図７】本開示の１つ以上の原理に従った、患者サポートシステムおよび周辺病院設備の
別の実施形態の斜視図である。
【図８】本開示の１つ以上の原理に従った、患者サポートシステムのさらに別の実施形態
のブロック図である。
【図９】本開示の１つ以上の原理に基づく、病院用ベッドの形式の患者サポートシステム
の別の実施形態の斜視図である。
【図１０】本開示の１つ以上の原理に基づく、サイドボードまたはサイドレールおよび関
連ユーザーインターフェースの側面斜視図である。
【図１１】本開示の１つ以上の原理を有する別の実施形態に基づく患者サポートシステム
の概略図である。
【図１２】本開示の１つ以上の原理を有する患者サポートシステムの別の実施形態の概略
図である。
【図１３】本開示の１つ以上の原理を有する別の実施形態に基づく、患者サポートシステ
ムおよびそのサイドレールの斜視図である。
【図１４】本開示の１つ以上の原理を有する別の実施形態に基づく、患者サポートシステ
ムの側面図およびそのエンドボードの斜視図である。
【図１５】本開示の原理に基づく、患者モニターまたは他の医療装置用の組込み式ディス
プレイ５２９を有する図５などのサイドレール２０’の例示的実施形態の断面図である。
【図１６】本開示の原理に基づく、医療装置インターフェースを装備するベッド制御シス
テムの例示的実施形態のブロック図である。
【発明を実施するための形態】
【００２８】
　一般に、患者サポートシステムは、電子制御システムおよびユーザーインターフェース
を装備して提供される。一実施形態において、電子制御システムおよびユーザーインター
フェースは病院用ベッド上に設けられ、ベッドデッキの頭部、座部、脚部の関節など、各
ベッド機能を制御できる。ベッドの電子制御システムおよびユーザーインターフェースは
、心拍数モニター、血圧モニター、体温計、連続圧迫療法（sequential compression the
rapy）装置、血液加温器、ＩＶポンプ、胸壁振動療法装置、呼吸療法装置、血中酸素モニ
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ターなどの医療装置の操作を制御および／または監視するようにさらに構成されている。
加えて、幾つかの実施形態において、ベッドの電子制御システムおよびユーザーインター
フェースは、オーディオプレーヤー、コンピュータ、電話などの患者の各私用デジタル装
置と通信するようにも構成されている。さらに、幾つかの実施形態におけるベッドの電子
制御システムおよびユーザーインターフェースは、遠隔の各病院コンピュータおよび各通
信装置と有線または無線での、オーディオおよびデータ通信用に構成されている。一実施
形態において、ポンプシステムはベッドに常駐しており、ベッドデッキ上の電動エアマッ
トレスの制御用、およびエアポンプを活用する一台以上の医療装置の制御用の電子制御シ
ステムおよびユーザーインターフェースによって制御されている。ユーザーインターフェ
ースは、ベッドのエンドボード（ヘッドボードまたはフットボードなど）および／または
ベッドのサイドレールボードの１つ以上に設けることができる。
【００２９】
　本開示の例示的な実施形態に基づく患者サポート１０が図１から図３に示されている。
患者サポート１０は、フレーム１２、フレーム１２によって支えられるマットレス１４、
ヘッドボード１６、フットボード１８、一組の頭部端サイドレール２０、および一組の脚
部端サイドレール２２を含む。フレーム１２は、デッキサポート２４およびマットレス１
４を支えるデッキ２６を含む。デッキサポート２４は、床２９上で複数のキャスタホイー
ル３０により支えられるベースフレーム２８、中間フレーム３２、ベースフレーム２８に
対して中間フレーム３２を上昇および下降させるように構成された第１および第２の各１
組のリフトアーム３４、および中間フレーム３２により支えられる重量フレーム３６を含
み、これにより患者サポート１０を上方と下方位置との間の任意の位置に上昇および下降
させることができる。
【００３０】
　デッキ２６は重量フレーム３６に支えられ、複数の位置の間で関節接合できるよう構成
されている。より詳細には、デッキ２６は重量フレーム３２に回動可能に連結された頭部
３８、重量フレーム３２に回動可能に連結された座部４０、および座部４０に回動可能に
連結された長さ調整可能な脚部４２を例示的に含む。デッキ２６は図１および図２の第１
の構成に図示されており、デッキ２６は図３の第２の構成に図示されている。図１および
図２の第１の構成において、頭部３８、座部４０、および脚部４２は、実質上直線または
平面の関係にある。図３の第２の構成において、デッキ２６の頭部３８は頭部アクチュエ
ータ４３ａにより上昇させられ、デッキ２６の座部４０は座部アクチュエータ４３ｂによ
り上昇させられている。脚部アクチュエータ４３ｃは、座部４０に対して脚部４２を動か
すよう同様に構成されている。延長部アクチュエータ４４は、長さ調整可能な脚部４２を
伸ばしたり短くしたりするよう構成されている。
【００３１】
　実例となるデッキサポート２４およびデッキ２６のさらなる詳細は、２００３年１２月
９日に発行された米国特許番号第６,６５８,６８０号、および２００３年９月２日に発行
された米国特許番号第６,６１１,９７９号に記されており、両特許は本出願の承継人に譲
渡されており、その内容を参照により本願明細書に明示的に援用する。
【００３２】
　各頭部端サイドレール２０はデッキ２６の頭部３８に結合され、上下の位置の間でマッ
トレス１４に対して移動させることができる。各足部端サイドレール２２は重量フレーム
３２に連結され、また上下の位置の間でマットレス１４に対して移動させることができる
。
【００３３】
　次に、図４を参照すると、制御システム４５は患者サポート１０のさまざまな機能の制
御を提供する。制御システム４５は、長さ調整可能脚部４２を延ばしたり短くしたりする
ためにリニアアクチュエータ４４を、またベースフレーム２８に相対して中間フレーム３
２を移動させるためにリニアアクチュエータ４８を操作および監視する。制御システム４
５は重量フレーム３６に対して頭部３８を、重量フレーム３６に対して座部４０を、およ
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び座部４０に対して脚部４２をそれぞれ動かすように、リニアアクチュエータ４３ａ、４
３ｂ、および４３ｃをさらに操作および監視する。
【００３４】
　制御システム４５は、頭部端および足部端のサイドレール２０、２２のいずれかに取り
外し可能に連結するよう構成された取り外し可能なサイドレールコントローラ５０と、各
頭部端サイドレール２０に連結された第一の１組の固定サイドレールコントローラ５２と
、各頭部端サイドレール２０に回動可能に連結された第二の１組の固定サイドレールコン
トローラ５４と、ベースフレーム２８に連結された１組の足ペダルコントロール５６とを
含む複数の入力装置を有する。
【００３５】
　また、制御システム４５は、中間フレーム３２とベースフレーム２８との間に起こり得
る隙間の問題を検出するようにベースフレーム２８に連結された障害物検出装置５５を例
示的に含む。さらに、制御システム４５は、複数のアクチュエータ４３ａ、４３ｂ、４３
ｃ、４４、４８のそれぞれに備えられている複数のアクチュエータ位置検出器またはモー
ターセンサー（不図示）を例示的に含む。中間フレーム３２により支えられる重量を示す
各信号を提供するために、複数のロードセル５９が重量フレーム３６と中間フレーム３２
との間に設けられる。制御システム４５はこれらの信号を使用して、マットレス１４上に
いる患者の重量を求める。また、制御システム４５は、サイドレール２０、２２の縦方向
の位置を示す各信号を提供するように構成された複数のサイドレール位置検出器またはセ
ンサー５７を例示的に含む。
【００３６】
　前述および図１に示した通り、デッキサポート２４は、複数のキャスタホイールまたは
キャスタ装置３０により床２９上に支えられるベースフレーム２８、中間フレーム３２、
ベースフレーム２８に対して中間フレーム３２を上昇および下降させるように構成された
第１および第２の各一組のリフトアーム３４、および中間フレーム３２により支えられる
重量フレーム３６を含む。図３に示されている各リニアアクチュエータ４８ａおよび４８
ｂは、リフトアーム３４を起動し、順にベースフレーム２８に対して中間フレーム３２を
上昇および下降させるための電力を供給する。
【００３７】
　コントロールパネル６９８は、病院用ベッド１０のさまざまな機能を制御するための一
連のボタン７１０を含む。デッキ２６は、中間フレーム５２に対して傾けることができる
頭部、座部、大腿部、および足部、およびこれらのデッキ部の角度位置を調整するように
構成された幾つかの機構を含む。以下により詳細に記載される通り、デッキ２６の足部は
延長可能であり、デッキ２６の座部は中間フレーム５２に対して傾けることができ、デッ
キ２６の頭部は中間フレーム５２に対して傾けることができる。
【００３８】
　図１および図４に最もよく示される通り、ベッド１０は広範な装置および機器と接続、
制御、および監視するように構成されている。この実施例において、エンドボード１６は
、血圧センサーおよび心拍数センサーの操作を制御および／または監視する一組のディス
プレイ９１および９２を装備し、該ディスプレイは患者に接続できる。この実施例におい
て、血圧モニター９４の電線および／または空気管９４’はベッドフレーム３６および／
または５５上の付属品（クリップ、導管、ノッチなど）により管理され、ベッド上に常駐
する（例えば、フレーム３２、エンドボード１８、および／またはエンドボード１６の中
または上にシステムを備え付けることによってベースフレーム２８により支えられる）電
子制御システム（例えば、図４）に接続する。センサー／電極９６をベースフレーム２８
により支えられるベッドの電子システムに常駐する心拍数監視電子機器に接続する心拍数
モニターおよびその関連配線９５に関しても同様である。（本願明細書において使用され
る「支えられる」は制限的ではなく、間接的および直接的な支持を包含する。）従って、
心拍数および血圧を監視する電子機器はベッドおよびベッド全体の電子制御システムの一
部の上に常駐している。これらのベッドの監視業務および／または制御業務は、ベッドの
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電子システム内に常駐する１つ以上のマイクロプロセッサを使用して達成できる。
【００３９】
　また図１に示すように、フットボード１８にはベッド常駐電子システムを介して各追加
装置の制御および／または監視を可能にするＧＵＩ９７および９８が設けられている。こ
こでは、ＧＵＩ９８は、深部静脈血栓症（ＤＶＴ）を治療するために、スリーブ１９９に
ＳＣＴ療法を提供する連続圧迫療法（ＳＣＴ）電子機器（例えば、プロセッサ、回路、ま
たはソフトウェア）を制御および監視する。さらに、ＧＵＩ９７は、呼吸療法服９９など
を介して、呼吸／胸部療法を制御するベッドにある各電子機器の一部を制御および／また
は監視する。当該療法は、例えば高頻度胸壁振動を含むことができる。また、呼吸療法お
よびＳＣＴ療法を制御するソフトウェアおよび／またはハードウェアはベッドの電子制御
システムの一部であり、他のベッド機能も制御することができる。
【００４０】
　図４のブロック図に示すように、システムはユーザーインターフェースシステム８０を
有し、該システム８０はベッド上に常駐し、ベッド機能のみならず、主要電子制御システ
ム８１を介して監視および治療装置機能も制御するベースフレームにより支えられている
。制御システム８１は、デジタル信号処理機能、入出力制御機能、閉ループ制御機能、お
よびベッドのさまざまな機能を制御する他のロジックを含むことができる。１つ以上のマ
イクロプロセッサ８２がソフトウェアおよび／またはファームウェアを実行し、そのよう
な制御を行う。この実施例において、ベッドにより制御されるさまざまなベッド機能に加
えて、制御システム８１はエアマットレス８７内の空気袋を制御するポンプ８６を制御す
るためのエアマットレス制御電子機器８３（ハードウェアおよび／またはソフトウェア）
も制御する。加えて、コントロールシステム８１は、上体に着用できるような、呼吸療法
服９９を制御するポンプ８６を制御する各胸壁振動電子機器８４を制御する。さらに、コ
ントロールシステム８１は、足または脚に着用できるような、ＳＣＴ服１９９を制御する
各ＳＣＴ電子機器８５を制御する。加えて、コントロールシステム８１は、各配線９４’
を介して血圧計カフ９４から信号を受け取りおよび／または血圧計カフ９４の制御を行う
各血圧電子機器７７も監視する。その上、各心拍数モニター電子機器７９は、各配線９５
を介して各電極９６によって監視された患者の心拍を監視するために、ベッドの電子シス
テムに常駐し、コントロールシステム８１により制御される。
【００４１】
　図６に示すように、代替として、フットボードに患者および／バイタルサインの監視装
置制御および／または読み取りを装着し、図１のベッドのようにベッドとともに使用でき
る。本実施形態は、病院用ベッド１０の自動化された機能を制御するためのモジュール式
制御装置６９２を含む。フットボード１８はさらにベース６９４を含み、モジュール式制
御装置６９２はベース６９４に摺動可能に連結されたサポートパネル６９６と、サポート
パネル６９６に回動可能に連結されたコントロールパネル６９８をと含む。コントロール
パネル６９８は、図６に示すように、使用位置とサポートパネル６９６内に形成された凹
部６９９内の保管位置との間で回転可能である。サポートパネル６９６はまた、ノッチ６
９７を含むように形成され、そこで介護者がコントロールパネル６９８の遠位末端をつか
んで使用位置へ回転して戻すことができる。一連のボタン７１０はまた、中間フレームに
対して背部を上下させる第３の一組のボタン７１４および座部と背部を同時に上下させる
第４の一組のボタン７１６も含む。もう一組のボタン７１８は、ベッド上のマットレスの
さまざまな機能を制御するために設けられる。一連のボタン７１０は、中間フレーム（例
えば、図１の実施形態の３２）を上下させる第１の一組のボタン７１１および座部（例え
ば、図１の実施形態の４０）を上下させる第２の一組のボタン７１２を含む。
【００４２】
　さらにコントロールパネル６９８は、病院用ベッドのさまざまな機能の状況を監視する
ためのディスプレイ７１９を含む。代替の実施形態によると、一連のボタンは、トレンデ
レンブルグ体位と逆トレンデレンブルグ体位との間で中間フレームを動かし、デッキの足
部を延長または短縮させ、またベッドのその他の任意の機能を動かすための一組のボタン
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も含む。また、コントロールパネル６９８は、ベッドからの退出およびベッドの計量系に
関連するボタンおよびディスプレイも含み得る。ここでは、患者のバイタルサインおよび
／または患者に関する他の監視情報がインターフェース６９６上に表示される。このイン
ターフェース６９６は、ＬＣＤおよび／またはライトインジケータなどのディスプレイ、
またはユーザーへ情報を表示する他の装置とすることができる。
【００４３】
　図６に示すように、修理またはアップグレードのために制御装置６９２を交換できるよ
うに、制御装置６９２はベース６９４から取り外し可能である。モジュール式制御装置の
多数の構成を製造施設に提供できる。病院用ベッドの特定の構成に応じて、各制御装置を
標準ベース６９４に摺動させることによって異なる制御装置を各病院用ベッドに提供する
ことができる。
【００４４】
　さらに図６に示すように、エンドボード１８は１つ以上の患者モニターの状況を示すス
クリーンまたは他のディスプレイ６９６を含み得る。上記により詳細に記されるように、
各モニターはベッドに組み込むことができ、またはベッド上の各データポートに差し込む
こともできる。各患者モニターは、患者に関して心拍数、呼吸数、体温、血圧、血中酸素
飽和度、および他の兆候などのバイタルサインを監視できる。従って、本実施形態におい
て、単一のユーザーインターフェース、およびそれに関連する回路は、患者サポートシス
テムの制御および患者の監視に活用することができる。
【００４５】
　図９に示すように、別の実施形態において、病院用ベッド１００は、床上に配置された
ベースフレーム１２０、フレーム１２０に連結されたデッキ１４０、デッキ１４０上に配
置されたマットレス１３０、フレーム１２０に連結されたヘッドボード１６０、デッキ１
４０に連結されたフットボード１８０、およびフレーム１２０に連結された一組のスプリ
ットサイドレール２００、２１０を含んで提供される。フレーム１２０は、床に対してデ
ッキ１４０を上下させ、デッキ１４０をトレンデレンブルグ体位と逆トレンデレンブルグ
体位に動かすように構成されている。
【００４６】
　図９に示すように、ヘッドボードまたは第１ボード１６０は、フレーム１２０に連結さ
れた湾曲ベース３００およびベース３００に取り外し可能に連結された中央パネル３４０
を含む。ベース３００は、介護施設内で病院用ベッド１００を押しやすくする一組のハン
ドル４８０を含む。本実施形態において、中央パネル３４０はベース３００から取り外し
でき、ベッドの所望の機能に基づいて新しいユーザーインターフェースの後付けを可能に
する。中央パネル３４０が取り外し可能であるので、病院用ベッド１００の頭部端からの
手当などの間に患者がアクセスできるようにすることができる。
【００４７】
　ベース３００は、中央パネル３４０がベース３００に摺動可能に連結されるように、中
央パネル３４０の各隆起部４４０を受容するように構成された一組の溝を含むように形成
できる。図９に示すように、フレーム１２０は、長方形の下部フレーム部材又はベースフ
レーム３２０、介護施設内で病院用ベッド１００を動かしやすくするためにベースフレー
ム３２０に連結された複数のキャスタ５００、長方形の上部フレーム部材または中間フレ
ーム５２０、その間での相関動作を可能にする中間ベースおよびベースフレーム５２０、
３２０に連結された連動システム５４０、および連動システム５４０を作動させて上部部
材５２０をベースフレーム３２０に対して動かすように電力を供給するアクチュエータシ
ステム５６０を含み得る。連動システム５４は、中間フレーム５２０の頭部端５３０に回
動可能に連結されてベースフレーム３２０に摺動可能に連結された１組の頭部リンク５８
０、中間フレーム５２の足部端５５０に回動可能に連結されてベースフレーム３２０に回
動可能に連結された１組の足部リンク６００、およびそれぞれの足部リンク６００に回動
可能に連結され、固定された枢着点でベースフレーム３２０に回動可能に連結された１組
のガイドリンク６２０を含む。
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【００４８】
　本実施形態において、フットボード６９４と連結および連結解除するように移動可能で
あるモジュール６９２は、ポンプの操作を監視するおよび／または制御を可能にする、グ
ラフィックユーザーインターフェースＬＣＤなどのディスプレイを備える。ポンプは、Ｉ
Ｖポンプ、マットレス２６０の空気ポンプ、連続圧迫療法装置（ＤＶＴ用）の空気ポンプ
、呼吸療法（高頻度胸壁振動療法など）の空気ポンプ、または他の医療用ポンプであって
もよい。さらに、本実施形態において、ヘッドボードパネル３４０は、患者のバイタルサ
インモニターの操作および／または監視を制御するためのディスプレイ３６０（例えば、
照明、スクリーン、および／またはＧＵＩ）を含む。さらに、ボード３４０は、上下機能
、関節機能、トレンデンブルグ機能など、ベッド機能を監視および／または制御するため
のディスプレイ４４１を含む。
【００４９】
　多機能の統一されたコントロールおよびユーザーインターフェースシステムを有する患
者サポート装置の別の実施形態が図５に示されている。ここでは、ベースフレーム２８’
は、中間フレーム３２’およびマットレス１４’がその上に置かれるデッキ１５’を支え
る。アクチュエータ３１’は、ベース２８’に対するフレーム３２’の動作を可能にする
ためにリンク３４’を動かす。キャスタ３０’はベッドの動作を可能にする。さまざまな
ボードがベッドの端沿いに設けられ、患者および介護者を補助する。特に、ヘッドボード
１６’およびフットボード１８’の形式でのエンドボードがベッドの短い側に設けられ、
また、サイドレール２０’および２２’としても知られるさまざまなサイドボードがベッ
ドの長い側に設けられる。この実施例におけるこれらのボードそれぞれが、病院機器およ
び／患者の装置用の制御機能またはユーザーインターフェース機能を提供する。例えば、
サイドレール２２’は、ＤＶＴの治療に使用されるポンプを制御および／または状況を監
視するＧＵＩ５２１、ベッド上のアクチュエータを制御および／または監視するために使
用するＧＵＩ５２３、および静注（ＩＶ）ポンプの状態を制御および／または監視するＧ
ＵＩ５２５を含む。ＩＶポンプは、ベッド上に配置してベース２８’により支えることが
でき、ＩＶ用ポール５４１に保持されるＩＶバッグ５４３から液体を配管５４５を通して
、ポンプを通して、そして最終的に配管５４７を通して患者の静脈に送るように使用でき
る。配管５４５および５４７は、適したコネクタ、導管、クリップ、および／または固定
器具を介して、デッキ１５、フレーム３２’、および／またはベース２８’上に保持でき
る。ＩＶポンプやその関連電子機器と同様に、ＤＶＴポンプおよびその関連電子機器もベ
ッド設備に装備および構築することができる。従って、ＤＶＴポンプは、配管５５７を通
して患者の下肢にあるＤＶＴスリーブ５５９にＳＣＴ療法を提供できる。さらに、サイド
レール２０’は、ベッドアクチュエータを制御するＧＵＩ５２６、および患者のバイタル
サインモニターを制御および／またはその状況を監視するモニターＧＵＩ５２９を含む。
モニターＧＵＩ５２９は、患者に接続されるセンサー５６１および５６３から信号を受信
し、各センサーはフレーム３２’、デッキ１５’、および／またはベース２８’に沿って
またはその中に含まれるように配線できるコードまたは配線を含んでいる。さまざまなポ
ンプおよびモニターを実行させる電子機器は、ベッド電子システムの中に構築され、その
中に統一または組み込ませることができる。
【００５０】
　図５のベッドのヘッドボード１６’は、ベッドの設備を通ってＡＣ電力を各外部装置に
提供するＡＣ電源出力５７１、ならびにＡＶ構成要素をベッドに接続してベッドの電子シ
ステムを通じて通信を可能にするオーディオビジュアルコネクタ５７３を含む。例えば、
ＭＰ３プレーヤーまたはノートパソコンをコネクタ５７３につなぎ、ベッドのスピーカー
（不図示）を通して音楽を再生できる。この実施例において、ヘッドボード１６’は、マ
ットレス上の空気ポート５８３に接続する空気管５８２を介して空気をエアマットレス１
４’に提供するコネクタ５８１も含む。空気を提供するポンプは、スリーブ５５９にＳＣ
Ｔ療法を提供するポンプと同一のポンプまたは別個のポンプとすることができ、その双方
がベース２８’、フレーム３２’、エンドボード１６’／１８’、および／またはデッキ
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１５’に取り付けられる。フットボード１８’も同様に各外部装置接続用の各ポートを含
む。この実施例において、ＵＳＢ（ユニバーサルシリアルバス）ポート５７５は、装置が
ベッド電子システムから電源が供給されるようにおよび／または通信できるようにフット
ボード１８’上に設けられており、ＬＡＮ（ローカルエリアネットワーク）ポート５７７
は各装置が各ベッド電子機器からネットワークおよび／またはインターネットにアクセス
できるように設けられている。
【００５１】
　無線電話５９３は、取付ポートやステーションを介して、またはコネクタや他の取り付
け具を介して、サイドレール２２’に取り付けられている。無線電話５９３は、ベッドで
各電子機器と無線通信でき、病院内での通話または院外への通話用に使用できる。
【００５２】
　別の実施形態が図７に示されている。本実施形態は、本開示で検討された実施形態に従
って、患者／ナースコールシステム１０’に組み込まれるベッド状況システム１１を含む
。ベッド状況システム１１はベッド状況の情報を提供し、患者／ナース通信システム１０
’は病院ウィングまたは病棟に設置されたさまざまなベッド外の呼び出しとともに、ベッ
ド状況の情報の検索を整理、保管、維持、および促進し、それにより各看護師と各患者１
２との間の通信機能を最適化する。より具体的には、図７は病院ウィングの廊下１５”か
らアクセス可能な病室１４’および病室１４'内にある患者ベッド１６を示す。患者ベッ
ド１６は、患者の看護において病院の職員を支援するさまざまな機械および電気システム
を装備している。これらのシステムのそれぞれの状態および条件は、ベッド１６上に含ま
れている回路により検出される。例えば、患者ベッド１６は、ベッド内で患者を補助する
ヘッドレール１７ａ、１７ｂ、およびフットレール１９ａ、１９ｂを含む。各レールには
、ヘッドレール１７ｂにより示されるように上げ位置または係止位置と、ヘッドレール１
７ａにより示されるように下げ位置または非係止位置とがある。患者ベッド１６の各ヘッ
ドレール１７ａ、１７ｂまたはフットレール１９ａ、１９ｂは、ヘッドレールラッチセン
サー２５およびフットレールラッチセンサー２７などのラッチセンサーを装備し、それぞ
れのレールが係止位置または非係止位置にあるかを検出する。さらに、ベッド１６は、各
感圧センサーストリップ２９を含む患者退出検出システムを装備し、患者１２がベッドか
ら出たか或いはまだベッド内にいるかを検出する。患者退出検出システムは装備または解
除でき、センサー（図１には示されていない）が、システムが装備されているかを示す。
その他のベッドシステム状況もさまざまなセンサーシステムによりベッド１６上で検出さ
れる。例えば、本開示によって検討される一実施形態においては、ベッド１６は、ベッド
休憩が設定されているかを示すセンサー、ベッドが最も低い位置になっているかを示すセ
ンサー、及びマットレス３１が患者の居心地をより良くするために特定の硬さモードにな
っているかを示すセンサーを装備している。さらに、ベッドのその他のさまざまな特徴お
よび機能も本開示の原理に基づき監視できる。さまざまな感知されたベッド条件は各セン
サー信号と関連付けられ、各信号は各有線接続３３を介して各ベッドの電子機器およびイ
ンターフェースボード３５に送られる。インターフェースボード３５は配電盤３７を通し
てシリアルケーブル３９およびプラグ３９ｐに接続され、それがベッド状況情報を患者／
ナース通信システム１０’につなげる壁インターフェースユニット４０に接続される。本
実施形態を活用した患者／ナース通信システム１０’の一部として、患者ステーション４
１が図７に示すように病室１４'の頭部壁に据え付けられている。患者ステーション４１
は、配線接続コネクタ４３により壁インターフェースユニット４０に接続されており、コ
ネクタ４３は病室１４’の頭部壁の後ろに配置されている。ベッド１６上の枕ユニット４
４は、ケーブル４５を介してベッドのコンセントまたは壁インターフェースユニット４０
のプラグ４５ｐに接続する。また、ケーブル３９はベッドのコンセントまたはインターフ
ェースユニット４０のプラグ３９ｐに差し込み、ケーブル３９の２つ目の端部は配電盤３
７を通ってベッドインターフェースボード３５に電気的に接続されている。
【００５３】
　上記の各実施形態のように、図７のベッドは、他の医療機器を表示または制御する１つ
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以上のサイドボードまたはエンドボードを含み得る。ここでは、ユーザーインターフェー
ス７１９は患者のバイタルサインを表示できるようにヘッドボード１００’に据え付けら
れている。そのようなバイタルサインは患者に付けられた無線の各電極７２１から来るこ
とができる。各ベッド電子機器にある通信ボード７２３は、各電極７２１ならびに他の装
置から信号を受信する。例えば、通信ボード７２３はベッドおよび／または患者のデータ
を病室１４'の外部にあるリモートコンピュータ７２５および／またはナースコールステ
ーション７２７に無線通信できる。電子機器ボード３５は、ベッド構成要素、ベッドセン
サー（２５／２７など）、モニター／センサー７２１、通信ボード７２３、およびヘッド
ボードＧＵＩ７１９を制御および／または通信する１つ以上のマイクロプロセッサを含み
得る。
【００５４】
　調整可能な機械的部材、患者療法、および患者監視システムを有する患者サポートの電
子制御システムの別の実施形態が図８に示されている。この実施例において、制御システ
ム８０１は患者サポート（例えば、ベッド、担架、または車椅子）内に限定されている。
システム８０１は、各患者監視信号をリード／電極制御回路８０５（それが各電極から送
受信される信号を制御する）に与える各患者センサー８０２を含む。制御回路８０５の出
力は、アナログ・デジタルコンバーター８０７に設けられ、該コンバーターは各バイタル
サインを表す各信号を患者サポート１０２のために主制御ロジックボード２０６に提供す
る。このボード２０６は、メモリ２１８にソフトウェアまたはファームウェアの形で保存
されている各アルゴリズムを実行する１つ以上のマイクロプロセッサ２１７を含み得る。
また、システム８０１は、少なくとも１つのモーター８２１を介して患者サポートのさま
ざまな構成要素を制御する。モーターを制御する各制御信号は制御ボード２０６から提供
され、モーター（またはそれが制御する機械部品）の状況に関する監視信号が制御ボード
２０６に送り返される。さらに、ポンプ８３１は患者サポートシステム１０２の一部とし
て設けられている。ポンプ８３１は、マットレス８３３および呼吸療法服８３５に空気を
供給する。ポンプは制御ボード２０６により制御および監視される。ユーザーはポンプ８
３１および各モーター８２１を操作し、ユーザーインターフェース２０８を介して、これ
らの構成要素（ならびに各センサー８０３からの患者のバイタルサイン）の状況（および
／または病歴）を表示する。ユーザーインターフェース２０８は、各オペレーター入力装
置２２０および１つ以上のディスプレイ１０８を含むことができ、その間で各制御信号お
よび各表示信号を通信するために制御ボード２０８と通信している。加えて、患者サポー
トシステム１０２は、ＭＰ３プレーヤー８５５など、外部の家庭用電子機器からオーディ
オおよび／またはビデオ信号を提供するＡＶ入力８５３を含む。さらに、患者サポートシ
ステム１０２は、スピーカーまたはヘッドフォンシステム８５９を駆動するＡＶ出力を含
む。ユーザーインターフェースは、これらの接続および装置８５９／８５５を制御するた
めに使用できる。また、ユーザーインターフェースはインターネットまたは娯楽選択肢（
テレビ番組、歌など）の一覧へ接続でき、該娯楽はポート８５７を介して出力装置８５９
に配信することができる。患者サポート１０２はその他の実施形態に関する上記の任意の
１つ以上の特徴を含み得る。
【００５５】
　図１０は、ユーザーが患者を監視するだけでなく、患者サポートの機能を制御できるよ
うに、患者サポートシステムのボードの開口部内に配置できる取り外し可能なＧＵＩ装置
の形状を示す。ここでは、ユーザーインターフェース装置は、患者のバイタルサインを監
視するためのディスプレイ１００３を含む筐体１００１、ならびに患者サポート（例えば
、デッキの脚部、座部、および頭部）の動作を制御するための各ユーザーインターフェー
スボタン１００５を含む。筐体１００１は、締まりばめ／スナップのはめ合いを介するま
たは取り付け具を介するなど、サイドボード／サイドレール１００９にある開口部１００
７に嵌着する部分を有することができる。患者サポートおよびサイドレール１００９は上
記のような構成要素を操作でき、またそれらを含み得る。
【００５６】
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　図１１は、通信装置１１０３を介してさまざまな医療監視装置１１０１から無線でデー
タ／バイタルサイン／患者の状況を受信するようになっている患者サポートシステム１１
００の実施形態である。患者サポートシステム１１００上の通信装置１１０９は、各装置
１１０１から各信号を受信、集計、および処理する。次に、ヘッドボード１１０４上のユ
ーザーインターフェース１１０５が各監視装置１１０１からの信号を表示する。次に当該
データは有線または無線で電子医療記録システム（ＥＭＲ）１１０７に送ることができる
。患者サポートシステム１１００は、他の実施形態に関する上記の機能および構成要素の
１つ以上を含み得る。
【００５７】
　図１２は、別の実施形態を示す。ここでは、各医療装置１２０１上の通信装置１２０３
がＩＥＥＥ８０２.１５.４プロトコルを介して患者サポート１２００上の通信装置１２０
９と無線通信する。患者サポート１２００の場所は、位置特定技術を用いるなど、超音波
およびＲＦビーコン１２１０により特定される。医療装置データは、次にディスプレイ１
２０５、ＥＭＲ１２０７、およびその他のコンピュータ１２１１に無線ＩＥＥＥ８０２.
１１プロトコルを介して送信される。装置１２０９は、患者サポート１２００上に設置で
き、ディスプレイ１２０５も同様に可能である。サポート１２００のヘッドボードまたは
サイドレール上のディスプレイは、各装置１２０１からのデータを表示できる。患者サポ
ートシステム１２００は、他の実施形態に関する上記の機能および構成要素の１つ以上を
含み得る。
【００５８】
　図１３は、患者サポートシステム１３００（この実施例においてはサイドレール１３０
１）が上述したようなヘッドホンまたはＭＰ３やデジタルオーディオミュージックプレー
ヤー１３０５を差し込む１つ以上のデバイスポートを含む別の実施例を示す。患者サポー
トシステム１３００は、他の実施形態に関する上記の機能および構成要素の１つ以上を含
み得る。
【００５９】
　図１４は、図１１および図１２の実施形態と同様の別の実施形態を示す。ただし、この
実施例においては、データコネクタまたはドッキングポート１４２０が病室の頭部壁また
は病室内の他の壁から拡張される。このポート１４２０は次にベッドのエンドボード上の
対応するデータレセプタクル１４２１を介して患者サポート１４００とインターフェース
で接続し、ベッドが壁上のポート１４２０に接続されている時はいつでもデータ転送を可
能にする。従って、患者サポートシステムのエンドボードは、有線または無線で、ベッド
またはベッドにより制御または監視される機器および装置に関するデータを転送する。当
該データはその後、収集、保存、請求、報告、および／または分析のために、健康情報シ
ステムおよび／または電子医療記録を有する、コンピュータやナースステーションなどの
遠隔地に送信できる。患者サポートシステム１４００は、他の実施形態に関する上記の機
能および構成要素の１つ以上を含み得る。
【００６０】
　図１５は、本開示の原理に基づき、図５の実施形態のように、患者モニターまたは他の
医療装置用の内蔵ディスプレイ５２９を有するサイドレール２０’の例示的実施形態の部
分的な断面図である。この図は、装置ディスプレイ５２９の各導体１６０の経路指定を示
す。各導体１６０はサイドレール２０’内の中央開口部１６２を通り、ディスプレイ５２
９およびサイドレール２０’内の開口部１６８を通って伸びる。各導体１６０は電力およ
び他の信号を吊り下げ式ディスプレイ５２９に提供でき、ディスプレイ５２９から各導体
１６０を通って主要ベッド制御システムに信号を提供できる。ネジまたはボルトまたはは
め込み式接続具５３１などの各コネクタは、ディスプレイ５２９をサイドレール２０’に
保持するために使用できる。幾つかの代替的な実施形態において、サイドレール２０’は
エンドボードまたは他のボード或いはベッドの構成要素である。また、幾つかの実施形態
において、ディスプレイ５２９はサイドボード２０’と同一平面上に据え付けられている
か、或いはその中に組み込まれている。加えて、各配線１６０は、ディスプレイ５２９と
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サイドレール２０’との間で電気コネクタを介してディスプレイに接続でき、それにより
サイドレール２０’およびディスプレイ５２９の間の開口部１６８が不要になる。各配線
は、個別の配線またはリボンコネクタなどの束ねた配線から成り得る。サイドレール２０
’（および本願明細書に記した他のサイドレール）はベッドの端を示すことができ、患者
がベッドに入っている間に患者および介護者を補助でき、患者がベッドから出る妨げとな
ることができ、使用中に必要に応じて上下に移動（使用および収納）できる。
【００６１】
　図１６は、患者サポートシステムの制御システムを示す。システム１３３０は、ネット
ワーキングのマイクロプロセッサとすることができるコントローラ１３３２を含む。コン
トローラ１３３２はメモリ１３３４にアクセスし、１つ以上のマイクロプロセッサ、コン
トローラ、または制御ボードを備えることができる。メモリ１３３４はＥＥＰＲＯＭ、お
よびＥＰＲＯＭ、およびスタティックＲＡＭを含み得る。コントローラ１３３２は、ＲＳ
－４８５トランシーバー１３３６に連結される。トランシーバー１３３６は、第１および
第２ネットワークコネクタ１３３８および１３４０に連結される。システム１３３０は、
電源入力に連結された内蔵の電力供給装置１３４２を含む。実例として、電力供給装置１
３４２は、配線１３４４上のコントローラ１３３２に＋５Ｖの供給電圧を供給する。電力
供給装置１３４２は、医療機器インターフェース１３４６、ディスプレインターフェース
１３４８、およびキーボードインターフェース１３５０にも電力を供給する。医療機器イ
ンターフェース１３４６は、本願明細書で述べた患者のバイタルサインモニター、患者の
治療装置、または患者の治療装置などの医療機器から入力を受信する。インターフェース
１３４６の出力は、配線１３５４上のコントローラ１３３２に連結されている。コントロ
ーラは、配線１３５６上のディスプレインターフェース１３４８に情報を提供する。ディ
スプレインターフェース１３４８からの出力は、適切なディスプレイ１３５８に連結され
ている。キーボードインターフェース１３５０はキーボード１３６０から入力を受信する
。キーボードインターフェース１３５０からの出力は配線１３６２によりコントローラ１
３３２に連結されている。
【００６２】
　システム１３３０は、ベッド機能を制御および監視するだけでなく、医療機器の機能を
制御および監視もする統一装置を提供する。医療機器１３５２およびキーボード１３６０
はシステム１３３０内に情報を入力する入力装置を提供する。いかなる種類の入力装置で
も使用できることが分かる。システム１３３０からの情報は、トランシーバー１３３６お
よび通信モジュール１０２０を通って病院ネットワークへ、またはアクセサリモジュール
１０１６を介して別の遠隔地へ送信できる。ディスプレイ１３５８などの出力装置は、ユ
ーザーに情報を表示するために設けられる。ディスプレイ１３５９は、一連のＬＥＤＳま
たはＬＣＤディスプレイなどのディスプレイパネルとすることができる。メモリ１３３４
には、未処理の医療機器情報およびキーボード１３６０からのキーボード入力情報を、局
地的にベッド上で使用または病院ネットワークのベッド外で使用するために、特定のデー
タまたはコマンドに翻訳するコードが入っている。例えば、看護師は医療機器を使用して
患者のバイタルサインをとったり、あるいは患者に関連するさまざまな情報をキーボード
１３６０に入力したりできる。この入力は、病院用ベッド上で使用する患者の病歴のカル
テを生成するために使用できる。このカルテのデータはディスプレイ１３５８上に表示で
きる。加えて、このカルテは、病院ネットワーク上で送信またはアクセサリポート１０１
６に連結されたデータリンクを使用して遠隔地に送信できる。
【００６３】
　システム１３３０の別の用途は、ベッド上の専用機能を実行するためにベッド制御モジ
ュールの制御に使用される制御シーケンスの入力である。例えば、介護者は、ベッド上の
患者の肺のある特定の表面療法または他の種類の治療を処方できる。この治療の処方はベ
ッド上の患者の打診法および振動療法または回転療法について期間を特定できる。処方は
、さまざまな回転率またはさまざまな頻度の打診および振動によって療法のための特定期
間を含み得る。この特定の制御シーケンスはシステム１３３０に入力される。次に、シス
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テム１３３０は、処方された制御シーケンスにおいて選択された各モジュールを制御する
ために、トランシーバー１３３６を通してネットワークおよび選択されたベッド制御モジ
ュールに適時に適切な各コマンドを送信することによって、処方された制御シーケンスを
自動的に実行する。
【００６４】
　本願明細書に記載された患者サポートシステムは、本出願が利益を主張する米国特許仮
出願番号第６１／２２４,８５１号および第６１／２２５,９２０号の付属書類Ａに、およ
び／または２００８年１０月２０日に出願された米国特許仮出願番号第６１／１０６,８
３０号、２００７年１０月２６日に出願された米国特許仮出願番号第６１／０００,４８
９号、および２００８年１０月２３日に出願された米国特許出願番号第１２／２５６,６
３７号に記載された各機能または各システムのいずれか１つ以上を含むことができ、上記
出願のすべての開示内容は参照によって本願明細書に援用される。
【００６５】
　本開示のさまざまな実施形態および原理の前述の記載は、例示および説明の目的で呈示
されており、開示を網羅するまたは開示した厳密な形に限定することを意図したものでは
ない。多数の代替手段、変更、バリエーションが当業者には明らかになるであろう。さら
に、多数の発明的な態様および原理が呈示されているが、これらは組み合わせて活用する
必要はなく、上記のさまざまな実施形態を踏まえ、発明的な態様および原理のさまざまな
組み合わせが可能である。それ故、上記の記述は、本願明細書で説明または提案されたす
べての可能な代替手段、修正、態様、組み合わせ、原理、およびバリエーション、ならび
に本願明細書に開示され請求項により定義されたさまざまな可能な発明のその原理、精神
、および広い範囲内に該当するその他すべてを包含することを意図する。

【図１】 【図２】
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摘要(译)

患者支撑系统，例如床，担架，轮椅等，具有电子控制系统和用户界
面。电子控制系统和用户界面控制床功能，例如床板的头部，座椅和腿
部的铰接，以及控制和/或监控医疗设备的操作，例如心率监测器，血压
监测器，温度计，顺序压迫治疗装置，胸壁振荡装置，呼吸治疗装置，
血氧监测器等。在一些实施例中，电子控制系统和用户界面与患者个人
数字设备通信，例如音频播放器，计算机和电话。在一些实施例中，用
户界面位于床头板，脚踏板和/或床的侧栏上。
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