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摘要(译)

本发明涉及一种介入系统，所述介入系统包括介入设备(11)，所述介入设
备用于被插入到生物(7)中并且包括光学形状感测纤维，其中，所述光学
形状感测纤维被用于通过监测介入设备的部分的移动来确定呼吸运动，
所述介入设备的所述部分根据呼吸运动而移动。因此，可以确定呼吸运
动而不必要求医生处理如呼吸带的另外的设备，即同一介入设备可以被
用于执行介入过程并且用于确定呼吸运动。因此所述介入过程可以是对
于医生更方便的。此外，由于对呼吸运动的确定基于光学形状感测，而
所述光学形状感测是非常准确的位置确定技术，因此可以非常准确地确
定呼吸运动。
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