
































专利名称(译) 用于将多个导航系统配准至共用坐标系的系统和方法

公开(公告)号 CN103687533A 公开(公告)日 2014-03-26

申请号 CN201280017987.7 申请日 2012-01-26

[标]申请(专利权)人(译) 圣犹达医疗用品电生理部门有限公司

申请(专利权)人(译) 圣犹达医疗用品电生理部门有限公司

当前申请(专利权)人(译) 圣犹达医疗用品电生理部门有限公司

[标]发明人 ES奥尔森

发明人 E·S·奥尔森

IPC分类号 A61B5/00

CPC分类号 A61B5/062 A61B2019/5251 A61B2019/4894 A61B5/6852 A61B19/5244 A61B5/063 A61B34/20 
A61B90/39 A61B2034/2051 A61B2034/2053 A61B2090/0818 A61B2090/3995

代理人(译) 王勇
王博

优先权 13/087203 2011-04-14 US

其他公开文献 CN103687533B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种将利用单独坐标系A和B的两个或多个定位系统8配准至共用坐标系
的方法，包括在每个坐标系中针对一个或多个参考位置r测量位置信息
（Ar和Br）。对于每个参考位置，从各个位置测量（Ar,Br）中建立基准
组。基准组用于生成映射函数f，其将相对于第二坐标系B表示的位置测
量转换至第一坐标系A。映射函数f被限定为使得对于每个参考位置r，f
(Br)和Ar之间的距离约为零。每个定位系统8还可测量各个固定的参考定
位元件的位置信息。共用坐标系中这些固定的参考定位元件之间的偏离
可用于监测、告知和校正诸如偏离和漂移的异常。
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