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(57)摘要

本发明公开了一种带生理监控的仿生复健

轮椅，包括：医护定位器、生理监控模块、路线指

引模块、驱动控制机构、报警模块和控制模块。本

发明中，医护定位器的设置，为病人及轮椅使用

者实时定位责任医生奠定了基础，有利于轮椅使

用者病情转急时可及时找到责任医生救助，从而

避免意外风险。本发明中，通过路线指引模块和

驱动控制机构的结合，可实现轮椅自动寻找责任

医生，从而保证轮椅使用者在病情反复的情况下

得到及时诊治，保证生命安全。
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1.一种带生理监控的仿生复健轮椅，其特征在于，包括：

医护定位器，由轮椅使用者的责任医生佩戴，用于发送定位信息；

生理监控模块，其中预设有多项监控指标，并针对每一项监控指标预设有风险阈值；生

理监控模块用于实时监测使用者的各项监控指标，并将各项监控指标与对应的风险阈值比

较，判断使用者当前健康状态；

路线指引模块，其内部预设有使用者当前活动区域的全景地图；路线指引模块用于获

取轮椅当前位置和医护定位器的定位信息，还用于结合全景地图，选择轮椅当前位置抵达

责任医生的目标路线；

代步机构，用于带动轮椅运动；

驱动控制机构，用于驱动代步机构运动；驱动控制机构连接路线指引模块，其工作状态

下，可在路线指引模块的导航下根据目标路线推动代步机构运动；

报警模块，用于报警；

控制模块，其分别连接生理监控模块、驱动控制机构和报警模块；控制模块用于根据根

据生理监控模块监测到的当前生理健康状态控制驱动控制机构和报警模块工作。

2.如权利要求1所述的带生理监控的仿生复健轮椅，其特征在于，生理监控模块预设的

监控指标包括：心跳、脉搏、体温和血压中的一项或者多项。

3.如权利要求1或2所述的带生理监控的仿生复健轮椅，其特征在于，生理监控模块中

针对每一个监控指标设置有一个评估区间，评估区间上划分有安全子区间，安全子区间的

两端分割为多个子区间；生理监控模块根据监控指标当前值所在子区间与安全子区间的距

离阈值判定该监控指标对应的风险值，并根据各项监控指标的风险值总和判断轮椅使用者

当前健康状态。

4.如权利要求3所述的带生理监控的仿生复健轮椅，其特征在于，生理监控模块中预设

有多个依次递增的风险指标，生理监控模块用于将各项监控指标的风险值总和与风险指标

对比，并根据对比结果判断轮椅使用者当前健康状态。

5.如权利要求1所述的带生理监控的仿生复健轮椅，其特征在于，报警模块包括安装在

轮椅上的声光报警器。

6.如权利要求1或5所述的带生理监控的仿生复健轮椅，其特征在于，报警模块包括消

息发送器，其用于在控制模块控制下从生理监控模块获取轮椅使用者当前各项监控指标对

应的检测值并发送给医护定位器绑定设置的消息接收器。
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一种带生理监控的仿生复健轮椅

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗设备技术领域，尤其涉及一种带生理监控的仿生复健轮椅。

背景技术

[0002] 随着社会发展，人们越来越重视生理健康；随着医学的发展，许多疾病不再是疑难

杂症，且术后复健的发展也缩短了人们完全恢复的时间。但是，术后复健有一个缓冲过程，

许多病患由于急于求成，往往在术后复健中由于过渡运动的原因导致病情反复。又由于，术

后复健中的病人往往已经恢复到一定程度，导致责任医生关注度小，从而，术后复健中的病

人出现问题，很难得到及时的治疗。

发明内容

[0003] 基于背景技术存在的技术问题，本发明提出了一种带生理监控的仿生复健轮椅。

[0004] 本发明提出的一种带生理监控的仿生复健轮椅，包括：

[0005] 医护定位器，由轮椅使用者的责任医生佩戴，用于发送定位信息；

[0006] 生理监控模块，其中预设有多项监控指标，并针对每一项监控指标预设有风险阈

值；生理监控模块用于实时监测使用者的各项监控指标，并将各项监控指标与对应的风险

阈值比较，判断使用者当前健康状态；

[0007] 路线指引模块，其内部预设有使用者当前活动区域的全景地图；路线指引模块用

于获取轮椅当前位置和医护定位器的定位信息，还用于结合全景地图，选择轮椅当前位置

抵达责任医生的目标路线；

[0008] 代步机构，用于带动轮椅运动；

[0009] 驱动控制机构，用于驱动代步机构运动；驱动控制机构连接路线指引模块，其工作

状态下，可在路线指引模块的导航下根据目标路线推动代步机构运动；

[0010] 报警模块，用于报警；

[0011] 控制模块，其分别连接生理监控模块、驱动控制机构和报警模块；控制模块用于根

据根据生理监控模块监测到的当前生理健康状态控制驱动控制机构和报警模块工作。

[0012] 优选地，生理监控模块预设的监控指标包括：心跳、脉搏、体温和血压中的一项或

者多项。

[0013] 优选地，生理监控模块中针对每一个监控指标设置有一个评估区间，评估区间上

划分有安全子区间，安全子区间的两端分割为多个子区间；生理监控模块根据监控指标当

前值所在子区间与安全子区间的距离阈值判定该监控指标对应的风险值，并根据各项监控

指标的风险值总和判断轮椅使用者当前健康状态。

[0014] 优选地，生理监控模块中预设有多个依次递增的风险指标，生理监控模块用于将

各项监控指标的风险值总和与风险指标对比，并根据对比结果判断轮椅使用者当前健康状

态。

[0015] 优选地，报警模块包括安装在轮椅上的声光报警器。
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[0016] 优选地，报警模块包括消息发送器，其用于在控制模块控制下从生理监控模块获

取轮椅使用者当前各项监控指标对应的检测值并发送给医护定位器绑定设置的消息接收

器。

[0017] 本发明中，医护定位器的设置，为病人及轮椅使用者实时定位责任医生奠定了基

础，有利于轮椅使用者病情转急时可及时找到责任医生救助，从而避免意外风险。

[0018] 本发明中，通过路线指引模块和驱动控制机构的结合，可实现轮椅自动寻找责任

医生，从而保证轮椅使用者在病情反复的情况下得到及时诊治，保证生命安全。

附图说明

[0019] 图1为本发明提出的一种带生理监控的仿生复健轮椅控制结构图；

[0020] 图2为本发明实施例中监控指标示例图。

具体实施方式

[0021] 参照图1，本发明提出的一种带生理监控的仿生复健轮椅，包括：医护定位器、生理

监控模块、路线指引模块、驱动控制机构、报警模块和控制模块。

[0022] 医护定位器，由轮椅使用者的责任医生佩戴，用于发送定位信息。医护定位器的设

置，为病人及轮椅使用者实时定位责任医生奠定了基础，有利于轮椅使用者病情转急时可

及时找到责任医生救助，从而避免意外风险。

[0023] 生理监控模块，其中预设有多项监控指标，并针对每一项监控指标预设有风险阈

值。生理监控模块用于实时监测使用者的各项监控指标，并将各项监控指标与对应的风险

阈值比较，判断使用者当前健康状态。本实施方式中，生理监控模块预设的监控指标包括：

心跳、脉搏、体温和血压中的一项或者多项。生理监控模块中针对每一个监控指标设置有一

个评估区间，评估区间上根据对应的风险阈值划分有安全子区间，安全子区间的两端分割

为多个子区间；生理监控模块根据监控指标当前值所在子区间与安全子区间的距离阈值判

定该监控指标对应的风险值，并根据各项监控指标的风险值总和判断轮椅使用者当前健康

状态。具体的，本实施方式中，生理监控模块中预设有多个依次递增的风险指标，生理监控

模块用于将各项监控指标的风险值总和与风险指标对比，并根据对比结果判断轮椅使用者

当前健康状态。

[0024] 以下结合一个具体的实施例对本实施方式中生理监控模块的工作方式进行阐述。

[0025] 本实施例中，生理监控模块预设的监控指标包括：心跳和血压。生理监控模块中针

对心跳和血压分别设有评估区间A和评估区间B，参照图2，评估区间A上依次设有节点A1、

A2、A3、A4、A5，其中，A2-A3为心跳对应的安全子区间；评估区间B上依次设有节点B1、B2、B3、

B4、B5、B6，其中B3-B4为血压对应的安全子区间。假设当前轮椅使用者的心跳检测值A0位于

子区间A1-A2上，血压检测值B0位于区间B5-B6上，则心跳对应的风险值为1，血压对应的风

险值为2，风险值总和＝1+2＝3。本实施例中，风险指标设置为2和4，风险值总和位于0-2上，

则判定当前健康状态为初级预警；风险值总和位于2-4，则判定当前健康状态为二级预警；

风险值总和大于4，则判定当前健康状态为高级预警。本实施例中，可判定轮椅使用者的当

前健康状态为二级预警。

[0026] 本实施方式中，如果监控指标的检测值落入对应的安全子区间上，则该检测值对
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应的风险值为0；且计算风险值时，只考虑检测值所在子区间与安全子区间的距离，具体的

风险值恒等于检测值所在子区间与安全子区间之间的子区间的数量加1。如此，本实施方式

中简化了各项监控指标对应的风险值的判断，并通过风险值将轮椅使用者当前健康状态量

化，有利于对轮椅使用者生理监控的高效和精确。

[0027] 路线指引模块，其内部预设有使用者当前活动区域的全景地图。路线指引模块用

于获取轮椅当前位置和医护定位器的定位信息，还用于结合全景地图，选择轮椅当前位置

抵达责任医生的目标路线。

[0028] 代步机构，用于带动轮椅运动。

[0029] 驱动控制机构，用于驱动代步机构运动；驱动控制机构不工作的情况下，代步机构

可手动推动。驱动控制机构连接路线指引模块，其工作状态下，可在路线指引模块的导航下

根据目标路线推动代步机构运动。如此，通过路线指引模块和驱动控制机构的结合，可实现

轮椅自动寻找责任医生，从而保证轮椅使用者在病情反复的情况下得到及时诊治，保证生

命安全。

[0030] 报警模块，用于报警。

[0031] 控制模块，其分别连接生理监控模块、驱动控制机构和报警模块。控制模块用于根

据根据生理监控模块监测到的当前生理健康状态控制驱动控制机构和报警模块工作。例如

以上实施例中，只要生理监控模块获得的风险值总和大于0，则判断轮椅使用者当前不健

康，向控制模块发送信号。控制模块获得生理监控模块的不健康的判定结果，便控制驱动控

制机构和报警模块工作。

[0032] 本实施方式中，报警模块包括安装在轮椅上的声光报警器，还包括消息发送器，其

用于在控制模块控制下从生理监控模块获取轮椅使用者当前各项监控指标对应的检测值

并发送给医护定位器绑定设置的消息接收器。声光报警器的设置，可以提醒行人规避，保证

轮椅在移动过程中的顺畅；消息发送器的设置，可使得责任医生提前知道轮椅使用者的异

常情况，从而做好准备工作。

[0033] 以上所述，仅为本发明较佳的具体实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，

任何熟悉本技术领域的技术人员在本发明揭露的技术范围内，根据本发明的技术方案及其

发明构思加以等同替换或改变，都应涵盖在本发明的保护范围之内。
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