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摘要(译)

本发明提供了一种防跌倒智能拐杖及控制系统和控制方法，涉及拐杖领
域，其特征在于，所述拐杖包括：第一拐杖部、第二拐杖部、第三拐杖
部和第四拐杖部；所述第一拐杖部设置有把手，所述把手设置上报警按
钮，所述第一拐杖部设置有电池盒，所述电池盒内设置有电池；所述第
一拐杖部、所述第二拐杖部、所述第三拐杖部和所述第四拐杖部由上而
下依次排列并首尾连接，在连接处均设置有密封圈；所述第一拐杖部、
所述第二拐杖部、所述第三拐杖部和所述第四拐杖部之间均通过螺纹连
接；所述第一拐杖部、所述第二拐杖部、所述第三拐杖部和所述第四拐
杖部均为上下端开口的筒状结构。本发明具有智能化、结构简单、实时
监测健康状况、防跌倒和功能全面等优点。
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