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统

(57)摘要

本发明公开了一种基于传感监测的陪护型

机器人控制系统，涉及家居生活安全管理及控制

装置系统领域。本发明中：数据信息分析处理单

元通过信号传输方式与人体跟随控制单元驱动

相联；人体雷达监测单元通过信息/信号传输方

式与数据信息分析处理单元相联；肢体压力传感

单元通过数据信息/信号传输方式与数据信息分

析处理单元相联。本发明通过设置人体雷达监测

单元，对老年人行走周围环境、距离进行探测，防

止老年与物体的撞击；通过设置肢体压力传感单

元，对老年人的关键肢体进行撞击监护；并通无

线网络传输单元，对老年人的生理及身体实时状

态进行远程监控，有效的降低了老年人意外事

故，也能够及时的发现并处理相应的跌倒、撞击

事故。
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1.一种基于传感监测的陪护型机器人控制系统，其特征在于：

包括陪护控制系统，所述陪护控制系统内设有数据信息分析处理单元；

所述陪护控制系统内设有语音输入单元和语音识别单元；

所述语音输入单元通过数据信息传输方式与语音识别单元相联；

所述语音识别单元通过数据信息传输方式与数据信息分析处理单元驱动相联；

所述陪护控制系统内设有血压监测传感单元和心率监测传感单元；

所述血压监测传感单元通过数据信息传输方式与数据信息分析处理单元相联；

所述心率监测传感单元通过数据信息传输方式与数据信息分析处理单元相联；

所述陪护控制系统内设有人体跟随控制单元；

所述数据信息分析处理单元通过信号传输方式与人体跟随控制单元驱动相联；

所述陪护控制系统内设有人体雷达监测单元；

所述人体雷达监测单元通过信息/信号传输方式与数据信息分析处理单元相联；

所述陪护控制系统内设有肢体压力传感单元；

所述肢体压力传感单元通过数据信息/信号传输方式与数据信息分析处理单元相联；

所述陪护控制系统内设有语音提醒播放单元；

所述数据信息分析处理单元通过数据信息传输及转换方式与语音提醒播放单元相联；

所述陪护控制系统内设有无线网络传输单元，所述数据信息分析处理单元通过数据信

息/信号传输方式与无线网络传输单元相联。

2.根据权利要求1所述的一种基于传感监测的陪护型机器人控制系统，其特征在于：

所述陪护控制系统内的血压监测传感单元通过数据信息传输方式与相应的血压监测

装置相联；

所述陪护控制系统内的心率监测传感单元通过数据信息传输方式与相应的心率监测

装置相联。

3.根据权利要求1所述的一种基于传感监测的陪护型机器人控制系统，其特征在于：

所述陪护控制系统内的人体跟随控制单元内设有行走驱动模块；

所述行走驱动模块驱动驱动连接看护机器人装置上相应的行走机构动力装置。

4.根据权利要求1所述的一种基于传感监测的陪护型机器人控制系统，其特征在于：

所述陪护控制系统内的人体雷达监测单元通过信息/信号传输方式与人体相应部位上

的雷达/声波探测装置相联。

5.根据权利要求1所述的一种基于传感监测的陪护型机器人控制系统，其特征在于：

所述陪护控制系统内的肢体压力传感单元通过信息/信号传输方式与人体相应部位上

的压力传感器相联。

6.根据权利要求1所述的一种基于传感监测的陪护型机器人控制系统，其特征在于：

所述陪护控制系统内的语音提醒播放单元通过数据信息传输及转换方式与相应的语

音装置相联。
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一种基于传感监测的陪护型机器人控制系统

技术领域

[0001] 本发明涉及家居生活安全管理及控制装置系统领域，尤其涉及一种基于传感监测

的陪护型机器人控制系统。

背景技术

[0002] 老年人的安全问题一直是社会生活所关注的话题。由于老年人的身体素质下降和

生理机能衰退，直接导致的是老年人的活动不便，身心劳累。在老年人进行相应的活动过程

中，一旦发生跌倒、撞击事故，后果要比年轻人严重许多。而老年人一般很少有人陪护，发生

各种事故后，无法及时的得到发现和处理，导致后果加重。如何有效降低老年人意外事故，

并及时的发现并处理相应的跌倒、撞击事故，成为需要解决的问题。

发明内容

[0003] 本发明要解决的技术问题是提供一种基于传感监测的陪护型机器人控制系统，通

过设置人体雷达监测单元，对老年人行走周围环境、距离进行探测，防止老年与物体的撞

击；通过设置肢体压力传感单元，对老年人的关键肢体进行撞击监护；并通无线网络传输单

元，对老年人的生理及身体实时状态进行远程监控，有效的降低了老年人意外事故，也能够

及时的发现并处理相应的跌倒、撞击事故。

[0004] 为解决上述技术问题，本发明是通过以下技术方案实现的：

[0005] 本发明提供一种基于传感监测的陪护型机器人控制系统，包括陪护控制系统，陪

护控制系统内设有数据信息分析处理单元；陪护控制系统内设有语音输入单元和语音识别

单元；语音输入单元通过数据信息传输方式与语音识别单元相联；语音识别单元通过数据

信息传输方式与数据信息分析处理单元驱动相联；陪护控制系统内设有血压监测传感单元

和心率监测传感单元；血压监测传感单元通过数据信息传输方式与数据信息分析处理单元

相联；心率监测传感单元通过数据信息传输方式与数据信息分析处理单元相联；陪护控制

系统内设有人体跟随控制单元；数据信息分析处理单元通过信号传输方式与人体跟随控制

单元驱动相联；陪护控制系统内设有人体雷达监测单元；人体雷达监测单元通过信息/信号

传输方式与数据信息分析处理单元相联；陪护控制系统内设有肢体压力传感单元；肢体压

力传感单元通过数据信息/信号传输方式与数据信息分析处理单元相联；陪护控制系统内

设有语音提醒播放单元；数据信息分析处理单元通过数据信息传输及转换方式与语音提醒

播放单元相联；陪护控制系统内设有无线网络传输单元，数据信息分析处理单元通过数据

信息/信号传输方式与无线网络传输单元相联。

[0006] 其中，陪护控制系统内的血压监测传感单元通过数据信息传输方式与相应的血压

监测装置相联；陪护控制系统内的心率监测传感单元通过数据信息传输方式与相应的心率

监测装置相联。

[0007] 其中，陪护控制系统内的人体跟随控制单元内设有行走驱动模块；行走驱动模块

驱动驱动连接看护机器人装置上相应的行走机构动力装置。
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[0008] 其中，陪护控制系统内的人体雷达监测单元通过信息/信号传输方式与人体相应

部位上的雷达/声波探测装置相联。

[0009] 其中，陪护控制系统内的肢体压力传感单元通过信息/信号传输方式与人体相应

部位上的压力传感器相联。

[0010] 其中，陪护控制系统内的语音提醒播放单元通过数据信息传输及转换方式与相应

的语音装置相联。

[0011] 与现有的技术相比，本发明的有益效果是：

[0012] 本发明通过在陪护机器人系统内设置血压监测传感单元和心率监测传感单元，对

老年人的相应生理状况进行实时监测；通过设置人体雷达监测单元，对老年人行走周围环

境、距离进行探测，防止老年与物体的撞击；通过设置肢体压力传感单元，对老年人的关键

肢体进行撞击监护；并通无线网络传输单元，对老年人的生理及身体实时状态进行远程监

控，有效的降低了老年人意外事故，也能够及时的发现并处理相应的跌倒、撞击事故。

附图说明

[0013] 图1为本发明的基于传感监测的陪护型机器人控制系统的结构示意图。

具体实施方式

[0014] 为了使本发明的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图及实施例，对

本发明进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅仅用以解释本发明，并

不用于限定本发明。

[0015] 本发明为一种基于传感监测的陪护型机器人控制系统，包括陪护控制系统，陪护

控制系统内设有数据信息分析处理单元；陪护控制系统内设有语音输入单元和语音识别单

元；语音输入单元通过数据信息传输方式与语音识别单元相联；语音识别单元通过数据信

息传输方式与数据信息分析处理单元驱动相联；陪护控制系统内设有血压监测传感单元和

心率监测传感单元；血压监测传感单元通过数据信息传输方式与数据信息分析处理单元相

联；心率监测传感单元通过数据信息传输方式与数据信息分析处理单元相联；陪护控制系

统内设有人体跟随控制单元；数据信息分析处理单元通过信号传输方式与人体跟随控制单

元驱动相联；陪护控制系统内设有人体雷达监测单元；人体雷达监测单元通过信息/信号传

输方式与数据信息分析处理单元相联；陪护控制系统内设有肢体压力传感单元；肢体压力

传感单元通过数据信息/信号传输方式与数据信息分析处理单元相联；陪护控制系统内设

有语音提醒播放单元；数据信息分析处理单元通过数据信息传输及转换方式与语音提醒播

放单元相联；陪护控制系统内设有无线网络传输单元，数据信息分析处理单元通过数据信

息/信号传输方式与无线网络传输单元相联。

[0016] 进一步的，陪护控制系统内的血压监测传感单元通过数据信息传输方式与相应的

血压监测装置相联；陪护控制系统内的心率监测传感单元通过数据信息传输方式与相应的

心率监测装置相联。

[0017] 进一步的，陪护控制系统内的人体跟随控制单元内设有行走驱动模块；行走驱动

模块驱动驱动连接看护机器人装置上相应的行走机构动力装置。

[0018] 进一步的，陪护控制系统内的人体雷达监测单元通过信息/信号传输方式与人体
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相应部位上的雷达/声波探测装置相联。

[0019] 进一步的，陪护控制系统内的肢体压力传感单元通过信息/信号传输方式与人体

相应部位上的压力传感器相联。

[0020] 进一步的，陪护控制系统内的语音提醒播放单元通过数据信息传输及转换方式与

相应的语音装置相联。

[0021] 以上所述仅为本发明的较佳实施例而已，并不用以限制本发明，凡在本发明的精

神和原则之内所作的任何修改、等同替换和改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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进行远程监控，有效的降低了老年人意外事故，也能够及时的发现并处
理相应的跌倒、撞击事故。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/7f27ebf1-6e96-4c09-a525-bf465db7a31b
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/064085533/publication/CN108784674A?q=CN108784674A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN108784674A

