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摘要(译)

本发明公开了一种基于远程控制的关节康复训练系统及其实现方法，主
要解决现有的关节康复训练装置存在训练角度调节精度不高、与训练计
划角度之间误差大的问题。该关节康复训练系统，包括训练护具本体，
设置在该训练护具本体上的角度调节装置，远程医疗终端，与该远程医
疗终端连接的控制端，以及设置在角度调节装置上并用于测量训练护具
本体训练角度的角度测量装置；所述角度测量装置与控制端连接。本发
明设计合理，训练角度调节精度高，使用方便，训练效果好，其适于推
广应用。
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