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(57)摘要

本申请提供一种肌松测量辅助支架，用于装

设传感器，所述辅助支架包括柔性的支撑体、拇

指限位体和主限位体；所述传感器装设于所述拇

指限位体上；所述支撑体包括第一支撑段和与第

一支撑段连接的第二支撑段，所述拇指限位体和

所述主限位体分别设于所述第一支撑段和所述

第二支撑段上，所述支撑体支撑于拇指与食指或

手掌之间，所述拇指限位体佩戴于拇指上以限位

拇指，所述主限位体佩戴于食指或手掌上。本申

请还提供一种肌松测量仪和一种用于医疗监护

设备的参数测量模块。
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1.一种肌松测量辅助支架，用于装设传感器，其特征在于，所述辅助支架包括柔性的支

撑体、拇指限位体和主限位体；所述传感器装设于所述拇指限位体上；

所述支撑体包括第一支撑段和与第一支撑段连接的第二支撑段，所述拇指限位体和所

述主限位体分别设于所述第一支撑段和所述第二支撑段上，所述支撑体支撑于拇指与食指

或手掌之间，所述拇指限位体用于佩戴于拇指上，以限位拇指，所述主限位体用于佩戴于食

指或手掌上。

2.如权利要求1所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述拇指限位体为弹性材料制

成。

3.如权利要求1所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述拇指限位体为环体，所述

环体的轴向与所述第一支撑段的延伸方向相同。

4.如权利要求1所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述拇指限位体为环体且包括

开口，所述拇指限位体的开口背向所述第一支撑段，所述开口用于将拇指佩戴于所述拇指

限位体内。

5.如权利要求1所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述拇指限位体包括条形金属

弹片，所述金属弹片的外表面包覆有胶体，所述拇指限位体在被弯折后构成限位拇指的弧

状。

6.如权利要求1所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述主限位体为环体并具有弹

性。

7.如权利要求1所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述主限位体设有开口，所述

主限位体的开口背向所述第二支撑段设置，通过所述开口使食指或者手掌限位于所述主限

位体内。

8.如权利要求1所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述主限位体为环体，所述主

限位体内表面上设有一个或多个条形凹部，所述条形凹部沿着主限位体轴向延伸，用于定

位非拇指的其他手指。

9.如权利要求1所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述辅助支架还包括绑带，所

述绑带连接于所述支撑体上，或者所述绑带可拆卸的连接于所述主限位体上，所述绑带用

于缠绕于手掌或者手腕以将辅助支架固定在检测部位。

10.如权利要求9所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述绑带包括端部，所述端部

与所述支撑体一体成型，或者所述绑带的端部设有锁持部，所述支撑体或者主限位体上设

有锁环，所述锁持部与所述锁环锁持。

11.如权利要求9所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述绑带的一端部上或者所

述主限位体上设有按扣，所述绑带上排列设有与所述按扣扣合的多个按扣孔，所述绑带缠

绕于手掌或者手腕后，所述按扣与按扣孔卡持；

或者，所述绑带的表面上或者所述主限位体上设有魔术贴毛面，所述绑带远离所述支

撑体的端部设有与所述魔术贴毛面粘贴的魔术钩面，所述绑带缠绕于手掌或者手腕后，所

述魔术贴毛面与魔术钩面粘贴。

12.如权利要求9所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述绑带包括连接端和连接

于所述连接端同一侧的第一子绑带和第二子绑带，所述第一子绑带和第二子绑带分别缠绕

于非拇指的其它手指上和/或手掌上。
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13.如权利要求9所述的肌松测量辅助支架，其特征在于，所述绑带包括缠绕段和与缠

绕段连接的绑定段，所述缠绕段的端部靠近所述支撑体，所述缠绕段的宽度大于所述绑定

段的宽度。

14.一种肌松测量仪，其特征在于，包括传感器及权利要求1-13任一项所述的肌松测量

辅助支架，所述拇指限位体上设有固定部，所述传感器装设于所述传感器固定部上。

15.一种用于医疗监护设备的参数测量模块，用于与所述医疗监护设备电性插接，其特

征在于，包括传感器、参数处理模块及权利要求1-13任一项所述的肌松测量辅助支架，所述

传感器装设于所述拇指限位体上；所述传感器通过线缆与所述参数处理模块电性连接，将

采集到的信号传输到所述参数处理模块进行处理，所述参数处理模块将处理后的信号传输

到所述医疗监护设备进行显示。
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肌松测量辅助支架、肌松测量仪及参数测量模块

技术领域

[0001] 本申请涉及医疗技术领域，尤其涉及一种肌松测量辅助支架、肌松测量仪以及用

于医疗监护设备的参数测量模块。

背景技术

[0002] 加速度法(AMG)进行肌松参数测试是通过对尺神经施加电刺激，刺激拇指运动产

生加速度。在拇指上固定加速度传感器来采集拇指加速度信号，进行肌松程度的测量。拇指

由于手掌姿态或其他因素的影响，在运动过程中可能与手掌碰撞，影响信号采集的准确性。

实用新型内容

[0003] 为了克服肌松程度测量时拇指与食指或手掌碰撞的问题，本申请提供了一种肌松

测量辅助支架、肌松测量仪及参数测量模块。

[0004] 一方面，本申请提供了一种肌松测量辅助支架，用于装设传感器，所述辅助支架包

括柔性的支撑体、拇指限位体和主限位体；所述传感器装设于所述拇指限位体上；

[0005] 所述支撑体包括第一支撑段和与第一支撑段连接的第二支撑段，所述拇指限位体

和所述主限位体分别设于所述第一支撑段和所述第二支撑段上，所述支撑体支撑于拇指与

食指或手掌之间，所述拇指限位体用于佩戴于拇指上，以限位拇指，所述主限位体用于佩戴

于食指或手掌上，从而避免了肌松程度测量时拇指与食指或手掌碰撞的问题，保证了信号

采集的准确性。

[0006] 其中，所述拇指限位体为弹性材料制成。

[0007] 其中，所述拇指限位体为环体，所述环体的轴向与所述第一支撑段的延伸方向相

同。

[0008] 其中，所述拇指限位体为环体且包括开口，所述拇指限位体的开口背向所述第一

支撑段，所述开口用于将拇指佩戴于所述拇指限位体内。

[0009] 其中，所述拇指限位体包括条形金属弹片，所述金属弹片的外表面包覆有胶体，所

述拇指限位体在被弯折后构成限位拇指的弧状。

[0010] 其中，所述主限位体为环体并具有弹性。

[0011] 其中，所述主限位体设有开口，所述主限位体的开口背向所述第二支撑段设置，通

过所述开口使食指或者手掌限位于所述主限位体内。

[0012] 其中，所述主限位体为环体，所述主限位体内表面上设有一个或多个条形凹部，所

述条形凹部沿着主限位体轴向延伸，用于定位非拇指的其他手指。

[0013] 其中，所述辅助支架还包括绑带，所述绑带连接于所述支撑体上，或者所述绑带可

拆卸的连接于所述主限位体上，所述绑带用于缠绕于手掌或者手腕以将辅助支架固定在检

测部位。

[0014] 其中，所述绑带包括端部，所述端部与所述支撑体一体成型，或者所述绑带的端部

设有锁持部，所述支撑体或者主限位体上设有锁环，所述锁持部与所述锁环锁持。
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[0015] 其中，所述绑带的一端部上或者所述主限位体上设有按扣，所述绑带上排列设有

与所述按扣扣合的多个按扣孔，所述绑带缠绕于手掌或者手腕后，所述按扣与按扣孔卡持；

[0016] 或者，所述绑带的表面上或者所述主限位体上设有魔术贴毛面，所述绑带远离所

述支撑体的端部设有与所述魔术贴毛面粘贴的魔术钩面，所述绑带缠绕于手掌或者手腕

后，所述魔术贴毛面与魔术钩面粘贴。

[0017] 其中，所述绑带包括连接端和连接于所述连接端同一侧的第一子绑带和第二子绑

带，所述第一子绑带和第二子绑带分别缠绕于非拇指的其它手指上和/或手掌上。

[0018] 其中，所述绑带包括缠绕段和与缠绕段连接的绑定段，所述缠绕段的端部靠近所

述支撑体，所述缠绕段的宽度大于所述绑定段的宽度。

[0019] 另一方面，本申请还提供了一种肌松测量仪，包括传感器及所述肌松测量辅助支

架，所述拇指限位体上设有固定部，所述传感器装设于所述传感器固定部上。

[0020] 另一方面，本申请还提供了一种用于医疗监护设备的参数测量模块，用于与所述

医疗监护设备电性插接，包括传感器、参数处理模块及所述的肌松测量辅助支架，所述传感

器装设于所述拇指限位体上；所述传感器通过线缆与所述参数处理模块电性连接，将采集

到的信号传输到所述参数处理模块进行处理，所述参数处理模块将处理后的信号传输到所

述医疗监护设备进行显示。

[0021] 所述支撑体支撑于拇指与食指或手掌之间，所述拇指限位体佩戴于拇指上以限位

拇指，所述主限位体佩戴于食指或手掌上，从而避免了肌松程度测量时拇指与食指或手掌

碰撞的问题，保证了信号采集的准确性。

附图说明

[0022] 为了更清楚地说明本申请的技术方案，下面将对实施方式中所需要使用的附图作

简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图仅仅是本申请的一些实施方式，对于本领域普

通技术人员来讲，在不付出创造性劳动的前提下，还可以如这些附图获得其他的附图。

[0023] 图1是一种肌松测量辅助支架的结构示意图；

[0024] 图2是一种肌松测量辅助支架的结构示意图；

[0025] 图3是一种肌松测量辅助支架的结构示意图；

[0026] 图4是一种肌松测量辅助支架的结构示意图；

[0027] 图5与图6是一种肌松测量辅助支架在不同状态下的示意图；

[0028] 图7是一种肌松测量辅助支架的结构示意图；

[0029] 图8是一种包括绑带的肌松测量辅助支架的结构示意图；

[0030] 图9是一种包括绑带的肌松测量辅助支架的结构示意图；

[0031] 图10是一种包括绑带的肌松测量辅助支架的结构示意图；

[0032] 图11是图10中所示的肌松测量辅助支架的绑带的一种结构示意图；

[0033] 图12是图10中所示的肌松测量辅助支架的绑带的另一种结构示意图；

[0034] 图13是医疗监护设备和参数测量模块的结构示意图。

具体实施方式

[0035] 下面将结合本申请实施例中的附图，对本申请实施例中的技术方案进行清楚、完
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整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本申请一部分实施例，而不是全部的实施例。基于

本申请中的实施例，本领域普通技术人员在没有作出创造性劳动前提下所获得的所有其他

实施例，都属于本申请保护的范围。

[0036] 请参阅图1，本申请提供了一种肌松测量辅助支架，用于装设传感器，辅助传感器

佩戴于人手上以进行肌松测试。辅助支架包括拇指限位体11a、主限位体12a及柔性的支撑

体13；传感器装设于拇指限位体11a上。支撑体13包括第一支撑段131和与第一支撑段131连

接的第二支撑段132，拇指限位体11a和主限位体12a分别设于第一支撑段131和第二支撑段

132上，支撑体13支撑于拇指与食指之间，或支撑体13支撑于拇指与手掌之间，拇指限位体

11a用于佩戴于拇指上，以限位拇指，主限位体12a用于佩戴于食指或手掌上。

[0037] 本申请提供的肌松测量辅助支架，在测量肌松程度时，支撑体13将佩戴于拇指限

位体11a的拇指与佩戴于主限位体12a的食指或手掌上支撑间隔开，可以避免拇指在运动过

程中可能与食指或手掌碰撞的问题，提高了信号采集的准确性。

[0038] 进一步的，支撑体13、主限位体12a和拇指限位体11a均由弹性材料制成。在一实施

例中，辅助支架为一体化构造，采用柔软的硅胶材料，在防止拇指与手掌相撞的同时，对拇

指的运动不会产生过强的阻碍，因此不会对肌松指数造成影响。当然，在其他实施例中，辅

助支架的支撑体、拇指限位体和主限位体之间可拆卸组装，且支撑体与拇指限位体和主限

位体可以根据实际需要采用不同强度的弹性材料。

[0039] 如图1所示，辅助支架为一体成型，拇指限位体11a设于第一支撑段131的端部上，

拇指限位体11a为环体，拇指限位体11a的轴向与第一支撑段131的延伸方向相同。本实施例

中，主限位体12a设于第二支撑段132的端部上，并且其轴线方向与第二支撑段132上位延伸

方向相同。主限位体12a为封闭的环体。当然，主限位体12a也可以是其它形态，如具有开口

的环状。

[0040] 具体的，支撑体13为截面呈弧形的条状，本实施例中大致呈V或者U形条状。当然弹

性材料制成的支撑体13未使用状态为伸直状态可以是通过弯折后呈V形或者U形。第一支撑

段131和第二支撑段132呈夹角连接，支撑体13包括背向夹角的表面133，表面133为第一支

撑段131和第二支撑段132的一表面连接形成。第一支撑段131和第二支撑段132均包括远离

夹角的自由端。拇指限位体11a和主限位体12a分别形成于第一支撑段131和第二支撑段132

的自由端且凸出于所述表面133。拇指限位体11a为截面大致呈圆形或者接近圆形的闭合环

体，环体两端开口且闭合环体内部形成的空间用于容纳拇指。环体的端部边缘与第一支撑

段131的自由端连接，环体的轴线与第一支撑段131的长度延伸方向相同。本实施例中，拇指

限位体11a由第一支撑段131的自由端远离支撑体方向延伸后，延伸部分的两侧向表面133

朝向方向围成环体结构而形成。拇指限位体11a具有弹性能容纳不同尺寸的拇指。当拇指伸

进拇指限位体11a时，直接将拇指伸入拇指限位体11a，若拇指太粗时，可稍微将拇指限位体

11a撑开后伸入拇指。由于弹性的作用，拇指限位体11a能与拇指完全固定。

[0041] 主限位体12a为截面大致呈圆形或者接近圆形的闭合环体，环体两端开口且闭合

环体内部形成的空间用于容纳食指。环体的端部边缘与第二支撑段132的自由端连接，环体

的轴线与第二支撑段132的长度延伸方向相同。主限位体12a由第二支撑段132的自由端远

离支撑体方向延伸后，延伸部分的两侧向表面133朝向方向围成环体结构的第二支撑段

132。主限位体12a的弹性可以容纳不同尺寸的食指。当食指伸进主限位体12a时，直接将食
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指伸入主限位体12a，若食指太粗时，可稍微将主限位体12a撑开后伸入食指。由于弹性的作

用，主限位体12a能与食指完全固定。其他实施例中，主限位体12a可以是开口环体，且可以

固定于食指上也可以固定于手掌(或多个手指)上，根据实际设计需求来设定主限位体12a

的尺寸的大小来符合其固定的位置。

[0042] 支撑体13支撑于拇指与食指或手掌之间的虎口位置，第一支撑段131和第二支撑

段132将拇指与食指以及手掌分开，当进行肌松测试时，拇指会产生频繁的震动，支撑体13

避免拇指与食指或者手掌相撞的同时，对拇指的运动不会产生过强的阻碍，因此保证了肌

松测量的准确性。拇指限位体11a和主限位体12a背向夹角设置，夹角与虎口的角度相适应，

从而使得辅助支架与手更加贴合。

[0043] 本实施例中，支撑体13的表面134的截面为弧面，当支撑体13支撑于拇指与食指或

手掌之间时，表面134正好与拇指和食指之间的虎口贴合，在拇指震动时，支撑体13可以保

持与拇指和食指之间的虎口贴合并通过与虎口之间的摩擦力起到了更加稳固的将支撑体

13佩戴于手部。其中，支撑体13支撑于拇指与食指或手掌之间的位置不能严格限定在所描

述的文字中，根据实际情况有些许的变更解释空间，只要能解决本申请的技术问题即可。

[0044] 请参阅图2，为另一实施例中辅助支架的结构示意图，与图1所示实施例不同的是，

拇指限位体11b和主限位体12b均为环体，且拇指限位体11b包括开口111b，主限位体12b包

括开口121b。拇指限位体11b的开口111b的开口方向背向第一支撑段131，主限位体12b的开

口121b的开口方向背向第二支撑段132；拇指限位体11b内部形成的空间用于容纳拇指，开

口111b用于将拇指装于拇指限位体11b内，主限位体12b的开口121b用于将食指或者手掌装

于主限位体12b内。

[0045] 开口111b将拇指限位体11b分成第一部分112b和与第一部分112b相对的第二部分

113b，第一部分112b和第二部分113b向开口方向呈收拢状态。当拇指伸进拇指限位体11b

时，将第一部分112b和第二部分113b张开，伸入拇指，第一部分112b和第二部分113b由于弹

性自动与拇指贴合，同时胶体与拇指之间的摩擦力起到了使拇指限位体更加稳固的佩戴于

拇指上的作用。

[0046] 本实施例中，主限位体可佩戴于食指上，主限位体12b内部形成的空间用于容纳食

指，开口121b便于食指伸入主限位体12b内。开口121b将主限位体12b分成第一部分122b和

与第一部分122b相对的第二部分123b，第一部分122b和第二部分123b向开口方向呈收拢状

态。当食指伸进主限位体12b时，将第一部分122b和第二部分123b张开，伸入食指。第一部分

122b和第二部分123b由于弹性自动与食指贴合，同时胶体与食指之间的摩擦力起到了使主

限位体更加稳固的佩戴于手掌上的作用。

[0047] 在其他实施例中，主限位体12b佩戴于手掌上，与佩戴于食指上不同在于，开口

121b以及第一部分122b和第二部123b分尺寸更大，能覆盖并佩戴于手掌上(或多个手指

上)。当手掌伸进主限位体12b时，将第一部分122b和第二部分123b张开，伸入手掌，第一部

分122b和第二部分123b由于弹性自动与手掌贴合，同时胶体与手掌之间的摩擦力起到了使

主限位体12b更加稳固的佩戴于手掌上的作用。

[0048] 请参阅图3，为另一种实施例中辅助支架的结构示意图，与图2所示的实施例不同

的是，拇指限位体11c设于第一支撑段131上离第一支撑段131的自由端部一定距离并且由

第一支撑段131相对两侧延伸形成。主限位体12c由第二支撑段132的相对两侧向远离第二
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支撑段132的方向延伸，及向表面133的朝向方向延伸。本实施例中，主限位体12c在第二支

撑段132延伸方向的长度为拇指限位体11c在第一支撑段131延伸方向的长度的2～3倍，以

便主限位体12c与手掌固定。

[0049] 具体的，拇指限位体11c包括第一部分112c和与第一部分112c相对设置的第二部

分113c，第一部分112c和第二部分113c分别由第一支撑段131的相对两侧延伸并弯折形成。

第一部分112c和第二部分113c之间为开口111c，开口111c与表面133相对设置。位于开口两

侧的第一部分112c背向第一支撑段131方向延伸的端部朝向第二部分113c弯折，同样的，第

二部分113c背向第一支撑段131方向延伸的端部朝向第一部分112c弯折，即第一部分112c

和第二部分113c的端部处相对弯折，从而使拇指限位体11c更加稳固的佩戴在拇指上。主限

位体12c包括第一部分122c和与第一部分122c相对设置的第二部分123c。第一部分122c和

第二部分123c分别与第二支撑段132的相对两侧延伸并弯折形成，且位于第一部分122c和

第二部分123c之间形成开口121c，开口121c与支撑体13的表面133相对。主限位体12c佩戴

于手掌上，当佩戴在手掌上时，直接将主限位体12c的开口121c朝向从食指方向套于将手掌

从开口121c伸入主限位体12c，手掌夹持于第一部分122c和第二部分123c之间，由于主限位

体12c的长度与第二支撑段132的长度相当，从而增加了主限位体12c与手掌的接触面积，进

而使主限位体12c更加稳定的固定于手掌上。当然，主限位体12c在第二支撑段132延伸方向

的长度可根据实际需要设计。

[0050] 其他实施例中，主限位体12c也可以佩戴于食指上，对应修改第一部分122c和第二

部分123c背向第二支撑段132的方向的开口尺寸即可。

[0051] 请参阅图4，为另一实施例中辅助支架的结构示意图，其与图3所示实施例不同的

是，拇指限位体11d设于第一支撑段131的自由端，包括开口的环体115和与开口的环体115

连接的连接部114。连接部114的两端与环体115的开口两侧部分分别连接。主限位体12d位

于第二支撑段132上。

[0052] 连接部114具有弹性，其宽度小于环体115轴线方向的长度，连接部114与开口环体

115的连接方式包括但不限于一体化、粘接，可拆卸的装于开口位置。连接部114使拇指限位

体11d能固定于不同尺寸的拇指上，在拇指尺寸比较大时，可直接撑开连接部114，然后将拇

指放入拇指限位体11d，以固定手指在拇指限位体11d内。

[0053] 主限位体12d包括第一部分122d和与第一部分122d相对设置的第二部分123d。第

一部分122d和第二部分123d分别由第二支撑段132的相对两侧延伸并弯折形成，且位于第

一部分122d和第二部分123d之间形成开口121d，开口121d与支撑体13的表面133相对。当佩

戴在手掌上时，直接将手掌从开口121d伸入主限位体12d，手掌夹持于第一部分122d和第二

部分123d之间。第一部分122d和第二部分123d内表面为弧面，能与食指和手掌更好的贴合，

起到了加强主限位体12d佩戴于手掌上的稳定性。

[0054] 其他实施例中，主限位体12d佩戴于食指上，保证第一部分122d和第二部分123d可

以与食指固定即可。在其他实施例中，主限位体12d的结构可以和本实施例中拇指限位体

11d的结构相同，不同的是主限位体12d用于佩戴于食指或者手掌上。

[0055] 请参阅图5与图6，为另一实施例中辅助支架的结构示意图，与图1所示实施例不同

的是，拇指限位体11e为条形金属弹片(见图5)，金属弹片的外表面包覆有胶体，且在被弯折

后构成限位拇指的圆弧状(见图6)。主限位体12e为环体，主限位体12e内表面上设有一个或
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多个条形凹部，一个或多个条形凹部沿着主限位体12e轴向延伸，用于定位非拇指的其他手

指。

[0056] 具体的，拇指限位体11e包括条形金属弹片和包裹在条形金属弹片外表面的胶体。

在自然状态下，所述金属弹片为伸直状态，所述伸直状态为条形体呈直线展开。条形金属弹

片的一侧边116的中部与第一支撑段131的端部连接。当佩戴在拇指上时，将条形金属弹片

向与支撑体13的夹角相反的方向弯折构成绕在拇指上的环状，拇指限位体11e具有胶体作

为外表面，在与拇指接触时避免金属弹片压伤手指，起到缓冲作用，提高用户佩戴时的舒适

度。所述条形金属弹片与所述第一支撑段131的端部的连接方式包括但不限于卡扣连接，一

体化连接和粘接等。

[0057] 本实施例中，主限位体12e为由第二支撑体132的相对两侧延伸形成的封闭环体。

环体围成收容手指和手掌的腔，腔的内表面设有三个沿着环状的主限位体12e的轴线方向

延伸的条形凹部，且位于中间的凹部的横向宽度较大，可以容纳两个手指，人手除了拇指以

外的手指伸入所述主限位体12e内，少部分手掌也可以容纳在主限位体12e内，所述三个条

形凹部除了中间的凹部的其他两个凹部分别限位食指和无名指，即凹部对除去拇指以外的

手指进行了分别限位，并且使主限位体12e套于部分手掌上，增加了手指与主限位体12e的

佩戴紧密性，从而使辅助支架更加稳固的固定于手指上。

[0058] 请参阅图1至图6，上述任一实施例中的拇指限位体与上述任一实施例中的主限位

体可任意配合组成不同构造的辅助支架。比如图7，拇指限位体11f设于所述第一支撑段131

上的自由端部上，且所述拇指限位体11f为封闭的环体；主限位体12f位于第二支撑段132上

的端部上，并且主限位体12f为具有开口的环体，其可以套于手指上或者手掌上。

[0059] 进一步的，本发明上述任一实施例所述的辅助支架还包括绑带，绑带连接于支撑

体上，或者绑带可拆卸的连接于主限位体上，绑带用于缠绕于手掌或者手腕以将辅助支架

固定在检测部位。绑带包括端部，端部与支撑体一体成型，或者绑带的端部设有锁持部，支

撑体或者主限位体上设有锁环，锁持部与锁环锁持。

[0060] 绑带的一端部上或者主限位体上设有按扣，绑带上排列设有与按扣扣合的多个按

扣孔，绑带缠绕于手掌或者手腕后，按扣与按扣孔卡持；

[0061] 或者，绑带的表面上或者主限位体上设有魔术贴毛面，绑带远离支撑体的端部设

有与魔术贴毛面粘贴的魔术钩面，绑带缠绕于手掌或者手腕后，魔术贴毛面与魔术钩面粘

贴。

[0062] 本申请提供的辅助支架，绑带用于缠绕于手腕后固定绑带以将辅助支架固定在检

测部位。绑带进一步加强辅助支架固定的稳定性，防止辅助支架在测量过程中脱落。

[0063] 请参阅图8，为一实施例中具有绑带的辅助支架的结构示意图。本实施例中以图1

所示的辅助支架为例。绑带40a为具有一定宽度的条形体，其可以是皮质、布料、软胶等柔性

材质，使其可以缠绕并不会给手腕带来不适感。

[0064] 绑带40a包括第一绑带段41a，与第一绑带段41a连接的连接段43a和与连接段43a

连接的第二绑带段42a。第一绑带段41a与第二绑带段42a的延伸方向呈一定夹角设置。本实

施例中，绑带40a通过第一绑带段41a与支撑体13一体成型，具体是第一绑带段41a的端部，

也就是绑带的端部与所述支撑体13的侧面背向所述夹角的位置连接。

[0065] 其他实施例中，绑带40a可拆卸的连接于支撑体13上，绑带40a的端部设有锁持部，
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支撑体13上设有锁环，锁持部位于第一绑带段41a的端部，支撑体13上的锁环可以设于第一

支撑段131和第二支撑段132的连接处，也可以设于主限位体上。锁持部与锁环锁持，以使绑

带40a固定在辅助支架上。

[0066] 进一步的，本实施例中，绑带40a的连接段43a上设有按扣431a，绑带40a的第二绑

带段42a上远离连接段43a的位置排列设有与按扣431a扣合的多个间隔的按扣孔421a。绑带

40a缠绕于手腕后，按扣431a与按扣孔421a卡持；绑带40a缠绕手腕一圈后，通过按扣孔421a

与按扣431a扣合固定以将辅助支架固定在手上。其他实施例中，绑带40a的第一绑带段41a

表面上设有魔术贴毛面，第二绑带段42a远离支撑体13的端部设有与魔术贴毛面粘贴的魔

术钩面，绑带40a缠绕于手腕后，魔术贴毛面与魔术钩面粘贴以将辅助支架固定在检测部

位。

[0067] 绑带40a上还设有收容部(图未示)，用于收容第二绑带段42a扣合后多余的部分，

防止按扣431a与按扣孔421a在运动中脱落，同时提高了整洁度。绑带40a使得辅助支架更加

稳定地固定于手上。

[0068] 请参阅图9，为另一实施例中具有绑带的辅助支架结构示意图，其中以图3所示的

辅助支架与为例。本实施例中，进一步的，绑带40b与上述实施例的绑带同样采用柔性材料

制成。绑带40b包括缠绕段a和与缠绕段a连接的绑定段b，缠绕段a的端部与支撑体13一体成

型，缠绕段a的宽度大于绑定段b的宽度，缠绕段a包括通槽44b，通过设置通槽44b的大小和

从而增加缠绕段a的宽度，当然也可以通过设置通槽44b的长度从而使得整个缠绕端a的宽

度均增加，进而使得所述辅助支架更稳固的佩戴在手掌上。本实施例中，通槽44b为椭圆形

并贯穿绑带40b。

[0069] 本实施例中，绑带40b的缠绕段a远离绑定段b的端部与主限位体12c一体成型，具

体是缠绕段a的端部与主限位体12c的第四部分123c的位于开口侧的端部一体成型。绑带

40b用于缠绕于手掌以将辅助支架固定在手上，防止在测量过程中辅助支架脱落。

[0070] 其他实施例中，绑带40b与主限位体12c可拆卸连接，绑带40b的缠绕段a端部设有

锁持部，主限位体12c上设有锁环，锁持部与锁环锁持，以使绑带40b固定在辅助支架上。

[0071] 进一步的，主限位体12c上设有按扣431b，具体是设于主限位体12c背向开口位置

的外表面上，绑带40b的绑定段b上排列设有与按扣431b扣合的多个按扣孔421b，绑带40b缠

绕于手掌后，按扣431b与按扣421b孔卡持。第四部分123c的背面还设有固定绑带40b的收容

部45b。收容部45b为环体，绑带40b缠绕手掌一圈后，收容部4b5用于收容绑带40b扣合后多

余的部分，防止按扣431b与按扣孔421b在运动中脱落，同时提高了整洁度。绑带40b使得辅

助支架更加稳定地固定于手上。

[0072] 请参阅图10，为另一实施例中具有绑带的辅助支架的结构示意图，其中以图4所示

的辅助支架与为例。本实施例中，绑带40c为长条状柔性体，并具有一定宽度，其包括第一端

和第一端相对的第二端。绑带40c可拆卸的连接于所述主限位体上12d，绑带40c的第一端设

有锁持部c，主限位体12d上设有锁环1221，锁持部c与锁环1221锁持，以使绑带40c固定在所

述辅助支架上。

[0073] 具体的，锁环1221设于主限位体上12d的第四部分123d上位于开口位置的端部，可

以理解为锁环1221是贯穿第二部分123d形成的。绑带40c的锁持部c穿过锁环1221与锁环

1221锁持。当然，锁环1221可以设在第二部分123d上的任何位置。绑带40c也可以连接在第
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一部分122d上，且可以连接在第一部分122d的任何位置。本实施例中，锁持部c为魔术贴

404，魔术贴404穿过锁环1221之后对折并贴合，实现锁持部c与锁环1221锁持。

[0074] 进一步的，请结合图11，绑带40c的表面上设有魔术贴毛面403，魔术贴毛面403位

于第一端和第二端之间。绑带40c远离支撑体13的第一端设有与魔术贴毛面403粘贴的魔术

钩面405，绑带40c缠绕于手掌后，魔术贴毛面403与魔术钩面405粘贴，以使辅助支架更加稳

定地固定于手上。具体的，绑带40c包括第一表面401和与第二表面402，魔术贴毛面403设于

第一表面401上，魔术钩面405设于第二表面402上。绑带40c的锁持部c上魔术贴404可以是

魔术钩面，魔术钩面404穿过锁环1221与魔术贴毛面403贴合，从而将绑带40c固定在支撑体

13上。其他实施例中，所述魔术贴毛面与魔术钩面可以互换位置。

[0075] 其他实施例中，绑带包括多个子绑带。请参阅图12，本实施例与上一实施例的区别

在于，绑带40d包括两个子绑带，具体为绑带40d包括连接端406和连接于连接端406同一侧

的第一子绑带46和第二子绑带47，第一子绑带46和第二子绑带47相对连接端406的延伸方

向相同。所述连接端406与所述第一子绑带46和第二子绑带47为一体成型，第一子绑带46和

第二子绑带47间隔设置并可分别缠绕于非拇指的其它手指上和/或手掌上。设置多个子绑

带增加了辅助支架固定手上的稳定性。其他实施例中，子绑带的数量可以根据实际需要设

置，第一子绑带和第二子绑带相对连接端的延伸方向可不相同，子绑带和连接端也可以通

过粘接、缝合、卡扣扣合等方式连接。

[0076] 本实施例中，所述连接端406、所述第一子绑带46和第二子绑带47的第一表面401d

上均设有魔术贴毛面403d，所述一子绑带46和第二子绑带47的第二表面402d上远离连接端

406端部均设有所述魔术钩面405d。所述第一子绑带46和第二子绑带47分别缠绕于非拇指

的其它手指上和手掌上一圈后，或者均缠绕于手掌上一圈后，通过魔术贴毛面403d与所述

魔术钩面405d粘贴固定以将辅助支架固定在手上。

[0077] 以上所述的绑带的任一实施方式以及与辅助支架的任一连接方式可任意组合，在

此不做过多赘述。

[0078] 本申请还要保护一种肌松测量仪(图未示)，包括传感器及上述任一实施例所述的

肌松测量辅助支架，拇指限位体11b上设有固定部30(参照图2)，固定部30固定于拇指限位

体11b外表面并背向开口111b。传感器装设于固定部30上。固定部30与辅助支架之间可以是

一体化连接，也可以是可拆卸连接，本实施例采用一体化连接。传感器固定于辅助支架上，

在测量肌松程度时，辅助支架能避免拇指在运动过程中可能与食指或手掌碰撞的问题，提

高了信号采集的准确性。

[0079] 如图13，本申请还保护一种用于医疗监护设备(例如插件式监护仪)的参数测量模

块，参数测量模块A用于与医疗监护设备B电性插接，医疗监护设备B包括屏幕和插件箱B1，

插件箱B1可以根据需要测量的生理参数插入参数测量模块A。医疗监护设备B可以对参数测

量模块进行供电。参数测量模块A包括传感器200、参数处理模块300及肌松测量辅助支架

100，本实施例中，参数处理模块300为肌松测量模块，当然也可以包括其他参数处理模块

(即参数测量模块A为多参测量模块)，用于与插件箱B1进行数据传输。肌松测量辅助支架

100可以是上述包括绑带或者不包括绑带的任一个实施例的辅助支架，传感器200装设于肌

松测量辅助支架100上。传感器200与参数处理模块300电性连接，具体可以通过电连接器的

方式插接，传感器200将采集到的信号传输到参数处理模块300进行处理，参数处理模块300
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将处理后的信号传输到医疗监护设备B的显示屏进行显示。

[0080] 以上对本申请实施例进行了详细介绍，本文中应用了具体个例对本申请的原理及

实施方式进行了阐述，以上实施例的说明只是用于帮助理解本申请的方法及其核心思想；

同时，对于本领域的一般技术人员，依据本申请的思想，在具体实施方式及应用范围上均会

有改变之处，综上所述，本说明书内容不应理解为对本申请的限制。
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摘要(译)

本申请提供一种肌松测量辅助支架，用于装设传感器，所述辅助支架包
括柔性的支撑体、拇指限位体和主限位体；所述传感器装设于所述拇指
限位体上；所述支撑体包括第一支撑段和与第一支撑段连接的第二支撑
段，所述拇指限位体和所述主限位体分别设于所述第一支撑段和所述第
二支撑段上，所述支撑体支撑于拇指与食指或手掌之间，所述拇指限位
体佩戴于拇指上以限位拇指，所述主限位体佩戴于食指或手掌上。本申
请还提供一种肌松测量仪和一种用于医疗监护设备的参数测量模块。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/7beb1b15-abc7-4c29-bdf0-994feee692d9
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/068561148/publication/CN209661659U?q=CN209661659U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN209661659U

