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便携式智能家居康护机器人

(57)摘要

本实用新型公开了一种便携式智能家居康

护机器人，包括从上至下依次设立的机器人头

部、主体和底部；机器人头部设置有体温传感器；

主体上设置有血压仪、血糖传感器、心电传感器、

心率/血氧传感器；机器人头部和所述主体为活

动式连接，主体和底部皆为一体成型结构，底部

设有真空防滑吸盘。真空防滑吸盘包括连接件、

绝缘层、软胶层，连接件用于连接所述底部和所

述绝缘层，绝缘层包覆于所述软胶层外表面，软

胶层为倒立碗状，内部设有摩擦凸点，软胶层和

绝缘层设有抽真空孔，抽真空孔处配有软塞。本

实用新型公开的便携式智能家居康护机器人结

构简单，体积小，重量轻，便携，对环境的适应性

强，能进行体征测量、健康管理，功能全面。
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1.一种便携式智能家居康护机器人，其特征在于，包括从上至下依次设立的机器人头

部、主体和底部；所述机器人头部和所述主体为活动连接；所述主体和所述底部皆为一体成

型结构，固定相互连接；所述底部设有防滑机构；所述防滑机构为真空防滑吸盘，所述真空

防滑吸盘包括连接件、绝缘层、软胶层，所述连接件用于连接所述底部和所述绝缘层，所述

绝缘层包覆于所述软胶层外表面，所述软胶层为倒立碗状，内部设有摩擦凸点，所述软胶层

和所述绝缘层设有抽真空孔，所述抽真空孔处配有软塞。

2.根据权利要求1所述的便携式智能家居康护机器人，其特征在于，所述机器人头部和

所述主体活动连接方式为插接或卡接或铰接中的一种或多种结合。

3.根据权利要求2所述的便携式智能家居康护机器人，其特征在于，还包括：显示单元、

体征测量单元、控制电路板、移动终端和专家库；所述显示单元设于所述机器人头部，用于

显示体征测量单元测量所得的各种健康数据以及反馈和提示控制信息；所述体征测量单元

用于测量各种健康数据并传输给所述控制电路板；所述控制电路板用于接收、分析、传输所

述体征测量单元的健康数据；所述移动终端用于存储和分析所述控制电路板传递的健康数

据，进行诊断并形成健康报告；所述专家库为APP应用程序，设于所述显示单元和/或所述移

动终端并通过一键触发连接签约的医疗健康专家。

4.根据权利要求3所述的便携式智能家居康护机器人，其特征在于，所述体征测量单元

包括分别与所述控制电路板连接的体温传感器、血压仪、血糖传感器、心电传感器、心率/血

氧传感器；所述体温传感器设于所述机器人头部，用于感受人体体温，并将测试到的人体体

温转换成输出信号发送给所述控制电路板；所述血压仪用于测试人体血压，并将测试到的

人体血压转换成输出信号发送给所述控制电路板；所述血糖传感器用于测试人体血糖，并

将测试到的人体血糖转换成输出信号发送给所述控制电路板；所述心电传感器用于测试人

体心电，并将当测试到的人体心电转换成输出信号发送给所述控制电路板；所述心率/血氧

传感器用于测量人体心率/血氧，并将测量到的人体心率/血氧转换成输出信号发送给所述

控制电路板。

5.根据权利要求4所述的便携式智能家居康护机器人，其特征在于，所述体温传感器为

红外体温传感器，所述血压仪为隧道式血压仪，所述血糖传感器为无创式血糖传感器。

6.根据权利要求4所述的便携式智能家居康护机器人，其特征在于，所述控制电路板通

过CAN总线接口连接所述移动终端和所述显示单元，所述控制电路板接收所述体征测量单

元测量的体温、血压、血糖、心电、心率/血氧的数据后传输给所述显示单元进行直观显示，

同时传输至所述移动终端；所述控制电路板预设健康数据限值范围，比对所述体征测量单

元测量所得数据得出健康体检报告，当测量所得数据超出预设范围，所述控制电路板向所

述移动终端和/或所述显示单元发送预警提示，并通过所述移动终端和/或所述显示单元一

键触发连接所述专家库从而远程连接健康医疗专家。

7.根据权利要求4所述的便携式智能家居康护机器人，其特征在于，还包括充电模块，

所述充电模块设于所述底部，并分别电连接所述显示单元、所述体征测量单元和所述控制

电路板。
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便携式智能家居康护机器人

技术领域

[0001] 本实用新型涉及机器人领域，特别是便携式智能家居康护机器人。

背景技术

[0002] 根据现有国情，预计到2020年我国老年人口将达到2.48亿人次，人口老龄化在快

速发展，加之传统的家庭养老与相扶养老模式被无情打碎，如今老年人更需要社会化的服

务和帮助。而所有的社会化服务中，针对老年人的健康、医疗等服务最为重要，尤其是老年

人的健康跟踪与预防问题。现有市场中关注老年人的健康跟踪与预防设备虽种类繁多，但

往往功能单一，功能全面的则结构复杂、成本高等。

[0003] 现有集成的健康机器人可以用于与老年人进行娱乐互动，并对自身的生理参数进

行监控，但是这类机器人通常体积较大，在家里移动行走容易造成老年人行动不方便。

实用新型内容

[0004] 本实用新型所要解决的技术问题是，针对现有技术不足，提供一种结构简单，体积

小，重量轻，功能全面的便携式智能家居康护机器人。

[0005] 为解决上述技术问题，本实用新型所采用的技术方案是：

[0006] 一种便携式智能家居康护机器人，包括从上至下依次设立的机器人头部、主体和

底部；所述机器人头部和所述主体为活动连接；所述主体和所述底部皆为一体成型结构，固

定相互连接；所述底部设有防滑机构；优选的，所述防滑机构为真空防滑吸盘，所述真空防

滑吸盘包括连接件、绝缘层、软胶层，所述连接件用于连接所述底部和所述绝缘层，所述绝

缘层包覆于所述软胶层外表面，所述软胶层为倒立碗状，内部设有摩擦凸点，所述软胶层和

所述绝缘层设有抽真空孔，所述抽真空孔处配有软塞。

[0007] 优选的，所述机器人头部和所述主体活动连接方式为插接或卡接或铰接中的一种

或多种结合。

[0008] 优选的，还包括：显示单元、体征测量单元、控制电路板、移动终端和专家库；所述

显示单元设于所述机器人头部，用于显示体征测量单元测量所得的各种健康数据以及反馈

和提示控制信息；所述体征测量单元用于测量各种健康数据并传输给所述控制电路板；所

述控制电路板用于接收、分析、传输所述体征测量单元的健康数据；所述移动终端用于存储

和分析所述控制电路板传递的健康数据，进行诊断并形成健康报告；所述专家库为APP应用

程序，设于所述显示单元和/或所述移动终端并通过一键触发连接签约的医疗健康专家。

[0009] 优选的，所述体征测量单元包括分别与所述控制电路板连接的体温传感器、血压

仪、血糖传感器、心电传感器、心率/血氧传感器；所述体温传感器设于所述机器人头部，用

于感受人体体温，并将测试到的人体体温转换成输出信号发送给所述控制电路板；所述血

压仪用于测试人体血压，并将测试到的人体血压转换成输出信号发送给所述控制电路板；

所述血糖传感器用于测试人体血糖，并将测试到的人体血糖转换成输出信号发送给所述控

制电路板；所述心电传感器用于测试人体心电，并将当测试到的人体心电转换成输出信号
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发送给所述控制电路板；所述心率/血氧传感器用于测量人体心率/血氧，并将测量到的人

体心率/血氧转换成输出信号发送给所述控制电路板。

[0010] 优选的，所述体温传感器为红外体温传感器，所述血压仪为隧道式血压仪，所述血

糖传感器为无创式血糖传感器。

[0011] 优选的，所述控制电路板通过CAN总线接口连接所述移动终端和所述显示单元，所

述控制电路板接收所述体征测量单元测量的体温、血压、血糖、心电、心率/血氧的数据后传

输给所述显示单元进行直观显示，同时传输至所述移动终端；所述控制电路板预设健康数

据限值范围，比对所述体征测量单元测量所得数据得出健康体检报告，当测量所得数据超

出预设范围，所述控制电路板向所述移动终端和/或所述显示单元发送预警提示，并通过所

述移动终端和/或所述显示单元一键触发连接所述专家库从而远程连接健康医疗专家。

[0012] 优选的，还包括充电模块，所述充电模块设于所述底部，并分别电连接所述显示单

元、所述体征测量单元和所述控制电路板。

[0013] 与现有技术相比，本实用新型所提供的便携式智能家居康护机器人的有益效果

为：

[0014] 一、本实用新型提供的机器人结构简单，功能齐全，各种体征测量单元集成于机器

人主体，协同运行，可对用户健康进行综合管理，多种测量数据有利于对检测结果形成合理

推断和持续跟踪，同时测量器件便于管理，防止丢失，且测量器件皆通过所述充电模块统一

供电，相比于国内市场抽屉式小E机器人的分散收纳有了明显的功能改进。

[0015] 二、所述机器人头部与所述主体为活动连接。活动连接方式使机器人的装配和拆

卸容易，便于维修，另外分体式设计便于将机器人头部、主体等分别进行工业标准化，生产

成本降低，有利于机器人产品产业化。当活动连接方式为铰接时，所述机器人头部可以以所

述显示单元为基准进行俯仰角度调整，有利于用户的舒适度体验。相对于现有的康护机器

人，本实用新型提供的便携式智能家居康护机器人去掉了裙体和运动模块，一方面使得整

个机器人的体积减小，重量减轻，具备了便携的特质，另一方面也减少了生产成本，对环境

的适应性更强，可以根据需要置于任何平面或平台上。特别是隧道式血压测量仪，由于个体

的身高差异，便于调节其高度则更容易满足用户的舒适度体验要求。

[0016] 三、所述底部配备真空防滑吸盘，使所述机器人在平面或平台上放置稳固，防跌

落，同时摩擦凸点在不利于抽真空的情况下可二次确保机器人稳定。

[0017] 四、本实用新型提供的智能家居康护机器人首创性的引入便携概念，使用方便，功

能丰富，结合服务机器人和移动互联网技术，可以完成对老年人的健康现状分析、诊断、跟

踪和预防。

[0018] 五、本实用新型提供的便携式智能家居康护机器人采用无创式血糖传感器，克服

了现阶段自我监控血糖仪常用检测方法中必须采血，必须刺破神经密集的体肤等缺陷，因

为对糖尿病患者来说，本身针刺的伤口极易感染，也不易痊愈，加之血糖的监测次数密集，

所以无创更突显优势。

附图说明

[0019] 图1为本实用新型一实施例机器人整体结构示意图；

[0020] 图2为图1所示机器人整体结构爆炸图；
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[0021] 图3为图1所示机器人部分元件连接示意图；

[0022] 图4为图1所示机器人控制电路板工作原理图；

[0023] 图5为图1所示机器人去掉头部结构俯视图；

[0024] 图6为图1所示机器人底部防滑机构结构示意图。

具体实施方式

[0025] 为了便于理解本实用新型，下面将参照相关附图对本实用新型进行更全面的描

述。附图中给出了本实用新型的较佳的实施例。但是，本实用新型可以以许多不同的形式来

实现，并不限于本文所描述的实施例。相反地，提供这些实施例的目的是使对本实用新型的

公开内容的理解更加透彻全面。

[0026] 需要说明的是，在本文中，诸如第一和第二等之类的关系术语仅仅用来将一个实

体或者操作与另一个实体或操作区分开来，而不一定要求或者暗示这些实体或操作之间存

在任何这种实际的关系或者顺序。当元件被称为“固定于”另一个元件，它可以直接在另一

个元件上或者也可以存在居中的元件。当一个元件被认为是“连接”另一个元件，它可以是

直接连接到另一个元件或者可能同时存在居中元件。本文所使用的术语“垂直的”、“水平

的”、“左”、“右”以及类似的表述只是为了说明的目的。

[0027] 除非另有定义，本文所使用的所有的技术和科学术语与属于本实用新型的技术领

域的技术人员通常理解的含义相同。本文中在本实用新型的说明书中所使用的术语只是为

了描述具体的实施例的目的，不是旨在于限制本实用新型。本文所使用的术语“及/或”包括

一个或多个相关的所列项目的任意的和所有的组合。

[0028] 请同时参阅图1、图2和图3，所述便携式智能家居康护机器人100包括机器人头部

1、主体2、底部3和移动终端4。

[0029] 所述机器人头部1、所述主体2和所述底部3自上而下依次连接设立。

[0030] 如图2所示，所述机器人头部1包括头部前壳101、头部后壳102、显示单元11。所述

显示单元11具体为触摸显示屏，例如10.1寸触摸屏幕，包括相互贴触连接的显示屏103和屏

幕电路板104，所述屏幕电路板104电连接所述控制电路板10，所述显示屏103和所述屏幕电

路板104夹设于所述头部前壳101和所述头部后壳102之间。通过触摸所述显示屏103而触发

所述屏幕电路板104，从而实现所述体征测量单元22测量所得的各种健康数据的显示，以及

反馈控制信息和提示控制信息。

[0031] 所述主体2包括机器人胸部前壳201、后壳202、体征测量单元22以及控制电路板

10。

[0032] 所述控制电路板10的工作原理图如图4所示。所述控制电路板10通过软件程序预

设健康数据限值范围，比对所述体征测量单元测量所得数据后得出健康体检报告，当测量

所得数据超出预设范围，所述控制电路板10  向所述移动终端4和/或所述显示单元11发送

预警提示，并通过所述移动终端4和/或所述显示单元11一键触发连接所述专家库，从而远

程连接健康医疗专家进行在线诊疗。所述专家库为APP应用小程序，设于所述移动终端4和

所述显示单元11，内包含签约的全国医疗专家。

[0033] 所述体征测量单元22固定设于所述机器人，用于测量各种健康数据并传输给所述

控制电路板10，具体包括分别与所述控制电路板10连接的体温传感器221、血压仪222、血糖
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传感器223、心电传感器224、心率/血氧传感器225。

[0034] 所述体温传感器221为红外传感器，用于感受人体体温，用户测量时，需将额头对

准体温传感器，即可检测用户体温，为方便测量，通常将体温传感器221设于所述机器人头

部1或主体2靠上部位，并将测试到的人体体温转换成输出信号发送给所述控制电路板10，

后所述控制电路板10通过  CAN总线传输显示于所述显示单元11，同时传输给所述移动终端

4。

[0035] 所述血压仪222用于测试人体血压，并将测试到的人体血压转换成输出信号发送

给所述控制电路板10；优选的，所述血压仪222为隧道式血压仪，隧道式血压仪设于所述主

体2中部，用户可以将手臂伸入所述隧道式血压仪中即可测量心率和血压数据，并传输至所

述控制电路板10，后所述控制电路板10通过CAN总线传输显示于所述显示单元11，同时传输

给所述移动终端4。

[0036] 所述血糖传感器223用于测试人体血糖，并将测试到的人体血糖转换成输出信号

发送给所述控制电路板10后，所述控制电路板10通过CAN总线传输显示于所述显示单元11，

同时传输给所述移动终端4。优选地，所述血糖传感器223为无创式血糖传感器，可以克服现

阶段自我监控血糖仪常用的微创或静脉的血糖检测方法中必须采血，必须刺破神经密集的

体肤的缺陷。

[0037] 所述心电传感器224设于所述主体2肩部左右两侧，左右两侧分别设置两个电极，

用户将左右手食指和中指分别接触电极，即可测试人体心电，并将测试到的人体心电转换

成输出信号发送给所述控制电路板10，后所述控制电路板10通过CAN总线传输显示于所述

显示单元11，同时传输给所述移动终端4。

[0038] 所述心率/血氧传感器225为指夹式血氧仪，设于所述主体2的所述血压仪下方，所

述胸部前壳201上开设有测量孔204，所述测量孔204处设有滑动时挡片，测量时，将挡片4打

开，将手指伸入所述测量孔204并夹入指夹式血氧仪合适部位，即可测得人体心率/血氧数

据，并将测量到的人体心率/血氧数据转换成输出信号发送给所述控制电路板10。后所述控

制电路板10通过CAN总线传输显示于所述显示单元11，同时传输给所述移动终端4。

[0039] 请再次参阅图2和图5，本实施例中所述机器人头部1和所述主体2连接方式为铰

接。安装时，先装配好所述机器人头部1，再将所述机器人头部  1安装于还未装配所述机器

人胸部前壳201或后壳202的所述主体2，将铰链20连接装配。具体实施方式中，所述铰链20

可按旋转角度进行选配，常用的角度为95-110度，特殊的有45度、135度、175度等等。所述机

器人胸部前壳201和后壳202并未完全接合(连接头部的位置)，其颈部接口预留有连接槽

203，所述机器人头部1插入所述连接槽203，并通过所述铰链20固定。所述机器人头部1以所

述铰链20为中心，以所述连接槽203 的盈余空间为限，进行俯仰度调整，有利于用户的舒适

度体验。具体实施方式中，还可为插接或卡接或其他任何活动式连接中的一种或多种结合。

[0040] 所述底部3包括底部外壳32和充电模块33。所述底部外壳32底端设有防滑机构。如

图2、图3所示，所述充电模块33设于所述底部外壳32收容空间内，并分别电连接所述显示单

元11、所述体征测量单元22、所述控制电路板10，为其供电。所述底部外壳32设有充电接口，

通过接口可连接所述充电模块33并为其蓄电。

[0041] 请参阅图6，所述防滑机构为真空防滑吸盘31，所述真空防滑吸盘31  包括连接件

311、绝缘层312、软胶层313，所述连接件311用于连接所述底部外壳32和所述绝缘层312，所
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述绝缘层312包覆于所述软胶层313外表面，所述软胶层313为倒立碗状，内部设有摩擦凸点

314，所述软胶层  313和所述绝缘层312设有抽真空孔315，所述抽真空孔315处配有软塞。具

体工作过程中，通过所述抽真空孔315进行抽真空，所述软胶层313的碗状收容空间内为真

空状态，有利于机器人稳固的放置于测量平台。当测量平台不利于抽真空时，所述摩擦凸点

可增加机器人于测量平台的摩擦力。

[0042] 所述移动终端4可以为手机、平板等，包含RK3288型微处理器，并设有所述专家库

程序，用于接收、显示所述控制电路板10传递的健康数据、健康报告以及一键触发连接所述

专家库从而进行远程连接健康医疗专家进行远程在线诊疗。

[0043] 相对于现有的康护机器人，本实用新型提供的便携式智能家居康护机器人100去

掉了裙体和运动模块，一方面使得整个机器人的体积减小，重量减轻，具备了便携的特质，

另一方面也减少了生产成本，对环境的适应性更强，可以根据需要置于任何平面或平台上。

特别是隧道式血压测量仪，由于个体的身高差异，此便携式机器人高度易调节，更容易满足

用户的舒适度体验要求。
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图2
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图3
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图4
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图5

图6
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摘要(译)

本实用新型公开了一种便携式智能家居康护机器人，包括从上至下依次
设立的机器人头部、主体和底部；机器人头部设置有体温传感器；主体
上设置有血压仪、血糖传感器、心电传感器、心率/血氧传感器；机器人
头部和所述主体为活动式连接，主体和底部皆为一体成型结构，底部设
有真空防滑吸盘。真空防滑吸盘包括连接件、绝缘层、软胶层，连接件
用于连接所述底部和所述绝缘层，绝缘层包覆于所述软胶层外表面，软
胶层为倒立碗状，内部设有摩擦凸点，软胶层和绝缘层设有抽真空孔，
抽真空孔处配有软塞。本实用新型公开的便携式智能家居康护机器人结
构简单，体积小，重量轻，便携，对环境的适应性强，能进行体征测
量、健康管理，功能全面。
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