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(57)摘要

本发明公开了一种麻醉科用麻醉深度监测

装置，包括中央处理器，以及分别与所述中央处

理器导线连接的AI控制器、显示器、语音输入模

块、语音输出模块、脉搏压电传感器、体温传感

器、心电传感器、呼吸流量传感器和超磁致伸缩

驱动器，所述超磁致伸缩驱动器通过导线连接有

超磁致伸缩致动器，所述超磁致伸缩致动器和中

央处理器还分别通过导线连接有电源模块的对

应电压端口。本发明能够辅助麻醉医生对麻醉深

度进行判断，提高医生的准确判断能力。
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1.一种麻醉科用麻醉深度监测装置，其特征在于：包括中央处理器，以及分别与所述中

央处理器导线连接的AI控制器、显示器、语音输入模块、语音输出模块、脉搏压电传感器、体

温传感器、心电传感器、呼吸流量传感器和超磁致伸缩驱动器，所述超磁致伸缩驱动器通过

导线连接有超磁致伸缩致动器，所述超磁致伸缩致动器和中央处理器还分别通过导线连接

有电源模块的对应电压端口。

2.如权利要求1所述的麻醉科用麻醉深度监测装置，其特征在于：所述AI控制器内设置

有机器学习模块，所述机器学习模块内存储有经过特定次数训练的麻醉体征通用模型。

3.如权利要求2所述的麻醉科用麻醉深度监测装置，其特征在于：所述麻醉体征通用模

型包括输入参数和输出函数。

4.如权利要求3所述的麻醉科用麻醉深度监测装置，其特征在于：所述输入参数包括语

音刺激反馈参数、皮肤拍打刺激反馈参数、脉搏参数、体温参数、心律参数和呼吸流量参数。

5.如权利要求4所述的麻醉科用麻醉深度监测装置，其特征在于：所述麻醉体征通用模

型还包括权重系数，所述权重系数包括语音刺激反馈参数权重、皮肤拍打刺激反馈参数权

重、脉搏参数权重、体温参数权重、心律参数权重和呼吸流量参数权重。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 110755051 A

2



一种麻醉科用麻醉深度监测装置

【技术领域】

[0001] 本发明涉及麻醉检测设备的技术领域，特别是涉及一种麻醉科用麻醉深度监测装

置。

【背景技术】

[0002] 现代外科手术中的麻醉技术有了很大的提升，这主要是由于麻醉药物的研究成果

作出的贡献，由于麻醉药物对人体损伤风险降低，因此麻醉医生有了更大的麻醉选择性。

[0003] 然而，术前麻醉中(特别是全身麻醉)仍然具有一定的风险性，对于全身麻醉而言，

由于手术病人丧失表达意识，因此外壳医生和麻醉医生无法与病人就麻醉效果进行沟通确

认，所以需要依靠麻醉医生的经验判断麻醉深度，这对麻醉医生的工作带来了一定的压力，

且判断准确性受到主观因素的影响，因此具有一定的失稳性。

【发明内容】

[0004] 本发明的目的就是解决现有技术中的问题，提出一种麻醉科用麻醉深度监测装

置，能够辅助麻醉医生对麻醉深度进行判断，提高医生的准确判断能力。

[0005] 为实现上述目的，本发明提出了一种麻醉科用麻醉深度监测装置，包括中央处理

器，以及分别与所述中央处理器导线连接的AI控制器、显示器、语音输入模块、语音输出模

块、脉搏压电传感器、体温传感器、心电传感器、呼吸流量传感器和超磁致伸缩驱动器，所述

超磁致伸缩驱动器通过导线连接有超磁致伸缩致动器，所述超磁致伸缩致动器和中央处理

器还分别通过导线连接有电源模块的对应电压端口。

[0006] 作为优选，所述AI控制器内设置有机器学习模块，所述机器学习模块内存储有经

过特定次数训练的麻醉体征通用模型。

[0007] 作为优选，所述麻醉体征通用模型包括输入参数和输出函数。

[0008] 作为优选，所述输入参数包括语音刺激反馈参数、皮肤拍打刺激反馈参数、脉搏参

数、体温参数、心律参数和呼吸流量参数。

[0009] 作为优选，所述麻醉体征通用模型还包括权重系数，所述权重系数包括语音刺激

反馈参数权重、皮肤拍打刺激反馈参数权重、脉搏参数权重、体温参数权重、心律参数权重

和呼吸流量参数权重。

[0010] 本发明的有益效果：本发明通过将将多种生命体征参数由对应的传感器拾取并经

AI控制器内的模型判断后，提交至中央处理器，然后对麻醉医生反馈麻醉深度判断信息，从

而能够提升麻醉医生的判断准确性；由于AI控制器采用机器学习的方式，经过大数据样本

训练，因此具有很高的准确度。

[0011] 本发明的特征及优点将通过实施例结合附图进行详细说明。

【附图说明】

[0012] 图1是本发明的硬件连接框图。
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【具体实施方式】

[0013] 实施例一、

[0014] 参阅图1，本发明一种麻醉科用麻醉深度监测装置，包括中央处理器，以及分别与

所述中央处理器导线连接的AI控制器、显示器、语音输入模块、语音输出模块、脉搏压电传

感器、体温传感器、心电传感器、呼吸流量传感器和超磁致伸缩驱动器，所述超磁致伸缩驱

动器通过导线连接有超磁致伸缩致动器，所述超磁致伸缩致动器和中央处理器还分别通过

导线连接有电源模块的对应电压端口。所述AI控制器内设置有机器学习模块，所述机器学

习模块内存储有经过特定次数训练的麻醉体征通用模型。所述麻醉体征通用模型包括输入

参数和输出函数。所述输入参数包括语音刺激反馈参数、皮肤拍打刺激反馈参数、脉搏参

数、体温参数、心律参数和呼吸流量参数。所述麻醉体征通用模型还包括权重系数，所述权

重系数包括语音刺激反馈参数权重、皮肤拍打刺激反馈参数权重、脉搏参数权重、体温参数

权重、心律参数权重和呼吸流量参数权重。

[0015] 显示器和语音输出模块用以输出信息与麻醉医生交互；

[0016] 超磁致伸缩驱动器通过导线连接有超磁致伸缩致动器，超磁致伸缩致动器在超磁

致伸缩驱动器的驱动控制下可以产生高频振动(超过1kHZ)，而且振幅很小(小于0.1mm)，可

以给予皮肤强烈振动刺激且不会击伤皮肤；

[0017] 脉搏压电传感器、体温传感器、心电传感器和呼吸流量传感器分别设置在手踝、腋

下、心脏外层皮肤和单侧鼻孔处，分别用以拾取脉搏信号、体温信号、心率信号和呼吸流量

信号。

[0018] 实施例二、

[0019] 如实施例一中所述的麻醉体征通用模型，具有如下表达公式一：

[0020]

[0021] 其中：

[0022] f(x)为输出函数；

[0023] ai为权重系数，且a1～a6分别为语音刺激反馈参数权重、皮肤拍打刺激反馈参数权

重、脉搏参数权重、体温参数权重、心律参数权重和呼吸流量参数权重；

[0024] Xj为输入参数，且X1～X6分别为语音刺激反馈参数、皮肤拍打刺激反馈参数、脉搏

参数、体温参数、心律参数和呼吸流量参数；

[0025] μj为参数均值，且μ1～μ6分别语音刺激反馈参数均值、皮肤拍打刺激反馈参数均

值、脉搏参数均值、体温参数均值、心律参数均值和呼吸流量参数均值；所述语音刺激反馈

参数均值、皮肤拍打刺激反馈参数均值、脉搏参数均值、体温参数均值、心律参数均值和呼

吸流量参数均值分别由1万次以上的成功手术的麻醉体征获取而成样本。

[0026] 对于AI控制器，其内部需要完成的计算任务采用如下算法公式二：

[0027] w(x)＝f(x)-w

[0028] 若w(x)≥0，则判定麻醉深度已适合手术，否则判定为浅层麻醉。

[0029] 其中，w为判定阈值，此阈值由样本数据带入公式一获取，因此w(x)实际为判断待

测的输出函数f(x)与判定阈值的差值。
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[0030] 本发明通过将将多种生命体征参数由对应的传感器拾取并经AI控制器内的模型

判断后，提交至中央处理器，然后对麻醉医生反馈麻醉深度判断信息，从而能够提升麻醉医

生的判断准确性；由于AI控制器采用机器学习的方式，经过大数据样本训练，因此具有很高

的准确度。

[0031] 上述实施例是对本发明的说明，不是对本发明的限定，任何对本发明简单变换后

的方案均属于本发明的保护范围。
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图1
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摘要(译)
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