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X축상의 주행로봇(3)상에 일체로 설치되는 제2판체(442)와, 이 제2판체(442)위에서 슬라이딩 이동가능하도록 롤

러베어링(446),롤러가이드(446a)로서 설치되는 제1판체(441)와, 상기 제1판체(441)를 고정한 상태에서 제2판체

(442)가 좌,우로 이동가능하게 제1판체(441)상면에 고정되는 고정 연결대(443)와,제2판체(442)상면에 고정되는

이동연결대(445)와, 이 연결대(445)에 나사맞춤으로 설치되고,일단부는 손잡이(444a)를 형성하고 타단부는 상기

고정연결대(443)에서 공회전지지되는 나사축(444)과, 제2판체(441)상에 고정되는 이동 연결대로 이루어져, 나사

축(444)과 이동연결대(445)가 나사맞춤으로 연결된 상태에서 손잡이(444a)를 회전하면 제2판체(441)일체의 고정

연결대(443)가 좌,우로 이동하게 되는 좌,우위치조절부(44)를 포함하는 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레

이저 실링장치.

대 표 도 - 도4a
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특허청구의 범위

청구항 1 

X축 주행로봇(3)의 이동받침대(30)에 고정되어 소정의 이동위치를 조정하는 레이저헤드(50)를 구비한 레이저부

(5)로 이루어진 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치에 있어서, 

X축상의 주행로봇(3)상에 일체로 설치되는 제2판체(442)와, 이 제2판체(442)위에서 슬라이딩 이동가능하도록 롤

러베어링(446),롤러가이드(446a)로서 설치되는 제1판체(441)와, 상기 제1판체(441)를 고정한 상태에서 제2판체

(442)가 좌,우로 이동가능하게 제1판체(441)상면에 고정되는 고정 연결대(443)와,제2판체(442)상면에 고정되는

이동연결대(445)와, 이 연결대(445)에 나사맞춤으로 설치되고,일단부는 손잡이(444a)를 형성하고 타단부는 상기

고정연결대(443)에서 공회전지지되는 나사축(444)과, 제2판체(441)상에 고정되는 이동 연결대로 이루어져, 나사

축(444)과 이동연결대(445)가 나사맞춤으로 연결된 상태에서 손잡이(444a)를 회전하면 제2판체(441)일체의 고정

연결대(443)가 좌,우로 이동하게 되는 좌,우위치조절부(44)를 포함하는 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레

이저 실링장치.

청구항 2 

제1항에 있어서,

상기 좌,우 위치조절부(44)의 제2판체(441) 전면에 고정되는 고정플레이트(435)와, 이 고정플레이트(435)와 슬

라이딩 가능하게 슬라이드 접속된 이동플레이트(431)와, 고정플레이트(435)의 측면에서 관통되어 랙(436),피니

언기어(437)로서 연결되고, 손잡이(432a)를 형성한 조절구(432)로 이루어지며,이동 이동플레이트(431)의 상,하

이동후 위치를 고정하는 클램프(434)로 이루어진 상,하위치조절부(43)를 더 포함하는 유기발광표시소자 디스플

레이 패널의 레이저 실링장치.

청구항 3 

제1항 또는 제2항에 있어서,

상기 상,하위치조절부의 제4판체 전면에 고정되는 제5판체(바닥플레이트)와, 이 제5판체상에 설치되는 수평받침

대와, 이 수평받침대상에 설치되는 서보모터와, 이 서보모터의 구동축 하방에 연결되는 조리개 서포트와, 이 서

포트의 선단부에 형성된 조리개로 이루어지는 수평위치조절부를 더 포함하는 유기발광표시소자 디스플레이 패널

의 레이저 실링장치.

청구항 4 

제3항에 있어서, 

상기 상,하위치조절부(43)의 이동플레이트(431)전면에 고정되는 연결플레이트(421)와, 이 연결플레이트(421)에

서 수평방향으로 연장된 받침플레이트(422)와,이 받침플레이트(422)상면에 설치된 서보모터(424)와,  이 받침플

레이트(422)상에 설치되는 서보모터(424)의 구동축(423) 하방에 일단이 연결되고, 타단은 조리개(41)를 장착한

조리개 장착홈(412)를 연결대(411)로 이루어진 조리개 회동부(42)를 더 포함하는 유기발광표시소자 디스플레이

패널의 레이저 실링장치.

청구항 5 

제4항에 있어서, 

X축 주행로봇(3)에 고정된 이동받침대(30)에 고정되고, 구동모터(64)를 마련하되 구동축(651)과 커넥터(66)로

연결되는 볼스크류(62)와, 볼스크류(62)와 나란하게 설치되는 슬라이드바와, 이 볼스크류에 나사맞춤으로 접속

되는 볼너트를 구비하되 슬라이드바에서 슬라이딩되는 이동블럭(63)으로 이루어지되, 이동받침대(30)에 그 후단

이 고정되는 박스형 함체(61)는 내측은 소정 공간을 이루되  그 전방이 개방된 육면체를 이루되 상,하단에 베어

링(671)(672)를 형성하고, 상단 베어링(671)과 하단 베어링(672)사이에 회전되는 볼스크류(62)이 설치되고, 이

볼스크류(62)을 중심에 두고 양측에는 슬라이드바를 설치하며, 이러한 슬라이드바에 슬라이딩 됨과 동시에 볼스

크류(62)에 나사맞춤되는 볼너트를 장착한 이동블럭(63)이 개방면을 따라 자유롭게 상,하 이동되어 그 전면에
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카메라(60)을 지지하는 브라켓(64)을 형성하여서 되는 카메라 비젼 유닛(6)을 더 포함하여서 되는 유기발광표시

소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치.

명 세 서

기 술 분 야

본 발명은 유기발광표시소자 디스플레이 패널(organic light emitting display, OLED라고도 함)의 레이저 실링[0001]

장치가 갖는 문제점을 개선하여 레이저 헤드에서 출력되는 레이저를 마스크없이 주사할 수 있는 유기발광표시소

자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치에 관한 것이다.

배 경 기 술

유기 발광 표시 장치는 3색(R, G, B) 서브 화소로 구성된 화소들이 매트릭스 형태로 배열되어 화상을 표시하게[0002]

되고, 각 서브 화소는 유기 발광(이하, OEL) 셀과 그 유기 발광 셀을 독립적으로 구동하는 셀 구동부를 구비한

다. 유기 발광 셀은 셀 구동부와 접속된 애노드 및 그라운드와 접속된 캐소드와, 애노드와 캐소드 사이에 형성

된 발광층으로 구성된다. 셀 구동부는 스캔 신호를 공급하는 게이트 라인과, 데이터 신호를 공급하는 데이터 라

인과, 전원 신호를 공급하는 전원 라인 사이에 접속된 적어도 2개의 박막 트랜지스터와 스토리지 캐패시터로 구

성되어 유기 발광 셀을 구동한다. 

그리고 유기 발광 표시 장치에서는 발광층이 공기 중의 수분이나 산소 등에 의하여 수명이 단축되므로, 이를 방[0003]

지하기 위하여 봉지막이 더 구비된다. 유기 발광 표시 장치의 수명을 향상시키기 위해서는 레이저를 사용하여

봉지막을 형성하는 레이저 실링 방법이 사용된다. 

그런데, 이러한 유기발광표시소자 디스플레이는 그 내부에 산소 또는 수분에 의해 쉽게 열화될 수 있는 전극 및[0004]

유기층을 구비하므로 외부로부터 산소 또는 수분으로부터 이들을 보호하는 것이 중요하다.

 따라서 종래에는 외부로부터 산소 및 수분이 디스플레이 내로 유입되는 것을 방지하기 위해서 이러한 전극 및[0005]

유기층을 덮는 한 쌍의 유리기판 사이에 실링재를 배치하고 열 소성방법 또는 UV 경화방법에 의하여 기밀 밀봉

하는 실링재의 밀봉방법이 사용되었다. 

일반적으로 실링재는 상판과 하판을 봉합하는 데 사용되는 물질로, 유리성분의 저온 용융 재료이며 일반적으로[0006]

글라스 실링재는 유전체 페이스트를 만드는데 사용되는 분말 유리을 의미하지만, 디스플레이 패널에서는 상판과

하판을 봉합하는데 사용하는 유전체 페이스를 통칭하여 부른다.

 종래 알려진 출력헤드식 레이저 시스템을 이용한 유기발광표시소자 디스플레이의 실링재의 밀봉방법이 알려져[0007]

있다. 즉, 도 1a ,1b에서 도시하는 등록특허 10-0837617호의 기재에 따르면,

다수의 출력 헤드부와, 상기 각각의 출력 헤드부를 고정하기 위한 홀더부, 상기 각각의 출력 헤드부와 결합되어[0008]

이들을 각각 구동시키는 구동부를 포함하는 X축 위치조정 보드와, 상기 X축 위치조정 보드와 결합되어 상기 X축

위치조정 보드를 Z축 방향으로 이동시키기 위한 Z축 위치조정 보드를 포함하는 주사형 멀티 출력헤드식 레이저

시스템을 이용한 유기발광표시소자 실링재의 밀봉방법이며, 상기 X축 위치조정 보드의 각각의 출력 헤드부가 유

기발광표시소자 실링재의 X축 방향 길이에 대응하는 거리만큼 X축 방향으로 이격되고, 상기 Z축 위치조정 보드

가 Z축 방향으로 이동함으로써 상기 X축 위치조정 보드상의 다수의 출력 헤드부가 포커싱되고, 상기 다수의 출

력 헤드부가 수평하게 다수의 레이저 빔을 동시에 조사할 수 있으며, 상기 X축 위치조정 보드는 리니어 모터에

의해서 구동될 수도 있으며, 상기 Z축 위치조정 보드는 서보 모터에 의해 볼 스크류방식으로 구동될 수도 있으

며, 상기 출력 헤드부로부터 조사되는 빔의 적어도 일부를 이용하여 상기 출력 헤드부의 출력을 실시간으로 측

정할 수도 있으며, 상기 출력 헤드부는 빔의 적어도 일부를 반사하기 위해서 출력단에 반사경을 구비하며, 상기

반사경에 의해서 반사된 레이저 빔이 포토다이오드에 입사되고, 전기적 신호로 오실로스코프에 전달될 수 있다.

상기 실시간 측정된 출력에 따라 상기 출력 헤드부의 출력이 조절될 수 있으며, 상기 구동부는 인접한 구동부의[0009]

근접 및 이동을 감지할 수 있는 근접 센서를 그 측면에 구비하며, 상기 근접 센서는 상기 구동부로부터 발생되

는 자기장을 감지하여 상기 인접 구동부의 근접 및 이동을 감지할 수 있다. 상기 출력 헤드부 중 적어도 하나에

실링재의 용융상태를 모니터링하기 위한 비젼이 구비되며, 상기 출력 헤드부는 유연한 광 케이블 또는 광섬유에

의해서 1 대 또는 여러대의 레이저 발진기와 연결될 수 있는 출력헤드식 레이저 시스템을 이용한 유기발광표시

소자 디스플레이의 실링재의 밀봉방법이다.
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또한, 도 1c,도 1d에서 도시하는 바와 같이 등록특허 10-0965254호는,[0010]

단위 셀의 평판 디스플레이 패널을 설정하는 셀 셀 실런트를 개재하고, 상기 단위 셀들의 외곽에 개재되는 외곽[0011]

실런트에 의하여 서로 마주하여 접합되는 제1 기판과 제2 기판을 지지하는 스테이지, 상기 스테이지에 마주 배

치되어, 조사되는 광을 상기 셀 실런트에 투과시키는 마스크, 및 상기 마스크와 상기 스테이지 사이에 제공되어

상기 제1 기판 및 상기 제2 기판을 수용하여 가압하는 챔버를 포함하며, 방법은 스테이지에 마주하도록 마스크

를 챔버에 설치하는 단계, 단위 셀의 평판 디스플레이 패널을 설정하는 셀 실런트를 개재하고, 상기 단위 셀들

의 외곽에 개재되는 외곽 실런트에 의하여 서로 마주하여 접합되는 제1 기판과 제2 기판을 상기 스테이지에 로

딩하는 단계, 상기 제1 기판 및 상기 제2 기판을 상기 챔버 내에서 가압하는 단계, 및 상기 마스크에 광을 조사

하여 상기 마스크를 투과한 상기 광으로 상기 셀 실런트를 가열하여 실링하는 단계를 포함하는 것이다.

또한, 도 1e에서 도시하는 공개특허 10-2008-0065745호의 기재에 따르면,[0012]

기판을 장착하는 스테이지; 상기 스테이지를 X축 방향 및 Y축 방향으로 이동시키는 스테이지 이동수단; 다수개[0013]

의 레이저 헤드를 가지며, 상기 기판에 레이저를 조사하는 레이저 조사수단; 상기 각 레이저 헤드를 Z축 방향으

로 구동하는 헤드 구동수단; 상기 레이저 헤드별로 높이 편차를 측정하는 헤드 높이 편차 측정수단; 상기 스테

이지의 평탄도에 대한 제1 데이터와상기 헤드 높이 편차 측정수단에 의하여 측정된 제2 데이터를 저장하는 데이

터 저장수단; 상기 데이터 저장수단에 저장된 데이터를 이용하여 레이저 헤드와 기판 사이의 간격이 균일하도록

상기 레이저 헤드를 제어하는 제어수단을 구비한 것이다.

그러나, 이러한 출력 헤드식 레이저 시스템을 이용한 유기발광표시소자 디스플레이의 밀봉 장치는 다음과 같은[0014]

문제점이 있었다. 

레이저 헤드에서 출력되는 레이저를 마스크를 사용하지 않으면 안되므로 유기발광표시소자 디스플레이 패널의[0015]

레이저 실링장치의 장비 전체의 단가가 증가하는 문제점이 있었으며, 종래의 레이저가 출력되는 레이저 헤드부

재는 X,Y,Z축의 3축정도의 위치 결정수단뿐 이므로 레이저 출력 위치의 포커싱이 세밀하게 이루어지지 않은 단

점이  있었으며,  다수의  레이저  출력헤드를  배치,설치해야  하므로  레이저  헤드재의  다수  설치의  문제점이

있으며, 위치확인용 근접센싱수단,출력된 결과의 편차 측정 및 보정수단,용융상태 모니터링 비젼수단등 많은 부

수장치들이 복잡하게 구비되는 문제점이 있었다.

발명의 내용

해결하려는 과제

본 발명은 이러한 종래 출력 헤드식 레이저 시스템을 이용한 유기발광표시소자 디스플레이의 밀봉 장치가 갖는[0016]

문제점을 개선하여 레이저 헤드에서 출력되는 레이저를 마스크없이 가능하게 하는 유기발광표시소자 디스플레이

패널의 레이저 실링장치을 제공하고자 하는 데에 그 목적이 있다.

아울러 레이저가 출력되는 레이저 헤드부재의 위치 조절수단을 다중 중첩구조로 하여 3축 위치조절수단에 더하[0017]

여 레이저 브라켓을 통하여 브라켓의 전방을 향한 숙이는 기능을 구현하고, 스테이지가 회전되어 좌,우 각도가

조절되며, 동 스테이지의 상,하동이 가능하게 하므로서 레이저 출력 위치의 포커싱이 세밀하게 이루어지는 레이

저 실링장치를 제공하는 데에 그 목적이 있다.

본 발명은 마스크를 생략하는 대신 레이저 출력 제어용 조리개를 제공하므로서 간단한 조리개장치로서 레이저[0018]

출력의 포커싱이 정밀하게 이루어지므로서 위치확인용 근접센싱수단,출력 레이저의 편차 측정 및 보정수단,용융

상태 모니터링 비젼수단등 많은 부수장치들을 생락가능하게 하는 마스크없는 레이저 실링장치를 제공하고자 하

는 데에 그 목적이 있다.

과제의 해결 수단

상기 목적을 달성하기 위한 본 발명은, [0019]

상기 목적을 달성하기 위하여 베이스 프레임과, 베이스 프레임상에 설치되는 X축 주행로봇과, 베이스 프레임상[0020]

에 설치되는 Y축 주행로봇과, Y축상에 설치된 유기발광표시소자 디스플레이패널을 흡착용 스테이지와, X축상에

설치되는 레이저 출력 유닛으로 이루어지는 유기발광표시소자 디스플레이의 밀봉시스템에 있어서, 

상기 X축상의 주행로봇상에 설치되고, 제1판체와, 이 제1판체위에서 슬라이딩 이동가능하도록 엘엠가이드로서[0021]

설치되는 제2판체와, 상기 제1판체를 고정한 상태에서 제2판체가 좌,우로 이동가능하게 제1판체상면에 고정되는
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고정  연결대와,이  연결대에  나사맞춤으로  설치되는  제1손잡이와,  제2판체상에  고정되는  이동  연결대로

이루어져, 제1손잡이와 이동 연결대가 연결된 상태에서 손잡이를 회전 조절하면 제2판체일체의 이동 연결대가

좌,우로 이동하여 위치를 결정하는 좌,우 위치조절부를 포함하며, 상기 좌,우 위치조절부의 제2판체 전면에 고

정되는 제3판체(고정플레이트)와, 이 제3판체와 슬라이딩 가능하게 엘엠가이드로서 연결된 제4판체(이동플레이

트)와, 제3판체의 측면에서 관통되어 랙,피니언기어로서 연결된 제2손잡이로 이루어지는 상,하위치조절부를 더

포함하는 유기발광표시소자 디스플레이의 밀봉시스템의 조리개 장치로서 달성되며, 상기 상,하위치조절부의 제4

판체 전면에 고정되는 제5판체(바닥플레이트)와, 이 제5판체상에 설치되는 수평받침대와, 이 수평받침대상에 설

치되는 서보모터와, 이 서보모터의 구동축 하방에 연결되는 조리개 서포트와, 이 서포트의 선단부에 형성된 조

리개로 이루어지는 수평위치조절부를 더 포함하는 유기발광표시소자 디스플레이의 밀봉시스템의 조리개 장치로

서  달성되며,  상,하동  가능한  비젼  카메라  유닛을  더  포함하는  유기발광표시소자  밀봉시스템의  조리개

장치로서. 출력 레이저가 조리개를 통과하여 출력되는 특징을 갖는다. 

발명의 효과

본 발명은 이러한 종래 출력 헤드식 레이저 시스템을 이용한 유기발광표시소자 디스플레이의 밀봉 장치가 갖는[0022]

문제점을 개선하여 레이저 헤드에서 출력되는 레이저를 마스크없는 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저

실링장치을 제공하게 되어 장비 단가를 낮춘 실용적인 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치을

제공하는 효과를 갖는다.

아울러 레이저가 출력되는 레이저 헤드부재의 위치 조절수단을 다중 중첩구조로 하여 3축 위치조절수단에 더하[0023]

여 레이저 브라켓을 통하여 브라켓의 전방을 향한 숙이는 기능을 구현하고, 스테이지가 회전되어 좌,우 각도가

조절되며, 동 스테이지의 상,하동이 가능하게 하므로서 레이저 출력 위치의 포커싱이 세밀하게 이루어지는 레이

저 주사장치를 제공하는 효과도 거둔다.

본 발명은 이러한 종래 출력 헤드식 레이저 시스템을 이용한 유기발광표시소자 디스플레이의 밀봉 장치가 갖는[0024]

문제점을 개선하여 레이저 헤드에서 출력되는 레이저를 마스크없는 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저

실링장치을 제공하는 효과를 갖는다.

본 발명은 마스크를 생략하는 대신 레이저 출력 제어용 조리개를 제공하므로서 간단한 조리개장치로서 레이저[0025]

출력의 포커싱이 정밀하게 이루어지므로서 위치확인용 근접센싱수단,출력 레이저의 편차 측정 및 보정수단,용융

상태 모니터링 비젼수단등 많은 부수장치들을 생락가능하게 하는 마스크없는 유기발광표시소자 디스플레이 패널

의 레이저 실링장치을 제공하는 효과를 거둔다.

도면의 간단한 설명

첨부 도면중 도 1a 내지 도 1e는 종래 알려진 레이저 조사장치의 작동구조 및 방법을 도시하는 도면들이다.[0026]

도 2는 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치의 전체 사시도이고,

도 3a는 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치의 발췌사시도이고,도 3b는 본 발명 유기

발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치 정면도이고, 

도 4a는 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치의 레이저 헤드의 발췌사시도이고, 

도 4b는 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치의 레이저 헤드 측면도이고, 

도 6a,6b,6d,6d는 본 발명 유기발광표시소자의 밀봉시스템의 레이저 헤드의 틸팅작동부의 작동설명도이고,

도 7a,7b,7c,7d는 본 발명 유기발광표시소자의 밀봉시스템의 레이저 헤드의 좌,우회동부의 작동설명도이고,

도 8은 본 발명 유기발광표시소자의 밀봉시스템

발명을 실시하기 위한 구체적인 내용

이하, 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치의 바람직한 실시예를 설명하면 다음과 같[0027]

다. 

첨부 도면중 도 2는 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치가 설치된 작업대의 전체모습[0028]

이다.
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이 도면에서 보는 바와 같이 본 발명은 전체적으로 베이스 프레임(1)과, 베이스 프레임상에 설치되는 Y축 주행[0029]

로봇(2)과, 베이스 프레임상에 설치되는 X축 주행로봇(3)과, 상기 Y축상에 설치된 유기발광표시소자 디스플레이

패널 흡착용 스테이지(10)로 이루어지는 작업대와, 상기 X축상의 주행로봇(3)에 설치되는 베이스플레이트(30)에

설치되는 레이저 조사장치로 구분된다. 

작업대의 주행로봇들은 공통적으로 구동모터의 구동축상에 연결되는 볼스크류, 볼스크류와 나란하게 설치되는[0030]

슬라이드바와, 엘엠가이드와, 볼스크류에 나사로 맞추어진 볼너트와, 볼너트와 일체로 됨과 동시에 엘엠가이드

에 슬라이딩가능하게 결합된 이동블럭로 이루어진다(이 부분은 잘 알려진 구조이므로 구체적인 설명은 생략).

첨부 도면중 도 3a는 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치를 발췌한 사시도이고, 도 3b는 레이[0031]

저 조사장치의 정면도이다. 

상기 도면에 따르는 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치는 레이저부(5)와, 조리개부[0032]

(4)와, 카메라부(6)의 3부분으로 구분되며,이 3부분이 X축 이동받침대(30)에 형성되어 있다.   

첨부 도면중 도 4a는 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치의 레이저헤드의 발췌사시도[0033]

이고, 도 4b는 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치의 레이저 헤드 측면도이고, 도 5a

는 본 발명 레이저 조사장치의 레이저 헤드 상하동 받침대의 내부를 보인 사시도이고, 도 5b는 본 발명 레이저

조사장치의 레이저 헤드 상,하동 받침대의 구조를 나타내는 단면도이다. 

이 도면에 따르는 레이저부(5)는 레이저 헤드(50)와, 레이저 헤드(50)을 지지하는 브라켓(51)과, 이 브라켓(5[0034]

1)을 고정한 좌,우회동부(53)와, 좌,우회동부(53)를 고정한 틸팅부(52)와, 이 틸팅부(52)를 고정한 승강부(54)

로 이루어진다.

레이저부(5)의 승강부(54)는, [0035]

X축 주행로봇(3)에 고정된 이동받침대(30)에 고정되고, 구동모터(544)를 마련하되 구동축(547)과 커넥터(545)로[0036]

연결되는 볼스크류(543)와, 볼스크류(543)와 나란하게 설치되는 슬라이드바(548)와, 이 볼스크류(543)에 나사맞

춤으로  접속되는  볼너트를  구비하되  슬라이드바(548,엘엠가이드)에서  슬라이딩되는  이동블럭(542)로

이루어진다.

세부적으로 이동받침대(30)에 그 후단이 고정되는 박스형 함체(541)는 내측은 소정 공간을 이루되  그 전방이[0037]

개방된 육면체를 이루되 상,하단에 베어링(546a)(546b)를 형성하고, 상단 베어링(546a)과 하단 베어링(546b)사

이에 회전되는 볼스크류(543)이 설치되고, 이 볼스크류(543)을 중심에 두고 양측에는 슬라이드바(548)를 설치하

며, 이러한 슬라이드바(548)에 슬라이딩 됨과 동시에 볼스크류(543)에 나사맞춤되는 볼너트(도시생략)를 장착한

이동블럭(542)이 개방면을 따라 자유롭게 상,하 이동된다. 

미설명부호 50은 레이저 헤드, 51은 레이저 헤드 장착 브라켓, 522는 틸팅부의 제1베이스, 532는 좌,우회동부의[0038]

제2스테이지이다. 이동블럭(542)에는 제1베이스(522)가 고정 결합된다.  

본 발명의 레이저 조사장치의 레이저부(5)는 레이저 헤드(50)에 더하여 후술하는 틸팅부(52) 혹은 좌,우회동부[0039]

(53)를 전체 결합하거나 혹은 선택하여 일부만을 결합하여 그 기능을 선택 실시할 수 있으며, 틸팅부(52)와,

좌,우회동부(53)가 일체로 상하동 받침대(54)에 일체로 설치하여 실시함이 바람직하다.

 따라서 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치의 레이저부(5)는 1차로 작업대(1)에서[0040]

스테이지(10)에 흡착 지지된 유기발광표시소자 디스플레이 패널이 위치를 잡은 상태에서 레이저 조사를 위한 X

축의 이동과 Y축상의 상,하이동이 이루어진다.

이와 같은 조리개부(4)의 구성과 작동을 설명한다.[0041]

본 발명 레이저 주사장치의 조리개부(4)는 X축 주행로봇(3)의 이동받침대(30)에 좌,우위치조절부(44)를 설치하[0042]

고, 그 위에 상,하위치조절부(43)를 설치히고, 그 위에 조리개회동부(42)를 설치하고, 조리개지지대(411)의 일

단부측에 조리개(41)를 설치하여서 된다.

구체적으로 좌,우위치조절부(44)는,[0043]

상기 X축상의 주행로봇(3)상에 일체로 설치되는 제2판체(442)와, 이 제2판체(442)위에서 슬라이딩 이동가능하도[0044]

록 롤러베어링(446),롤러가이드(446a)로서 설치되는 제1판체(441)와, 상기 제1판체(441)를 고정한 상태에서 제2
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판체(442)가 좌,우로 이동가능하게 제1판체(441)상면에 고정되는 고정 연결대(443)와,제2판체(442)상면에 고정

되는 이동연결대(445)와, 이 연결대(445)에 나사맞춤으로 설치되고,일단부는 손잡이(444a)를 형성하고 타단부는

상기 고정연결대(443)에서 공회전지지되는 나사축(444)과, 제2판체(441)상에 고정되는 이동 연결대로 이루어져,

나사축(444)과 이동연결대(445)가 나사맞춤으로 연결된 상태에서 손잡이(444a)를 회전하면 제2판체(441)일체의

고정연결대(443)가 좌,우로 이동하게 된다.

상,하위치조절부(43)는,[0045]

상기 좌,우 위치조절부(44)의 제2판체(441) 전면에 고정되는 고정플레이트(435)와, 이 고정플레이트(435)와 슬[0046]

라이딩 가능하게 슬라이드 접속된 이동플레이트(431)와, 고정플레이트(435)의 측면에서 관통되어 랙(436),피니

언기어(437)로서 연결되고, 손잡이(432a)를 형성한 조절구(432)로 이루어지며,이동 이동플레이트(431)의 상,하

이동후 위치를 고정하는 클램프(434)로 이루어진다.

조리개 회동부(42)는 [0047]

상기 상,하위치조절부(43)의 이동플레이트(431)전면에 고정되는 연결플레이트(421)와, 이 연결플레이트(421)에[0048]

서 수평방향으로 연장된 받침플레이트(422)와,이 받침플레이트(422)상면에 설치된 서보모터(424)와,  이 받침플

레이트(422)상에 설치되는 서보모터(424)의 구동축(423) 하방에 일단이 연결되고, 타단은 조리개(41)를 장착한

조리개 장착홈(412)를 연결대(411)로 이루어진다.  

첨부 도면중 도 10은 본 발명 레이저 조사장치의 비젼 유닛부의 발췌사시도이고, 도 11은 본 발명 레이저 조사[0049]

장치의 비젼 유닛부의 단면도이고, 도 12a,12b는 본 발명 레이저 조사장치의 비젼 유닛부의 상,하방향으로 위치

가 이동된 상태를 나타낸다.

상기 도면들에 따르는  본 발명 레이저 조사장치의 비젼 유닛부(6)는 레이저헤드(50)의 레이저 주사로서 유기발[0050]

광표시소자 디스플레이 패널의 출력되는 위치를  상,하이동 하면서 출력되는 레이저 촛점을 카메라로 촬상하여

작업자의 화면에서 레이저 촛점을 보여준다.

즉, 본 발명 레이저 조사장치의 비젼 유닛부(6)는, [0051]

X축 주행로봇(3)에 고정된 이동받침대(30)에 고정되고, 구동모터(64)를 마련하되 구동축(651)과 커넥터(66)로[0052]

연결되는 볼스크류(62)와, 볼스크류(62)와 나란하게 설치되는 슬라이드바(도시생략)와, 이 볼스크류에 나사맞춤

으로 접속되는 볼너트를 구비하되 슬라이드바(엘엠가이드)에서 슬라이딩되는 이동블럭(63)으로 이루어지되, 이

동받침대(30)에 그 후단이 고정되는 박스형 함체(61)는 내측은 소정 공간을 이루되  그 전방이 개방된 육면체를

이루되 상,하단에 베어링(671)(672)를 형성하고, 상단 베어링(671)과 하단 베어링(672)사이에 회전되는 볼스크

류(62)이 설치되고, 이 볼스크류(62)을 중심에 두고 양측에는 슬라이드바(도시생략)를 설치하며, 이러한 슬라이

드바에 슬라이딩 됨과 동시에 볼스크류(62)에 나사맞춤되는 볼너트(도시생략)를 장착한 이동블럭(63)이 개방면

을 따라 자유롭게 상,하 이동된다.

이동블럭(63)의 전면으로 카메라(60)을 지지하는 브라켓(64)을 형성하여서 된다.[0053]

이와 같이 본 발명은 베이스 프레임(1)상에 설치된 Y축 주행로봇(2)상의 스테이지(10)에서 진공흡착으로 유기발[0054]

광표시소자 디스플레이패널을 흡착시킨 뒤 스테이지(10)를 X축 주행로봇(3)에 근접하도록 Y축방향을 따라 전진

이동시킨다.

Y축방향으로 이동된 유기발광표시소자 디스플레이 패널이 놓인 스테이지(10)가 X축 주행로봇(3)에 근접하면 레[0055]

이저 주사장치가 탑재된 X축 주행로봇(3)의 이동받침대(30)가 이동하여 레이저 주사위치를 1차 정하게 된다. 

이후 레이저부(5)를 작동시켜 레이저 헤드(50)가 유기발광표시소자 디스플레이패널의 실링위치를 잡도록 조정하[0056]

게 된다. 

즉, 레이저부(5)는 전술한 바와 같이  레이저부(5)의 승강부(54)를 작동시켜 사전에 이동블럭(542)에 탑재된 틸[0057]

팅부(52),좌,우회동부(53),브라켓(51)일체의 위치(높이)를 결정하고, 이어서 레이저헤드(50)를 잡고 있는 브라

켓(51)의 전방각도를 나사축(523)을 통하여 숙이게 하거나 젖혀지게하여 수동 조절하여 두고, 이어서 좌,우회동

부(53)의 나사축(533)을 조정하여 레이저헤드 일체의 브라켓(51)의 좌,우 각도를 조정하므로서 레이저 헤드(5

0)의 레이저 출력준비가 완료된다. 
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이때 본 발명 레이저 조사장치의 레이저부(5)는 레이저 헤드(50)에 더하여 후술하는 틸팅부(52) 혹은 좌,우회동[0058]

부(53)를 선택적으로 일부만을 결합하거나 전체 결합하여 그 기능을 선택실시할 수 있다. 그럼에도 불구하고 틸

팅부(52)와, 좌,우회동부(53)가 일체로 상하동 받침대(54)에 일체로 설치하여 실시함이 바람직하ㅁ며, 이로써.

레이저헤드(50)의 정확하게 설정된 출력위치에 의하여 레이저의 실링작용이 스테이지상의 유기발광표시소자 디

스플레이 패널을 따라 이루어지게 되는 것이다.

이와 같이 본 발명은 베이스 프레임(1)상에 설치된 Y축 주행로봇(2)상의 스테이지(10)에서 진공흡착으로 유기발[0059]

광표시소자 디스플레이패널을 흡착시킨 뒤 스테이지(10)를 X축 주행로봇(3)에 근접하도록 Y축방향을 따라 전진

이동시킨다.

Y축방향으로 이동된 유기발광표시소자 디스플레이 패널이 놓인 스테이지(10)가 X축 주행로봇(3)에 근접하면 레[0060]

이저 주사장치가 탑재된 X축 주행로봇(3)의 이동받침대(30)가 이동하여 레이저 주사위치를 1차 정하게 된다. 

이후 레이저부(5)를 작동시켜 레이저 헤드(50)가 유기발광표시소자 디스플레이패널의 실링위치를 잡도록 조정하[0061]

게 된다. 

즉, 레이저부(5)는 전술한 바와 같이  레이저부(5)의 승강부(54)를 작동시켜 사전에 이동블럭(542)에 탑재된 틸[0062]

팅부(52),좌,우회동부(53),브라켓(51)일체의 위치(높이)를 결정하고, 이어서 레이저헤드(50)를 잡고 있는 브라

켓(51)의 전방각도를 나사축(523)을 통하여 숙이게 하거나 젖혀지게하여 수동 조절하여 두고, 이어서 좌,우회동

부(53)의 나사축(533)을 조정하여 레이저헤드 일체의 브라켓(51)의 좌,우 각도를 조정하므로서 레이저 헤드(5

0)의 레이저 출력준비가 완료된다. 

이때 본 발명 레이저 조사장치의 레이저부(5)는 레이저 헤드(50)에 더하여 후술하는 틸팅부(52) 혹은 좌,우회동[0063]

부(53)를 선택적으로 일부만을 결합하거나 전체 결합하여 그 기능을 선택실시할 수 있다. 그럼에도 불구하고 틸

팅부(52)와, 좌,우회동부(53)가 일체로 상하동 받침대(54)에 일체로 설치하여 실시함이 바람직하다. 레이저헤드

(50)의 정밀한 위치의 결정이 이루어지게 된다.

한편, 본 발명 유기발광표시소자 디스플레이 패널 실링용 레이저 주사장치는 이와 같은 레이저부(5)외에 조리개[0064]

부(4)를 구비하고 있다.

본 발명의 조리개부(4)는 그동안 레이저부(5)하방에 적용되던 마스크 대신 조리개부(4)가 적용하여 레이저 출력[0065]

의 정확성을 기하게 된다. 또한, 이와 같은 레이저부(5)의 레이저 출력을 조리개부(4)에서 정확하게 촛점을 맞

추어 주사방향의 정확도를 기하지만 이것을 다시 카메라부(6)의 위치를 조정하여 레이저 헤드(50)의 최종 레이

저 출력위치를 촬상시키고, 육안 확인,녹화시키게 된다.

부호의 설명

X축 주행로봇(3)의 이동받침대(30)에 고정되어 소정의 이동위치를 조정하는 레이저헤드(50)를 구비한 레이저부[0066]

(5)로 이루어진 유기발광표시소자 디스플레이 패널의 레이저 실링장치에 있어서, 

X축상의 주행로봇(3)상에 일체로 설치되는 제2판체(442)와, 이 제2판체(442)위에서 슬라이딩 이동가능하도록 롤

러베어링(446),롤러가이드(446a)로서 설치되는 제1판체(441)와, 상기 제1판체(441)를 고정한 상태에서 제2판체

(442)가 좌,우로 이동가능하게 제1판체(441)상면에 고정되는 고정 연결대(443)와,제2판체(442)상면에 고정되는

이동연결대(445)와, 이 연결대(445)에 나사맞춤으로 설치되고,일단부는 손잡이(444a)를 형성하고 타단부는 상기

고정연결대(443)에서 공회전지지되는 나사축(444)과, 제2판체(441)상에 고정되는 이동 연결대로 이루어져, 나사

축(444)과 이동연결대(445)가 나사맞춤으로 연결된 상태에서 손잡이(444a)를 회전하면 제2판체(441)일체의 고정

연결대(443)가 좌,우로 이동하게 되는 좌,우위치조절부(44)를 

상기 좌,우 위치조절부(44)의 제2판체(441) 전면에 고정되는 고정플레이트(435)와, 이 고정플레이트(435)와 슬

라이딩 가능하게 슬라이드 접속된 이동플레이트(431)와, 고정플레이트(435)의 측면에서 관통되어 랙(436),피니

언기어(437)로서 연결되고, 손잡이(432a)를 형성한 조절구(432)로 이루어지며,이동 이동플레이트(431)의 상,하

이동후 위치를 고정하는 클램프(434)로 이루어진 상,하위치조절부(43)

상기 상,하위치조절부(43)의 이동플레이트(431)전면에 고정되는 연결플레이트(421)와, 이 연결플레이트(421)에

서 수평방향으로 연장된 받침플레이트(422)와,이 받침플레이트(422)상면에 설치된 서보모터(424)와,  이 받침플

레이트(422)상에 설치되는 서보모터(424)의 구동축(423) 하방에 일단이 연결되고, 타단은 조리개(41)를 장착한

조리개 장착홈(412)를 연결대(411)로 이루어진 조리개 회동부(42)
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X축 주행로봇(3)에 고정된 이동받침대(30)에 고정되고, 구동모터(64)를 마련하되 구동축(651)과 커넥터(66)로

연결되는 볼스크류(62)와, 볼스크류(62)와 나란하게 설치되는 슬라이드바와, 이 볼스크류에 나사맞춤으로 접속

되는 볼너트를 구비하되 슬라이드바에서 슬라이딩되는 이동블럭(63)으로 이루어지되, 이동받침대(30)에 그 후단

이 고정되는 박스형 함체(61)는 내측은 소정 공간을 이루되  그 전방이 개방된 육면체를 이루되 상,하단에 베어

링(671)(672)를 형성하고, 상단 베어링(671)과 하단 베어링(672)사이에 회전되는 볼스크류(62)이 설치되고, 이

볼스크류(62)을 중심에 두고 양측에는 슬라이드바를 설치하며, 이러한 슬라이드바에 슬라이딩 됨과 동시에 볼스

크류(62)에 나사맞춤되는 볼너트를 장착한 이동블럭(63)이 개방면을 따라 자유롭게 상,하 이동되어 그 전면에

카메라(60)을 지지하는 브라켓(64)을 형성하여서 되는 카메라 비젼 유닛(6)
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摘要(译)

本发明和激光输出控制孔的位置被设置LED作为面板的激光密封装置，
第二板体442一体地设置在行进机器人轴向X（3）省略掩膜，第二板主
体（442 ）和所述第一板体441被提供为滚子轴承446，滚子引导件
（446A），从而所述第二阀元件442上可滑动地移动时，左和右移动的
状态下固定在第一板体（441）以及可能的第一板体441的固定杆443固
定到第二板体442的上表面和动杆445被固定到上表面上，它被设置为在
杆445的一端旋拧另一端部由通过固定连杆443空转支撑的螺杆轴444和
固定在第二板441上的移动连杆构成，使得螺杆轴444，当旋钮444a旋转
同时第一板445与螺纹配件连接时， 3.如权利要求1所述的激光密封设
备，其中，左和右位置调节部分被配置为左右移动。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/41727b44-fffd-47e3-bba7-0bc3bbbda406
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/047515276/publication/KR20120131460A?q=KR20120131460A

