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(57)摘要

本实用新型涉及液晶显示器贴偏光片的借

位校正技术领域，具体为一种液晶显示器贴偏光

片的借位校正装置，包括机器主立板，所述机器

主立板的前表面一侧上端安装有放带阻尼轮，所

述机器主立板的前表面一侧下端安装有收带轮，

所述机器主立板的前表面临近收带轮的位置处

安装有从动变位轮，所述从动变位轮的外表面包

裹连接有黏胶带，所述黏胶带的前方位置处安装

有胶带定位块，所述黏胶带的另一侧对应胶带定

位块的位置处设置有偏光胶片。本实用新型的目

的就是通过结构的改变以及机械运动之间的时

间差，利用机械结构件在运动过程中的前进、后

退过程中释放出来的空间，减少掉片的几率，降

低废片的发生率。
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1.一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，包括机器主立板(1)，其特征在于，所述

机器主立板(1)的前表面一侧上端安装有放带阻尼轮(21)，所述机器主立板(1)的前表面一

侧下端安装有收带轮(4)，所述机器主立板(1)的前表面临近收带轮(4)的位置处安装有从

动变位轮(15)，所述从动变位轮(15)的外表面包裹连接有黏胶带(3)，所述黏胶带(3)的前

方位置处安装有胶带定位块(18)，所述黏胶带(3)的另一侧对应胶带定位块(18)的位置处

设置有偏光胶片(2)，所述偏光胶片(2)的一侧设置有偏光片推料块(17)，所述黏胶带(3)的

内部一端安装有撕膜板(5)。

2.根据权利要求1所述的一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，其特征在于，所述

撕膜板(5)的上方设置有角度调节定位块(6)，所述角度调节定位块(6)的上表面安装有气

缸(7)，所述气缸(7)的一端连接有校正块(8)，所述校正块(8)的一侧设置有真空吸附平台

(10)，所述真空吸附平台(10)的上表面安装有真空吸附平台相关的运动结构体(16)，所述

真空吸附平台(10)的下方设置有贴片平台相关运动结构(19)，所述撕膜板(5)的一端设置

有撕膜位(20)，所述真空吸附平台(10)的内部设置有真空(12)，所述真空吸附平台(10)的

下表面设置有偏光胶片吸附位置(13)，所述偏光胶片吸附位置(13)的下方设置有压缩空气

(11)。

3.根据权利要求1所述的一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，其特征在于，所述

机器主立板(1)设置有两组，两组所述机器主立板(1)左右对应设置，组成双工位。

4.根据权利要求1所述的一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，其特征在于，所述

从动变位轮(15)设置有六个，六个所述从动变位轮(15)均转动安装在机器主立板(1)的前

表面，所述黏胶带(3)包裹于放带阻尼轮(21)、收带轮(4)、从动变位轮(15)、撕膜板(5)的外

表面。

5.根据权利要求2所述的一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，其特征在于，所述

气缸(7)安装于角度调节定位块(6)的上表面斜面上，校正块(8)通过气缸(7)安装于角度调

节定位块(6)的上表面。

6.根据权利要求2所述的一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，其特征在于，所述

偏光胶片吸附位置(13)的设置面积与偏光胶片(2)的外表面面积相适配，所述压缩空气

(11)为向上的推力，所述真空(12)为向下的吸力。
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一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及液晶显示器贴偏光片的借位校正技术领域，具体是一种液晶显示

器贴偏光片的借位校正装置。

背景技术

[0002] 在数字液晶显示器件(LCD)的制作过程中，灌晶后的玻璃片需要贴上背光板即偏

光胶片才能显示，同时也需要贴上保护膜，以便在装配运输环节保护显示器件，最初的贴片

工序靠人手对位粘贴，在自动化设备迅速发展及需求量快速上升的情况下，自动贴片机的

出现大大提高了生产效率，偏光片为了保证其显示品质和清晰度，在无尘环境中被贴上保

护膜，在贴片之前，需要撕去保护膜，而自动贴片机正是利用这层膜来实现偏光胶片的自动

运输，并在贴上玻璃之前将其撕去。

[0003] 但是，目前比较可行的方法是采用UV粘贴膜，将偏光片的保护膜面粘贴在UV胶带

上进行运输，由于偏光胶片的刚性强度大于保护膜，故在贴膜之前用特殊的装置能顺利将

其撕去，然后将偏光片通过真空平台的吸力运送并进行贴合，在用粘胶带对偏光胶片的运

送后的撕膜过程中，为了贴合的位置精度，需要对已经脱离开黏胶带的偏光胶片进行位置

校正，由于偏光胶片的轻薄及刚性不强，在撕膜后用真空平台吸附偏光胶片时，需要保证胶

片与真空吸附平台的位置尽量靠近才容易吸附，当位置较远时容易掉片，影响产能以及造

成胶片报废；在保证能顺利吸附的情况下，胶片与真空平台之间的空间就大大减小，这就给

校正系统增加难度，并降低校正装置的刚度，从而影响到校正的精度。因此，本领域技术人

员提供了一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，以解决上述背景技术中提出的问题。

实用新型内容

[0004] 本实用新型的目的在于提供一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，以解决上

述背景技术中提出的问题。

[0005] 为实现上述目的，本实用新型提供如下技术方案：

[0006] 一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，包括机器主立板，所述机器主立板的

前表面一侧上端安装有放带阻尼轮，所述机器主立板的前表面一侧下端安装有收带轮，所

述机器主立板的前表面临近收带轮的位置处安装有从动变位轮，所述从动变位轮的外表面

包裹连接有黏胶带，所述黏胶带的前方位置处安装有胶带定位块，所述黏胶带的另一侧对

应胶带定位块的位置处设置有偏光胶片，所述偏光胶片的一侧设置有偏光片推料块，所述

黏胶带的内部一端安装有撕膜板。

[0007] 作为本实用新型再进一步的方案：所述撕膜板的上方设置有角度调节定位块，所

述角度调节定位块的上表面安装有气缸，所述气缸的一端连接有校正块，所述校正块的一

侧设置有真空吸附平台，所述真空吸附平台的上表面安装有真空吸附平台相关的运动结构

体，所述真空吸附平台的下方设置有贴片平台相关运动结构，所述撕膜板的一端设置有撕

膜位，所述真空吸附平台的内部设置有真空，所述真空吸附平台的下表面设置有偏光胶片
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吸附位置，所述偏光胶片吸附位置的下方设置有压缩空气。

[0008] 作为本实用新型再进一步的方案：所述机器主立板设置有两组，两组所述机器主

立板左右对应设置，组成双工位。

[0009] 作为本实用新型再进一步的方案：所述从动变位轮设置有六个，六个所述从动变

位轮均转动安装在机器主立板的前表面，所述黏胶带包裹于放带阻尼轮、收带轮、从动变位

轮、撕膜板的外表面。

[0010] 作为本实用新型再进一步的方案：所述气缸安装于角度调节定位块的上表面斜面

上，校正块通过气缸安装于角度调节定位块的上表面。

[0011] 作为本实用新型再进一步的方案：所述偏光胶片吸附位置的设置面积与偏光胶片

的外表面面积相适配，所述压缩空气为向上的推力，所述真空为向下的吸力。

[0012] 与现有技术相比，本实用新型的有益效果是：本发明的目的就是通过结构的改变

以及机械运动之间的时间差，利用机械结构件在运动过程中的前进、后退过程中释放出来

的空间，利用这部份空间及时间进行借位操作，从而达到充分利用某个动作之后留下的短

暂位置空间，对需要进行校正的产品进行校正，校正完成后再让出位置，以便进行下一步动

作，这样可以将相应的结构件的强度增加，减少机械失灵的几率，让校正更准确，并减小失

误率；同时避免了机械结构件因空间局限性的制约无法完善及优化结构或损失功能的可

能，也降低了设备的制作成本，从实践过程中的效果来看，采用本发明的装置后，就可以保

证偏光胶片在撕膜位置与真空吸附平台之间的距离尽量小，从而减少掉片的几率，起到提

高产能及减少废品的目的，在同样的设备中，改用此系统，使偏光胶片的每小时700片的产

量提高到每小时900片，废片的发生率也从3％降低到0.5％左右。

附图说明

[0013] 图1为一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置的结构示意图；

[0014] 图2为一种液晶显示器贴偏光片的机器主立板的结构示意图；

[0015] 图3为一种液晶显示器贴偏光片的校正块、气缸与角度调节定位块的连接结构示

意图；

[0016] 图4为一种液晶显示器贴偏光片的局部结构示意图。

[0017] 图中：1、机器主立板；2、偏光胶片；3、黏胶带；4、收带轮；5、撕膜板；6、角度调节定

位块；7、气缸；8、校正块；10、真空吸附平台；11、压缩空气；12、真空；13、偏光胶片吸附位置；

15、从动变位轮；16、真空吸附平台相关的运动结构体；17、偏光片推料块；18、胶带定位块；

19、贴片平台相关运动结构；20、撕膜位；21、放带阻尼轮。

具体实施方式

[0018] 请参阅图1～4，本实用新型实施例中，一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，

包括机器主立板1，机器主立板1的前表面一侧上端安装有放带阻尼轮21，机器主立板1的前

表面一侧下端安装有收带轮4，机器主立板1的前表面临近收带轮4的位置处安装有从动变

位轮15，从动变位轮15的外表面包裹连接有黏胶带3，黏胶带3的前方位置处安装有胶带定

位块18，黏胶带3的另一侧对应胶带定位块18的位置处设置有偏光胶片2，偏光胶片2的一侧

设置有偏光片推料块17，黏胶带3的内部一端安装有撕膜板5，机器主立板1设置有两组，两

说　明　书 2/4 页

4

CN 210323665 U

4



组机器主立板1左右对应设置，组成双工位，从动变位轮15设置有六个，六个从动变位轮15

均转动安装在机器主立板1的前表面，黏胶带3包裹于放带阻尼轮21、收带轮4、从动变位轮

15、撕膜板5的外表，机器主立板1上装有相互配合的从动变位轮15、收带轮4、放带阻尼轮21

等，使黏胶带3沿着从动变位轮15、收带轮4、放带阻尼轮21外表面运行，在收带轮4的转动

下，带动黏胶带3运动。

[0019] 在图1、2、4中：撕膜板5的上方设置有角度调节定位块6，角度调节定位块6的上表

面安装有气缸7，气缸7的一端连接有校正块8，校正块8的一侧设置有真空吸附平台  10，真

空吸附平台10的上表面安装有真空吸附平台相关的运动结构体16，真空吸附平台  10的下

方设置有贴片平台相关运动结构19，撕膜板5的一端设置有撕膜位20，真空吸附平台10的内

部设置有真空12，真空吸附平台10的下表面设置有偏光胶片吸附位置13，偏光胶片吸附位

置13的下方设置有压缩空气11。气缸7安装于角度调节定位块6的上表面斜面上，校正块8通

过气缸7安装于角度调节定位块6的上表面，偏光胶片吸附位置  13的设置面积与偏光胶片2

的外表面面积相适配，压缩空气11为向上的推力，真空12为向下的吸力，让偏光胶片2粘贴

于黏胶带3上后，偏光片推料块17退回，当偏光胶片吸附位置13沿着胶带运行到撕膜板5上

撕膜位20的位置处，附着于偏光胶片2上的保护膜依然粘贴在黏胶带3上，在压缩空气11的

托举以及黏胶带3的运行下，带动偏光胶片2 向前推进，真空吸附平台10在真空12的负压作

用下吸附偏光胶片2，压缩空气11和真空  12共同形成向上的托举，在偏光胶片2完全脱离黏

胶带3以后，真空吸附平台10向右运行到贴膜位置，装在角度调节定位块6上的气缸7向前动

作到设定位置以便让校正块8对偏光胶片2进行校正，校正完成后,气缸7退回到校正块返回

位置9处，以便进行下一步动作；经过校正后的偏光胶片2被吸附在真空吸附平台10上，在真

空吸附平台相关的运动结构体16的动作下，与置放于贴片平台相关运动结构19表面上的灌

晶玻璃表面进行贴合，双工位结构图表示灌晶玻璃在贴完偏光片后，如果需要再贴保护膜

时，右边工位运行，其运行结构和作用以及原理与左边等同，如仅需单面贴片时，右边工位

不需要工作。

[0020] 本实用新型的工作原理是：机器主立板1上装有相互配合的从动变位轮15、收带轮

4、放带阻尼轮21等，使黏胶带3沿着从动变位轮15、收带轮4、放带阻尼轮21外表面运行，在

收带轮4的转动下，带动黏胶带3运动，让偏光胶片2粘贴于黏胶带3上后，偏光片推料块17退

回，当偏光胶片吸附位置13沿着胶带运行到撕膜板5上撕膜位20的位置处，附着于偏光胶片

2上的保护膜依然粘贴在黏胶带3上，在压缩空气11的托举以及黏胶带3 的运行下，带动偏

光胶片2向前推进，真空吸附平台10在真空12的负压作用下吸附偏光胶片2，压缩空气11和

真空12共同形成向上的托举，在偏光胶片2完全脱离黏胶带3以后，真空吸附平台10向右运

行到贴膜位置，装在角度调节定位块6上的气缸7向前动作到设定位置以便让校正块8对偏

光胶片2进行校正，校正完成后,气缸7退回到校正块返回位置9处，以便进行下一步动作；经

过校正后的偏光胶片2被吸附在真空吸附平台10  上，在真空吸附平台相关的运动结构体16

的动作下，与置放于贴片平台相关运动结构19  表面上的灌晶玻璃表面进行贴合，双工位结

构图表示灌晶玻璃在贴完偏光片后，如果需要再贴保护膜时，右边工位运行，其运行结构和

作用以及原理与左边等同，如仅需单面贴片时，右边工位不需要工作。

[0021] 以上所述的，仅为本实用新型较佳的具体实施方式，但本实用新型的保护范围并

不局限于此，任何熟悉本技术领域的技术人员在本实用新型揭露的技术范围内，根据本实
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用新型的技术方案及其实用新型构思加以等同替换或改变，都应涵盖在本实用新型的保护

范围之内。
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图1

图2

说　明　书　附　图 1/2 页

7

CN 210323665 U

7



图3
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专利名称(译) 一种液晶显示器贴偏光片的借位校正装置

公开(公告)号 CN210323665U 公开(公告)日 2020-04-14

申请号 CN201921637359.4 申请日 2019-09-29

[标]发明人 胡爱勇

发明人 胡爱勇

IPC分类号 G02F1/13 G02F1/1335

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型涉及液晶显示器贴偏光片的借位校正技术领域，具体为一种
液晶显示器贴偏光片的借位校正装置，包括机器主立板，所述机器主立
板的前表面一侧上端安装有放带阻尼轮，所述机器主立板的前表面一侧
下端安装有收带轮，所述机器主立板的前表面临近收带轮的位置处安装
有从动变位轮，所述从动变位轮的外表面包裹连接有黏胶带，所述黏胶
带的前方位置处安装有胶带定位块，所述黏胶带的另一侧对应胶带定位
块的位置处设置有偏光胶片。本实用新型的目的就是通过结构的改变以
及机械运动之间的时间差，利用机械结构件在运动过程中的前进、后退
过程中释放出来的空间，减少掉片的几率，降低废片的发生率。
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